


























MENUS SEMPLIFICADO (FIG.1)

**% Introduccion contrasena.

Solicitud con légica Nivel Proteccion configuradaa 1, 2, 3,4
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PRESET

TCA

DEFAULT

Movimiento paso a paso

Prealarma

Hombre presente

Bloqueo impulsos en fase de apertura

dEr: motor instalado a la derecha

{29 motor instalado a la izquierda

Ar: funcionamiento automatico,
en viviendas

Sr:funcionamiento semi-aut,
en viviendas

Ac: funcionamiento automatico,
en edi[cibs

Sc: funcionamiento semi-aut,
en edi [cibs

{ind: funcionamiento con hombre
presente

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

AUTO CLOSE
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LEGENDA

—+ T Desplazar hacia arriba
—— 1 Desplazar hacia abajo

—OK ! conmhacion/

Encendido pantalla

Retorno al menu
principal




SIMPLIFIED MENU (FIG.1)

*** Password invoeren.
Aanvraag met logica Beschermingsniveau ingesteldop 1, 2, 3, 4
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PRESET

TCA

HSITON3

Stap voor stap beweging

Vooralarm

Persoon aanwezig

Blokkeert impulsen bij opening

:motor installed on the right

: motor installed on the left
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:automatic operation,
residential

Sr: semiautomatic operation,
residential

Ac: automatic operation,
commercial

HOS1n3id

Sc: semiautomatic operation,
commercial

ind:dead man operation

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

AUTO CLOSE
<
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TONVYdS3

LEGENDE

Doorloop op

Doorloop neer

Bevestig /
Aanschakeling display

Terugkeer naar het
< hoofdmenu
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Ccvz

40

CP*

CFz

Fiir Tor mit Gewicht von bis zu 500 kg-Para cancela con peso de hasta 500 Kg-Voor poort met een gewicht tot 500 Kg

% Per cancello con peso fino 500 Kg - For gate weighing up to 500 kg-Pour portail pesant jusqu’a 500 kg
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SCHEDA DI ESPANSIONE
EXPANSION BOARD
CARTE D'EXPANSION
ERWEITERUNGSKARTE
TARJETA DE EXPANSION
UITBREIDINGSKAART

PROGRAMMATORE PALMARE UNIVERSALE
UNIVERSAL PALMTOP PROGRAMMER
PROGRAMMATEUR DE POCHE UNIVERSE
UNIVERSELLEN PALMTOP-PROGRAMMIER
PROGRAMADOR DE BOLSILLO UNIVERSAL
PROGRAMMEERBARE UNIVERSELE PALMTOP

ind ir I2do =0 1 cc2 ind ir i2do =0

ggfgggg 28 ( RX1 (PHOT) (BAR) (BAR)  TX1(PHOT) ) ggfgggg 28
RdrESSE =0 D \ / =@ RdrEGSE = 0

dirEcc lon =0 I — X — ] dirEcc lon =0

fodo SEr ALE =3 ¢mmun ) ¢mmn Em—) Moda SEr ALE =2
SEr AL NodE =3 SEr AL NodE =2
NodE SEFE =3 NodE SEr (E =2

SEr ELLEF DNodls =3 SEr IELLEr Nodls =2
Nodo SEF iR =3 Nodo SEF A =2

ESEMPIO APPLICAZIONE ANTE CONTRAPPOSTE CON 1 PHOT E 2 BAR - SAMPLE APPLICATION WITH OPPOSITE LEAVES WITH 1 PHOT AND 2 BAR - EXEMPLE
D’APPLICATION VANTAUX OPPOSES AVEC 1 PHOT ET 2 BAR- ANWENDUNGSBEISPIEL EINANDER ENTGEGENGESETZTE TORFLUGEL MIT 1 PHOT UND 2 BAR -
EJEMPLO DE APLICACION DE HOJAS CONTRAPUESTAS CON 1 PHOTY 2 BAR - VOORBEELD TOEPASSING TEGENOVERGESTELDE VLEUGELS MET 1 PHOT EN2BAR

MA)JZSOm
| BEBARS 485 LINK | | BEBARS 485 LINK |
|50|51 |52| |60|61 |62|63 |64|65|70|71 |72 |73|74|75| 505152 70 [71]72 73|74 75
[
Lol G | —
START STop
TXil<[rRx1 | <
| SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER

! cci |

SAFE | - |
SRFE 2 - 7 (=6)
L’AUTOSET DEVE ESSERE EFFETTUATO SEPARATAMENTE SULLE 2 ANTE PRIMA DI IMPOSTARE LA FUNZIONE ANTE CONTRAPPOSTE.

—
B
@ THE AUTO-SET MUST BE PERFORMED SEPARATELY ON THE 2 LEAVES BEFORE SETTING THE FUNCTION OF THE OPPOSITE LEAVES.

ﬁ LE REGLAGE AUTOMATIQUE DOIT ETRE EFFECTUE SEPAREMENT SUR LES 2 VANTAUX AVANT DE REGLER LA FONCTION DES VANTAUX OPPOSES.

DIE FUNKTION AUTOSET MUSS SEPARAT AN DEN 2 TORFLUGELN DURCHGEFUHRT WERDEN,
BEVOR DIE FUNKTION DER ENTGEGENGESETZTEN TORFLUGEL EINGESTELLT WIRD.

LA PRUEBA DEBE REALIZARSE POR SEPARADO EN LAS 2 HOJAS ANTES DE CONFIGURAR LA FUNCION HOJAS CONTRAPUESTAS.

DE AUTOSET MOET AFZONDERLIJK UITGEVOERD WORDEN OP DE 2 VLEUGELS VOORDAT
DE FUNCTIE VAN DE TEGENOVERGESTELDE VLEUGELS WORDT INGESTELD.

PER IL COLLEGAMENTO DI PIU FOTOCELLULE FARE RIFERIMENTO ALLA FIG. S - TO CONNECT SEVERAL PHOTOCELLS, REFERTO FIG. S
POUR BRANCHER PLUSIEURS PHOTOCELLULES CONSULTEZ LA FIG. S - BITTE NEHMEN SIE FUR DEN ANSCHLUSS MEHRERER FOTOZELLEN AUF FIG. S BEZUG.
PARA LA CONEXION DE VARIAS FOTOCELULAS CONSULTARLAFIG. S - VOOR HET VERBINDEN VAN MEERDERE FOTOCELLEN ZIE FIG. S
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verso di apertura: destra Inversione direzione di aperura: 0
opening direction: right Open in other direction: 0

sens de l'ouverture : droite Inversion direction de l'ouverture: 0
Offnungsrichtung: rechts Richtungsumkehrung Offnung: 0
sentido de apertura: derecha Inversion direccion de apertura: 0
openingsrichting: rechtsverso Openingsrichting omdraaien: 0

=

o

——

A\

h

Inversione direzione di aperura: 1 verso di apertura: sinistra
Open in other direction: 1 opening direction: left
Inversion direction de l'ouverture: 1 sens de l'ouverture : gauche
Richtungsumkehrung Offnung: 1 Offnungsrichtung: links
Inversion direcciéon de apertura: 1 sentido de apertura: izquierda
Openingsrichting omdraaien: 1 openingsrichting: links

- En el paso de configuracién l6gica de apertura derecha/izquierda no invertir la conexion original del conector JP10.

- Nel passaggio di configurazione logica da apertura destra/sinistra, non invertire il collegamento originale del connettore JP10.
- When switching logic configuration from right to left opening, do not swap over the original connection of terminal JP10.
- Lors du changement de configuration logique de I'ouverture droite/gauche, n'inversez pas la connexion d'origine des bornes JP10.

- Invertieren Sie bei der Anderung der Konfigurierung der Logik Offnung rechts/links nicht den Originalanschluss der Steckverbindung JP10.

- Bij de overgang van de configuratielogica rechts/links openen, de oorspronkelijke aansluiting van de connector JP10 niet omdraaien.
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TEST OFF

TESTON

1 PHOT /1 PHOTOP /1 PHOT CL
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8,2Kohm 5%
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ACCESSO Al MENU Fig. 2

_____________________________________________ 5
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X
) (59 - @@ - [T (59 - i) Vedi MENU PARAMETRI

-1 -

**¥* Inserimento password.
Richiesta con logica Livello
Protezione impostataa 1,2, 3,4

[0 - [

LEGENDA

l'd
) (50 - @8 - [T [ - e

Vedi MENU LOGICHE

X
—+[oX] @@ - [=1]

- [~ [l

X
" o - ) - £ 0 -

% T
- g ) » = O -
4

e+ T Scorrisu
—— 1 Scorrigiu

soss
[Olf - OK ¢! Conferma/

Accensione display
+—1@

-—e

Uscita menu

% NN
- g+ 3y -+ B B )
4

- [~ EeE]

+/

Vedi MENU RADIO

<

L/

— [ [iASe > [ox]»@2Fd) - [ox]» »
o\

= — B — BT ] —'-j

@3]
. —{:-4

Versione sofvare conrale
e
+/-
N° manovre totali (in centinaia)
(o]

+/-

N° radiocomandi memorizzati

T

s

Elenco ultimi 30 errori
o]+

SErE Attivazione ingresso start esterno START E
Skr Attivazione ingresso start interno START |
oPEn Attivazione ingresso OPEN
cl Attivazione ingresso CLOSE
PEd Attivazione ingresso pedonale PED
ENE Attivazione ingresso TIMER
StoP Attivazione ingresso STOP
Phat Attivazione ingresso fotocellula PHOT
PhaP Attivazione ingresso fotocellula in apertura PHOT OP
Phel Attivazione ingresso fotocellula in chiusura PHOT CL
bAr Attivazione ingresso costa BAR
bA- 2 Attivazione ingresso costa BAR su motore slave
(connessione ante contrapposte)
Attivazioneingresso costaBAR coninversione ATTIVASOLOIN
bAro APERTURA o se configurato come costa sensibile verificata at-
tivasoloinapertura, Attivazione dell'ingresso FAULT associato
Attivazioneingresso costaBARconinversione ATTIVASOLOIN
bArc CHIUSURA 0 se configurato come costa sensibile verificata at-
tivasoloin chisuura, Attivazione dell'ingresso FAULT associato
Sbc Attivazione ingresso finecorsa chiusura del motore SWC
Sbo Attivazione ingresso finecorsa apertura del motore SWO
La scheda sta attendendo di eseguire una manovra
SEE completa apertyl"a-chiusura' noninterrotta da stopinter-
medi per acquisire la coppia necessaria al movimento.
ATTENZIONE! Non é attivo il rilevamento dell'ostacolo
ErD ¢ Test fotocellule fallito Verificare collegamento fotocellule e/o impostazioni logiche
Er02 Test costa fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni logiche
Er03 Test fotocellule apertura fallito Verificare collegamentofotocellulee/oimpostazione parametri/logiche
ErO4 Test fotocellule chiusura fallito Verificare collegamentofotocellulee/oimpostazione parametri/logiche
ErOS Ig;ttf‘;igaosstleTotore slave fallito (connessione ante Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche
Er0B Test costa 8k2 fallito Verificare collegamento coste e/0 impostazioni parametri/logiche
Er0T Test costa apertura fallito Verificare collegamento coste e/oimpostazioni parametri/logiche
E-08 Test costa chiusura fallito Verificare collegamento coste e/oimpostazioni parametri/logiche
Er " Errore test hardware scheda —VPer:Jlﬁblc:r:'?i %lel'sa/a;ee:ltllaaslc?:égr(econtattare I'assistenza tecnica)
Er3H* Inversione per ostacolo - Amperostop Verificare eventuali ostacoli lungo il percorso
Er4H” Termica Attendere il raffreddamento dell'automazione
ErSH* Errore comunicazione con dispositivi remoti Xieg,gﬁiig,fgIliﬂzm;?f,?acfe?i;g'Spos't'v' accessori e/o schede
E: :’,g’ E:: :”S’ Errore interno di controllo supervisione sistema. cpzl;or\\(g;tea?esFaesgsgigigarlif:%eigiere la scheda. Se il problema persiste
Premendo Okvengono confermate leimpostazionirilevate. Lascheda
12 Errore di cgnsistenza dei parametri di centrale (Logiche conti'nueré afu.nziongare con Ie;impostaz.ion.i rilevate. .
e Parametri) E’necessario verificareleimpostazionidellascheda (Parametri
e Logiche).
Er13 | Erore neiporamet i D-rack T e e prender s fumsonaecon D fack i deful
ErFD Errore finecorsa Verificare collegamenti finecorsa
ErF i E:;?]I:VI;II']&COI’SG sempre attivo dopo I'inizio della Verificare collegamenti finecorsa, collegamenti motore
ErF3 errore nell'impostazione degli ingressi SAFE Verificare la corretta impostazione degli ingressi SAFE

*H=0,1,..9ABCDEF

(PASSGard]- (o] — [0 — [T © |- (o) — [@0=) — [T |~ [ — @509 — [T 7 |- [0 — {05200 — [T |- [ — (BRG]
~ )
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MANUALE PER L'INSTALLAZIONE |

1) GENERALITA

L'attuatore ARES ULTRA BT A offre un'ampia versatilita d'installazione, grazie alla
posizione estremamente bassa del pignone, allacompattezza dell’attuatoreealla
regolazione dell'altezza e profondita di cui dispone. Il limitatore di coppia elet-
tronico, regolabile, garantisce la sicurezza contro lo schiacciamento. La manovra
manuale d’emergenza si effettua con estrema facilita tramite una leva di sblocco.
L'arresto e controllato da finecorsa magnetici polarizzati.

Il quadro comandi MERAK viene fornito dal costruttore con settaggio standard.
Qualsiasi variazione, deve essere impostata mediante il programmatore a display
incorporato o mediante programmatore palmare universale.

Supporta completamente i protocolli EELINK e U-LINK.

Le caratteristiche principali sono:

- Controllo di 1 motore in bassa tensione

- Rilevamento ostacoli

- Ingressi separati per le sicurezze

- Ingressi di comando configurabili

- Ricevitore radio incorporato rolling-code con clonazione trasmettitori.

La scheda é dotata di una morsettiera di tipo estraibile per rendere piti agevole la
manutenzione o la sostituzione.Viene fornita con una serie di ponti precablati per
facilitare I'installatore in opera.l ponti riguardano i morsetti: 70-71, 70-72, 70-74.
Se i morsetti sopraindicati vengono utilizzati, togliere i rispettivi ponti.

VERIFICA

Il quadro MERAK effettua il controllo (verifica) dei relé di marcia e dei dispositivi di
sicurezza (fotocellule), prima di eseguire ogni ciclo di apertura e chiusura.

In caso di malfunzionamenti verificare il regolare funzionamento dei dispositivi
collegati e controllare i cablaggi.

2)DATI TECNICI

MOTORE

1000

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

1500

Alimentazione

Potenza assorbita 240 W 400 W

foclo pignone 4mm (18 denti) 4mm (18 denti)
x‘;g;l‘? pignone 4mm (25 denti) 4mm (25 denti)
Xt;lggité anta 9 m/min 9 m/min
X:Iggit,é anta 12 m/min 12 m/min
floso anta max 1000 Kg 1500 Kg
oy max 500 Kg 750 Kg

Coppia max 30 Nm 35Nm

Reazione all'urto Limitatore di coppia elettronico

Lubrificazione Grasso permanente

Manovra manuale Sblocco meccanico a leva

Tipo di utilizzo intensivo

Batterie tampone "

(opzionali) 2 batterie da12V 1, 2Ah

Condizioni ambientali -20 +55°C

Grado di protezione P44

Rumorosita <70dBA

Peso operatore 7 kg

Dimensioni Vedi Fig. H
CENTRALE

Isolamento —

rete/bassa tensione > 2MOhm 500V ===

Temperatura di o

funz?onamento 20 +55°C

Protezione termica Software

Rigidita dielettrica rete/bt 3750V~ per 1 minuto

Alimentazione accessori |24V ~ (0,5A assorbimento max) 24V ~ safe

AUX 0 Contatto alimentato 24V ~ N.O. (1A max)
AUX 3 Contatto N.O. (24V~ /1A max)

Fusibili Fig. F

Rolling-Code incorporata | equenza 433 92Mz

Impostazione parametri|Display LCD /

e opzioni programmatore palmare universale

N.® Combinazioni 4 miliardi

N.’max.radiocomandi 63

memorizzabili

(*) Tensioni speciali di alimentazione a richiesta.
Versioni trasmettitori utilizzabili:

€R-Read
Tutti i trasmettitori ROLLING CODE compatibilicon@<( R-Rea y))

3) PREDISPOSIZIONE TUBI FIG.A
Predisporre I'impianto elettrico facendo riferimento alle norme vigenti per gli
impiantielettrici CEl64-8,IEC364,armonizzazione HD384 ed altre norme nazionali.

4) PREDISPOSIZIONE FISSAGGIO MOTORE FIG.B
Predisporre uno scavo dove eseguire la piazzola di cemento dove andranno
posizionati i tiranti rispettando le quote riportate in (FIG.B).

5) RIMOZIONE CARTER DI COPERTURA FIG.C
5.1) MONTAGGIO MOTORE FIG.C1

6) MONTAGGIO ACCESSORI TRASMISSIONE FIG.D-D1
Tipi di cremagliera consigliati (fig.l)

7) CENTRAGGIO CREMAGLIERA RISPETTO AL PIGNONE FIG.J-K1-L
PERICOLO - L'operazione di saldatura va eseguita da persona capace e
dotatadituttiidispositividiprotezioneindividualiprevistidallenorme

di sicurezza vigenti FIG.K.

8) FISSAGGIO STAFFE FINECORSA FIG.E

Fissaggio dei finecorsa:

- Agganciare la staffa finecorsa alla cremagliera come indicato in figura FIG.D1

- Fissarelascatolafinecorsamagneticoallastaffafinecorsaconlevitielapiastrina
in dotazione come indicato in FIG.E - Rif.1

+ Fissare la staffa finecorsa alla cremagliera avvitando le due viti frontali in
dotazione FIG.E - Rif.2

Finecorsa Destro:

- Fissare il finecorsa magnetico Destro nominato “R” facendo attenzione a
rispettare la distanza massima tra la scatola del finecorsa magnetico e il
gruppo finecorsa, FIG.E.

Finecorsa Sinistro:

+ Fissare il finecorsa magnetico Sinistro nominato “L” facendo attenzione a
rispettare ladistanza massimatrala scatola delfinecorsamagneticoeilgruppo
finecorsa, FIG.E.

Attenzione.Nel passaggio di configurazione logicadaaperturadestra/sinistra,
non invertire le staffe finecorsa.

9) FERMI D’ARRESTO FIG.M
PERICOLO-Il cancello deve essere dotato dei fermi d’arresto meccanici
sia in apertura che sia in chiusura, in modo da impedire la fuoriuscita
del cancello dalla guida superiore. E devono essere solidamente fissati a
terra, qualche centimetro oltre il punto d’arresto elettrico.

10) SBLOCCO MANUALE (Vedi MANUALE D'USO -FIG.3).
Attenzione Non spingere VIOLENTEMENTE I'anta del cancello, ma
ACCOMPAGNARLA per tutta la sua corsa.

11) COLLEGAMENTO MOSETTIERA FIG. F-N

Passati gliadeguati cavi elettrici nelle canalette efissatii vari componenti dell’au-
tomazione neipuntiprescelti, si passaalloro collegamento secondo leindicazioni
eglischemiriportatineirelativimanualiistruzione. Effettuare laconnessionedella
fase, del neutro e dellaterra (obbligatoria). Il cavo direte va bloccato nell’apposito
pressacavo (FIG.N-rif.N1), il conduttore di protezione (terra) con guainaisolante
dicoloregiallo/verde, deve essere collegato nell’apposito serrafilo (FIG.N-rif.N2).

AVVERTENZE - Nelle operazioni di cablaggio ed installazione riferirsi alle norme
vigenti e comunque ai principi di buona tecnica. | conduttori alimentati con
tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere
adeguatamente isolati con isolamento supplementare di almeno Tmm.

| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita
dei morsetti, per esempio mediante fascette. Tuttii cavi di collegamento devono
essere mantenuti adeguatamente lontani dai dissipatori.

11.1) COMANDI LOCALI Fig.F

A display spento, la pressione del tasto + comanda un Open e del tasto - un
Close. Un ulteriore pressione dei tasti, mentre I'automazione € in movimento,
viene comandato uno STOP.

12) DISPOSITIVI DI SICUREZZA
Nota: utilizzare solamente dispositivi di sicurezza riceventi con contatto
in libero scambio.

12.1) DISPOSITIVI VERIFICATI Fig. S

12.2) COLLEGAMENTO DI 1 COPPIA DIFOTOCELLULE NONVERIFICATE Fig. G1
12.3) COLLEGAMENTO DI 1 COPPIA DI FOTOCELLULE VERIFICATE Fig. G2
13) ACCESSO AL MENU SEMPLIFICATO : FIG.1

13.1) ACCESSO Al MENU: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETRI (PRrAM) (TABELLA “A” PARAMETRI)

13.3) MENU LOGICHE (Lol ic) (TABELLA “B” LOGICHE)

13.4) MENU RADIO (rRd {o) (TABELLA “C” RADIO)

- NOTA IMPORTANTE: CONTRASSEGNARE IL PRIMO TRASMETTITORE
MEMORIZZATO CON IL BOLLINO CHIAVE (MASTER).

Il primo trasmettitore, nel caso di programmazione manuale, assegna il CODICE

CHIAVE DELLA RICEVENTE; questo codice risulta necessario per poter effettuare

la successiva clonazione dei radiotrasmettitori.

La ricevente di bordo incorporato Clonix dispone inoltre di alcune importanti

funzionalita avanzate:

- Clonazione del trasmettitore master (rolling-code o codice fisso).

« Clonazione per sostituzione di trasmettitori gia inseriti nella ricevente.

«  Gestione database trasmettitori.

«  Gestione comunita di ricevitori.
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MANUALE PER L'INSTALLAZIONE

Morsetto Definizione Descrizione
L FASE
Alimentazione monofase
N NEUTRO
JP31
P32 PRIM TRASF Collegamento primario trasformatore
Alimentazione scheda:
3 SECTRASF 24V~ Secondario trasformatore
10 MOT +
Collegamento motore
1 MOT -
20 Uscita configurabile AUX 0 - Default LAMPEGGIANTE.
AUX 0 - CONTATTO ALIMENTATO | 2°CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE SCALE/
24V (N.O.) (1A MAX) ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA A MAGNETE/
21 MANUTENZIONE/ LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE. Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".
26 Uscita configurabile AUX 3 - Default Uscita 2°CANALE RADIO.
AUX 3 - CONTATTO LIBERO (N.O.) 2°CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE SCALE/
(Max 24V 1A) ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA A MAGNETE/
27 MANUTENZIONE/ LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE. Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".
JP10 Finecorsa Collegamento gruppo finecorsa
50 24V~ (-) N . .
Uscita alimentazione accessori.
51 24V ~ (+)
Uscita alimentazione per dispositivi di sicurezza verificati (trasmettitore fotocellule e trasmettitore costa sensibile).
52 24 Vsafe ) ) g )
Uscita attiva solo durante il ciclo di manovra.
60 Comune ComuneingressiIC1elC2
T Ingresso di comando configurabile 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
S Ingresso di comando configurabile 2 (N.Q.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
70 Comune Comune ingressi STOP, SAFE 1 e SAFE 2
Il comando interrompe la manovra. (N.C.)
71 SToP Se non si utilizza Iasc?are il ponticello inserito.
Ingresso di sicurezza configurabile 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR
OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza".
73 FAULT 1 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 1.
Ingresso di sicurezza configurabile 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR
OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
75 FAULT 2 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 2.
Ingresso antenna.
v ANTENNA Usgare una antenna accordata sui 433MHz. Per il collegamento Antenna-Ricevente usare cavo coassiale RG58. La
presenza di masse metalliche a ridosso dell’antenna, puo disturbare la ricezione radio. In caso di scarsa portata del
# SHIELD trasmettitore, spostare I'antenna in un punto piu idoneo.

Configurazione delle uscite AUX

Logica Aux= 0 - Uscita 2° CANALE RADIO.
Il contatto rimane chiuso per 1s all'attivazione del 2° canale radio.

Logica Aux= 1 - Uscita SPIA CANCELLO APERTO SCA.
Il contatto rimane chiuso durante I'apertura e ad anta aperta, intermittente durante la chiusura, aperto ad anta chiusa.

Logica Aux= 2 - Uscita comando LUCE CORTESIA.
Il contatto rimane chiuso per 90 secondi dopo I'ultima manovra.

Logica Aux= 3 - Uscita comando LUCE ZONA.
Il contatto rimane chiuso per tutta la durata della manovra.

Logica Aux= 4 - Uscita LUCE SCALE.
Il contatto rimane chiuso per 1 secondo all'inizio della manovra.

Logica Aux= 5 - Uscita ALLARME CANCELLO APERTO.
Il contatto rimane chiuso se I'anta rimane aperta per un tempo doppio rispetto al TCA impostato.

Logica Aux= 6 - Uscita per LAMPEGGIANTE.
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante.

Logica Aux= 7 - Uscita per ELETTROSERRATURA A SCATTO.
Il contatto rimane chiuso per 2 secondi ad ogni apertura.

Logica Aux= 8 - Uscita per ELETTROSERRATURA A MAGNETE.
Il contatto rimane chiuso a cancello chiuso.

Logica Aux= 9 - Uscita MANUTENZIONE.
IL contatto rimane chiuso al raggiungimento del valore impostato nel parametro Manutenzione, per segnalare la richiesta di manutenzione.

ogica Aux= 10 - Uscita LWPEGGlANTE E MANUTENZIONE.
durante

cI ntat o,rlg\ane chiuso a mowmenta7[|on? delle ante. Se viene raé)giunto il valore impostato nel parametro Manutenzione, a fine manovra, ad anta chiusa, il contatto per 4
volte si chiude per 10s e si apre per 5s per segnalare [a richiesta di manutenZione.

£

Nota: Se uscita é c ata come Uscita 2° canale radio, il 2° canale radio comanda I'apertura pedonale.

Conﬁgurazione degli ingressi di comando

Logica IC= 0 - Ingresso configurato come Start E. Funzionamento secondo la Logica louPRS55a PRSSa. Start esterno per la gestione semaforo.

Logica IC= 1 - Ingresso configurato come Start I. Funzionamento secondo la Logica lauPAS55a PASSa. Start interno per la gestione semaforo.

Logica IC= 2 - Ingresso configurato come Open. . . . . . . .
Il comando esegue un‘apertura. Se l'ingresso rimane chiuso, le ante rimangono aperte fino all'apertura del contatto. A contatto aperto I'automazione chiude dopo il tempo di tca, se attivato.

Logica IC= 3 - Ingresso configurato come Close.
Il comando esegue una chiusura.

Logica IC= 4 - Ingresso configurato come Ped.
Il comando esegue un’apertura pedonale, parziale. Funzionamento secondo la Logica flouPRS5a PRSSa.

Logica IC=5 - Ingresso configurato come Timer. _ . , .
Funzionamento analogo al open ma la chiusura é garantita anche dopo I'assenza di rete.

Logica IC= 6 - Ingresso configurato come Timer Ped. . . . - . . . .
Il comando esegue un’apertura pedonale, parziale. Se I'ingresso rimane chiuso, I'anta rimane aperta fino all'apertura del contatto. Se il I'ingresso rimane chiuso e viene attivato un coman-
do di Start E, Start | o Open viene eseguita una manovra completa per poi ripristinarsi in apertura pedonale. La chiusura € garantita anche dopo l'assenza di rete.
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Configurazione degli ingressi di sicurezza

Logica SAFE= 0 - Ingresso configurato come Phot, fotocellula non verificata (*) (Fig.S, rif.1).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscuramen-
to della fotocellula in chiusura, inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 1 - Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata. (Fig.S, rif.2).
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscuramento della fotocellula in chiusura,
inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula.

Logica SAFE= 2 - Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura non verificata (*) (Fig.s, rif.1).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento € escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di aper-
tura blocca il moto per la durata dell'oscuramento della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 3 - Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura (Fig.s, rif.2).
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento ¢ escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di apertura blocca il moto per la durata
dell'oscuramento della fotocellula.

Logica SAFE=4 - Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura non verificata (*) (Fig.S, rif.1).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento & escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di chiu-
sura, inverte immediatamente. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE=5 - Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura (Fig.5, rif.2).
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento € escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di chiusura, inverte immediatamente.

Logica SAFE= 6 - Ingresso configurato come Bar, costa sensibile non verificata (*) (Fig.S, rif.3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Il comando inverte il movimento per 2 sec. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito

Logica SAFE=7 - Ingresso configurato come Bar, costa sensibile verificata (Fig.S, rif.4).
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE= 8 - Ingresso configurato come Bar 8k2 (Fig.S, rif.5). Ingresso per bordo resistivo 8K2.
Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE=9 Ingresso configurato come Bar op, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell’automazione (STOP) (Fig.D, rif. 3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, I'intervento in fase
di chiusura provoca I'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE=10 Ingresso configurato come Bar op test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell’automazione
(STOP) (Fig.D, rif. 4).
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di chiusura provoca l'arresto.

Logica SAFE=11 Ingresso configurato come Bar 8k2 op, costa 8k2 con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell’automazione (STOP) (Fig.D, rif. 5).
Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, I'intervento in fase di chiusura provoca l'arresto.

Logica SAFE=12 Ingresso configurato come Bar cl costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell’automazione (STOP) (Fig.D, rif. 3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, I'intervento in fase
di apertura provoca l'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito

Logica SAFE=13 Ingresso configurato come Bar cl test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell’automazione
(STOP) (Fig.D, rif. 4).
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

Logica SAFE=14 Ingresso configurato come Bar 8k2 cl, costa 8k2 con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.D, rif. 5).

Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

(¥) Se si si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453), collegati in modalita non verificata, prescrivere una manutenzione obbligatoria con frequenza

almeno semestrale.

Per I'utilizzo di queste funzionalita avanzate fate riferimento alle istruzioni del
programmatore palmare universale ed allaGuidagenerale programmazioniriceventi.

13.5) MENU DEFAULT (dEFRLLE)
Riporta la centrale ai valori preimpostati dei DEFAULT. Dopo il ripristino &
necessario effettuare un nuovo AUTOSET.

13.6) MENU LINGUA (L {n5UR)
Consente di impostare la lingua del programmatore a display.

13 7) MENU AUTOSET (AUtaSEE)
Per ottenere un risultato migliore, si consiglia di eseguire I'autoset con motori a
riposo (cioe non surriscaldati da un numero considerevole di manovre
consecutive).
+ Dare avvio ad una operazione di autosettaggio portandosi nell’ app05|to menu.
« Non appena premuto il pulsante OK viene visualizzato il messaggio
la centrale comanda una manovra di apertura seguita da una manovra d|
chiusura, durante la quale viene automaticamente settato il valore minimo di
coppia necessario al movimento dell’anta.
I numero di manovre necessarie all'autoset puo variare da 1 a 3.
Durante questa fase & importante evitare 'oscuramento delle fotocellule,
nonche l'utilizzo dei comandi START, STOP e del display.
La pressione contemporanea dei tasti + e - durante questa fase blocca l'auto-
mazione ed esce dall’autoset visualizzando KO.
Alterminediquestaoperazionela centrale dicomandoavra automaticamente
impostato i valori ottimali di coppia. Verificarli ed eventualmente modificarli
come descritto in programmazione.
ATTENZIONE!! Verificare che il valore della forza d'impatto
misurato nei puntiprevistidallanormaEN12445, siainferiore a quanto
indicato nella norma EN 12453.
Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi
deformabili.
Attenzione!! Durante l'autosettaggio la funzione di rileva
mentoostacolinon éattiva, l'installatore deve controllareilmovimento
dell’automazione edimpedire a persone o cosediavvicinarsiosostare
nel raggio di azione dell’automazione.

SEQUENZA VERIFICA INSTALLAZIONE

1. Eseguire la manovra di AUTOSET (*)

. Verificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti

. Adeguare eventualmenteiparametridivelocita e sensibilita (forza): veditabella
parametri.

. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti

. Applicare una costa passiva

. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti

. Applicaredispositividiprotezione sensibilialla pressione o elettrosensibili (per
esempio costa attiva)

. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti

. Consentire la movimentazione dell'azionamento solo in modalita “Uomo

O 0 N oou »~» W N

presente”

10. Assicurarsi che tutti i dispositivi di rilevamento presenza nell'area di manovra
funzionino correttamente

(*) Prima di eseguire l'autoset assicurarsi di avere effettuato correttamente tutte
le operazioni di montaggio e di messa in sicurezza come prescritto dalle av-
vertenze per l'installazione del manuale della motorizzazione.

(**) In funzione dell’'analisi dei rischi potrebbe essere necessario comunque
ricorrere alla applicazione di dispositivi di protezione sensibili

13.8) MENU STATISTICHE (5:RE)

Consente di visualizzare la versione della scheda, il numero di manovre totali (in
centinaia), il numero di radiocomandi memorizzati e gli ultimi 30 errori (le prime
2 cifre indicano la posizione, le ultime 2 il codice errore). Lerrore 01 e quello piu
recente.

13.9) MENU PASSWORD (PAS5Lard)

Conserlmtekdi impostare una password per la programmazione della scheda via
rete U-link.

Con la logica “LIVELLO PROTEZIONE" impostata a 1,2,3,4 viene richieta per ac-
cedere ai menu di programmazione. Dopo 10 tentativi consecutivi di accesso
falliti si dovranno attendere 3 minuti per un nuovo tentativo. Durante questo
periodo ad ogni tentativo di accesso il display visualizza “BLOC". La password di
default & 1234.

14) COLLEGAMENTO CON SCHEDE DI ESPANSIONE E PROGRAMMATORE
PALN{!IARE UNIVERSALE VERSIONE > V1.40 (Fig.O) Fare riferimento al manuale
specinco.

ATTENZIONE! Un'errata impostazione puo creare danni a persone, animali o cose.

15) MODULI OPZIONALI U-LINK
Fare riferimento alle istruzioni dei moduli U-link

15.1) ANTE SCORREVOLI CONTRAPPOSTE (Fig.P)

Fare riferimento alle istruzioni dei moduli U-link.

NOTA: Sulla scheda impostata come Slave, l'ingresso Costa (Costa/ Costa Test/
Costa 8k2), va configurato solamente sul SAFE2.

16) INVERSIONE DELLA DIREZIONE DI APERTURA (Fig.Q)

17) RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA (Fig.R)

ATTENZIONE riportalacentrale ai valori preimpostati dafabbricae vengono
cancellati tutti i radiocomandi in memoria.

ATTENZIONE! Un’errata impostazione puo creare danni a persone, animali
o cose.

- Togliere tensione alla scheda (Fig.Rrif.1)

- Aprire I'ingresso Stop e premere contemporaneamente i tasti - e OK (Fig.R rif.2)
- Dare tensione alla scheda (Fig.R rif.3)

- Il display visualizza RST, entro 3s dare conferma premendo il tasto OK (Fig.R rif.4)
- Attendere che la prodedura venga terminata (Fig.R rif.5)

- Procedura terminata (Fig.R rif.6)
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (FA-AT)

Parametro | Min. | Max. | Default | Personali Definizione Descrizione
EcA 0 120 10 Taemg%ggicgsuﬁjsr]a Tempo di attesa prima della chiusura automatica.
ESCallh, SER 1 180 40 Z-Enrgggr;ga?g?iegr[cs)] Tempo di sgombero della zona interessata dal traffico regolato dal semaforo.
Spazio di S[lgazio di rallentamento in apertura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
SP-ALLAP 1(%%%) 50 10 raIIenF;amento in ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa senza
: - interruzioni.
apertura [%] ATTENZIONE: con “SET” a display non & attivo il rilevamento dell’'ostacolo.
Spazio di z;l)__ell_inﬁzc{gﬁléeBtamento in cgjhjsurda cliel/i motore/i, espresso in percentuale della corlsa totale.
) ; : Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa senza
SPrALlch 10) 50 10 rauﬁ?&gmg?‘?} N | interruzioni.
° ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
Spazio di decelerazione (passaggio dalla velocita di regime alla velocita di rallentamento) sia in
Spazio di a;l)_ertura che in chiusura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
SPAECEL 0 50 15 decelgrazione (%] | ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
senza interruzioni. K o
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’'ostacolo.
RPErE. 10 99 20 Apertura ﬁaarziale Spaziodiagertura parzialein percentualerispettoall’aperturatotale, a seguito attivazione comando
PA-2 ALE [% pedonale PED.
Forza esercitata dall'anta/e in apertura. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella
mem0||'|zzata durante l'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme
ostacolo.
For2R AP 1 99 50 Forza anta{e %n Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
apertura [%

ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valo-
re impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (**).

Forza esercitata dall'anta/e in chiusura. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella me-
morizzata durante |'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
FordR ch 1 99 50 Forza anta/e in Il prrametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
orch c i
chiusura [%] « \ ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valo-
re impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (**).
Forza esercitata dall'anta/e in apertura a velocita di rallentamento.
. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella memorizzata durante l'autoset (e suc-
FordR FRLL Forza anta/e in cessivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
1 99 50 apertura in rallenta- | Il parametro viene impostato automaticamente dall'autoset. X X
AP mento [%] ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valore
impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessa-
rio dispositivi di sicurezza antischiacciamento.(**)
Forza esercitata dall'anta/e in chiusura a velocita di rallentamento.
) Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella memorizzata durante |'autoset (e suc-
For2R FRLL Forza anta/e in cessivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
1 99 50 chiusura in rallenta- | Il gfRrametro viene impostato automaticamente dall’autoset, . :
ch mento [%] ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valore
—* \impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessa-
rio dispositivi di sicurezza antischiacciamento.(**)
. Percentuale della velocita massima raggiungibile in apertura dal/i motore/i.
ELAP 15 99 99 Velocita in apertura | ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
LS [%] senza interruzioni. . .
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
o Percentuale della velocita massima raggiungibile in chiusura dal/i motore/i.
Flch 15 99 99 Velocita in chiusura | ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
UsLE [%] senza interruzioni. i o
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’'ostacolo.
Velocita del/i motore/i in apertura e in chiusura nella fase di rallentamento, espressa in percen-
Velocita tuale della velocita massima di regime. . .
uELFRLL 15 30 25 rallentamento [%] ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
°' | senza interruzioni. . .
ATTENZIONE: Con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell'ostacolo.
Programmazione
MARUEER- NUMETO MANOVIE | permette di impostare un numero di manovre dopo il quale viene segnalata la richiesta di
0 250 0 soglia ; iI"uscita AUX confi M ; ¥ ; M )
2 lonE manutenzione manutenzione sull’uscita AUX configurata come Manutenzione o Lampeggiante e Manutenzione
[in centinaia]

(*) Nell’Unione Europea applicare la EN12453 per i limiti di forza, e la EN12445 per il metodo di misura.
(**) Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi deformabili.
(**#) Se il valore calcolato risulta inferiore di 30 cm, viene impostato a 30 cm.

TABELLA “B” - LOGICHE - (Lol ic)

Barrare il
Logica Definizione | Default | settaggio Opzioni
eseguito
Tempo Chiusura 0 Logica non attiva
tch . 0 ’ - -
Automatica 1 Attiva la chiusura automatica
) . 0 Logica non attiva
chrAP idR Chiusura rapida 0 - - — - - - - -
1 Chiude dopo 3 secondi dal disimpegno delle fotocellule prima di attendere il termine del TCA impostato
0 Gli ingressi configurati come Start E, Start mov. passo passo
I, Ped funzionano con la logica 4 passi.
2 PASSI 3 PASSI 4 PASSI
Gliingressi configurati come Start E, Start
1 1, Ped funzionano con la logica 3 passi. CHIUSA APRE
Movimento Limpulso durante la fase di chiusura IN APRE APRE STOP
MNou. PASS50 PRSSo passo passo 0 inverte il movimento. CHIUSURA
APERTA CHIUDE CHIUDE
Gli ingressi configurati come Start E, Start IN CHIUDE
2 I, Ped funzionano con la logica 2 passi. Ad APERTURA STOP + TCA | STOP +TCA
ogni impulso inverte il movimento.
DOPO STOP APRE APRE APRE
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INSTALLATION MANUAL

1) GENERAL INFORMATION

The ARES ULTRA BT A actuator is highly versatile in terms of installation op-
tions due to the extremely low position of the pinion, the actuator’s compact
nature and the height and depth adjustment features it offers. The adjustable
electronictorque limiter provides anti-crush safety. Manual emergency operation
is extremely easy to perform using just a release lever.

Stopping is controlled by polarized magnetic limit switches.

The MERAK control panel comes with standard factory settings. Any change
must be made using the programmer with built-in display or universal handheld
programmer.

Fully supports EELINK and U-LINK protocols.

Its main features are:

- Control of 1 low-voltage motor

- Obstacle detection

- Separate inputs for safety devices

- Configurable command inputs

- Built-in radio receiver rolling code with transmitter cloning.

The board has a terminal strip of the removable kind to make maintenance
or replacement easier. It comes with a series of prewired jumpers to make the
installer’s job on site easier. The jumpers concern terminals: 70-71, 70-72, 70-74.
If the above-mentioned terminals are being used, remove the relevant jumpers.

TESTING

The MERAK panel controls (checks) the startrelays and safety devices (photocells)
before performing each opening and closing cycle.

If there is a malfunction, make sure that the connected devices are working
properly and check the wiring.

2) TECHNICAL SPECIFICATIONS

MOTOR

1000 [ 1500

110-120V 50/60Hz

Power supply 220-230V 50/60 Hz(*)

Power input 240 W 400 W

I;\iRiEosn module 4mm (18 teeth) 4mm (18 teeth)
R'R'E%nvm‘)d“'le 4mm (25 teeth) 4mm (25 teeth)
Il_\eééépeed 9 m/min 9 m/min
ﬁ{aég'\’,eed 12 m/min 12 m/min
Max. leaf weight

ARES 9 1000 Kg 1500 Kg

Max. leaf weight

ARESY o9 500 Kg 750 Kg

Max. torque 30Nm 35Nm

Impact reaction Electronic torque limiter

Lubrication Lifetime greased

Manual operation Lever-operated mechanical release

Type of use intensive

E;thrfa% batteries (optional Two 12V 1.2Ah batteries

Environmental conditions -20/ +55°C

Protection rating P44

Noise level <70dBA

Operator weight 7 kg

Dimensions See Fig. H
CONTROL UNIT

Lowvoltage/mainsinsulation | > 2MOhm 500V ==

Operatingtemperaturerange | -20 / +55°C

Thermal overload protection | Software

Dielectric rigidity mains/LV 3750V~ for 1 minute

Accessories power supply 24V ~ (demand max. 0,5A) 24V ~ safe

AUX 0 NO 24V ~ powered contact (max.1A)
AUX 3 NO contact (24V~/max.1A)

Fuses Fig. F

Built-in Rolling-Code radio-receiver | frequency 433.92MHz

Setting of parameters and

options Universal handheld programmer/LCD display

N° of combinations 4 billion

Max. n° of remotes that can 63

be memorized

(¥) Special supply voltages to order.

Usable transmitter versions:
All ROLLING CODE transmitters compatible with ((er-Ready)).

3) TUBE ARRANGEMENT Fig.A
Install the electrical system referring to the standards in force for electrical systems
CEl 64-8, IEC 364, harmonization document HD 384 and other national standards.

4) PREPARATION FOR MOTOR MOUNTING FIG.B
Make a hole in the ground to accommodate the concrete pad where the tie rods
will be positioned, keeping to the distances featured in (FIG.B).

5) REMOVING THE COVER FIG.C
5.1) MOUNTING THE MOTOR FIG.C1

6) MOUNTING DRIVE ACCESSORIES FIG.D-D1
Recommended rack types (FIG.J)

7) RACK CENTRING WITH RESPECT TO PINION FIG.J-K1-L

DANGER - Welding must be performed by a competent person issued
with the necessary personal protective equipment as prescribed by
the safety rules in force FIG.K.

8) FASTENING LIMIT SWITCH BRACKETS FIG.E

Fastening the limit switches:

« Attach the limit switch bracket to the rack as illustrated in FIG. D1

- Fasten the magnetic limit switch box to the limit switch bracket with the screws
and plate provided, as illustrated in FIG.E - Ref.1.

- Fasten the limit switch bracket to the rack by screwing in the two front screws
provided FIG.E ref.2

Right-hand limit switch:

- Fasten the Right-hand magnetic limit switch called “R”; do not exceed the sta-
ted maximum distance between the magnetic limit switch box and the limit
switch assembly, FIG.E.

Left-hand limit switch:

- Fasten the Left-hand magnetic limit switch called “L"; do not exceed the stated
maximum distance between the magnetic limit switch box and the limit
switch assembly, FIG.E.

Warning. Do not swap over the limit switch brackets once you have changed the
opening direction via the relevant logic

9) STOPS FIG.M

DANGER - The gate must be fitted with mechanical stops to halt its

travel both when opening and closing, thus preventing the gate from
coming off the top guide. Said stops must be fastened firmly to the ground,
a few centimetres beyond the electric stop point.

10) MANUAL RELEASE (See USER GUIDE -FIG.3-).
Warning Do not JERK the gate open and closed, instead push it GENTLY to
the end of its travel.

11) TERMINAL BOARD WIRING Fig. F-N

Once suitable electric cables have been run through the raceways and the auto-
mated device’s various components have been fastened at the predetermined
points, the next stepisto connectthemasdirected andillustratedin the diagrams
contained in therelevantinstruction manuals. Connectthe live, neutral and earth
wire (compulsory). The mains cable must be clamped in the relevant cable gland
(FIG.N-ref.N1), while the earth wire with the yellow/green-coloured sheath must
be connected in the relevant terminal (FIG.N-ref.N2).

WARNINGS - When performing wiring and installation, refer to the standards
in force and, whatever the case, apply good practice principles. Wires carrying
different voltages must be kept physically separate from each other, or they must
be suitably insulated with at least Tmm of additional insulation.

Wires must be secured with additional fastening near the terminals, using devi-
ces such as cable clamps. All connecting cables must be kept far enough away
from dissipaters.

11.1) LOCAL COMMANDS Fig.F

While the display is off, pressing the + key commands the gate to Open and
pressing the - key commands it to Close. Pressing either key again while the
automated device is moving commands the gate to STOP.

12) SAFETY DEVICES
Note: only use receiving safety devices with free changeover contact.

12.1) TESTED DEVICES Fig.S
12.2) CONNECTION OF 1 PAIR OF NON-CHECKED PHOTOCELLS FIG. G1

12.3) CONNECTION OF 1 PAIR OF CHECKED PHOTOCELLS FIG. G2

13) ACCESS TO THE SIMPLIFIED MENU: FIG.1

13.1) CALLING UP MENUS: FIG. 2

13.2) PARAMETERS MENU (PRr-R7) (PARAMETERS TABLE “A”)

13.3) LOGIC MENU (Lol ic) (LOGIC TABLE “B”)

13.4) RADIO MENU (-Ad {o) (RADIO TABLE “C”)

- IMPORTANT NOTE: THE FIRST TRANSMITTER MEMORIZED MUST BE
IDENTIFIED BY ATTACHING THE KEY LABEL (MASTER).

In the event of manual programming, the first transmitter assigns the RECEIVER'S

KEY CODE: this code is required to subsequently clone the radio transmitters.

The Clonix built-in on-board receiver also has a number of important advanced features:
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Terminal Definition Description
L LINE .
N NEUTRAL Single-phase power supply
jgg; TRANSF PRIM Transformer primary winding connection
Board power supply:
P13 TRANSF SEC 24V~ Transformer secondary winding
10 MOT + i
Connection motor 1
1 MOT -
AUX 0 configurable output - Default setting FLASHING LIGHT.
20 AUX 0 - 24V POWERED CONTACT | 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/
(N.O.) (MAX.1A) GATE OPEN ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND
21 MAINTENANCE. Refer to “AUX output configuration”table.
AUX 3 configurable output - Default setting 2ND RADIO CHANNEL Output.
26 AUX 3 - FREE CONTACT (N.O.) 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/
(Max. 24V 1A) GATE OPEN ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND
27 MAINTENANCE. Refer to “AUX output configuration” table.
JP10 Limit switches Limit switch assembly connection
50 24V~ (9) .
51 24V ~ (1) Accessories power supply output.
50 24 Vsafe Tested safety device power supply output (photocell transmitter and safety edge transmitter).
Output active only during operating cycle.
60 Common IC 1 and IC 2 inputs common
'§ Configurable command input 1 (N.O.) - Default START E.
© 61 IC1 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Refer to the “Command input configuration” table.
o Configurable command input 2 (N.O.) - Default PED.
9 62 IC2 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Refer to the “Command input configuration” table.
70 Common STOP, SAFE 1 and SAFE 2 inputs common
The command stops movement. (N.C.)
71 STOP If not used, leave jumper inserted.
Configurable safety input 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL/ BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration” table.
73 FAULT 1 Test input for safety devices connected to SAFE 1.
Configurable safety input 2 (N.C) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration”table
75 FAULT 2 Test input for safety devices connected to SAFE 2.
< Antenna input.
% e Y ANTENNA Use an antenna tuned to 433MHz. Use RG58 coax cable to connect the Antenna and Receiver. Metal bodies close to the an-
< SHIELD tenna can interfere with radio reception. If the transmitter’s range is limited, move the antenna to a more suitable position.

AUX output configuration

Aux logic= 0 - 2ND RADIO CHANNEL output.
Contact stays closed for 1s when 2nd radio channel is activated.

Aux logic= 1 - SCA GATE OPEN LIGHToutput.
Contact stays closed during opening and with leaf open, intermittent during closing, open with leaf closed.

Aux logic= 2 - COURTESY LIGHT command output.
Contact stays on for 90 seconds after the last operation.

Aux logic= 3 - ZONE LIGHT command output.
Contact stays closed for the full duration of operation.

Aux logic= 4 - STAIR LIGHT output.
Contact stays closed for 1 second at start of operation.

Aux logic= 5 - GATE OPEN ALARM output.
Contact stays closed if the leaf stays open for double the set TCA time.

Aux logic= 6 - FLASHING LIGHT output.
Contact stays closed while leaves are operating.

Aux logic= 7 - SOLENOID LATCH output.
Contact stays closed for 2 seconds each time gate is opened.

Aux logic= 8 - MAGNETIC LOCK output.
Contact stays closed while gate is closed.

Aux logic= 9 - MAINTENANCE output.
Contact stays closed once the value set for the Maintenance parameter is reached, to report that maintenance is required.

Aux logic= 10 - FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE output.
Contact stays closed while leaves are operating. If the value set for the Maintenance parameter is reached, once the gate has finished moving and the leaf is closed, the contact closes
for 10 sec. and opens for 5 sec. 4 times to report that maintenance is required.

Note : If no output is configured as 2nd Radio Channel Output, the 2nd radio channel controls the pedestrian opening.

Command input configuration

IC logic= 0 - Input configured as Start E. Operation according to SEEP-b4-5EEP Naou. logic. External start for traffic light control.

IC logic= 1 - Input configured as Start |. Operation according to SEEP-bY-5EEF [ow. logic. Internal start for traffic light control.

IC logic= 2 - Input configured as Open.
The command causes the leaves to open. If the input stays closed, the leaves stay open until the contact is opened. When the contact is open, the automated device closes following
the TCA time, where activated.

IC logic= 3 - Input configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

IC logic= 4 - Input configured as Ped.
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-bY-5EEP. logic

IClogic=5 - Input configured as Timer.
Operation same as open except closing is guaranteed even after a mains power outage.

IC logic= 6 - Input configured as Timer Ped.
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. If the input stays closed, the leaf stays open until the contact is opened. If the input stays closed and a Start E,
Start | or Open command is activated, a complete opening-closing cycle is performed before returning to the pedestrian opening position. Closing is guaranteed even after a mains power outage.
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Safety input configuration

SAFE logic= 0 - Input configured as Phot (photocell) non tested (¥). (fig.S, ref.1).

Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken
during closing, movement is reversed only once the photocell is cleared. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 1 - Input configured as Phot test (tested photocell). (fig.S, ref.2).

reversed only once the photocell is cleared.

Switches photocell testing on at start of operation. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is

motion for as long as the photocell beam stays broken. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 2 - Input configured as Phot op (photocell active during opening only) non tested (¥). (fig.S, ref.1).
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops

SAFE logic= 3 - Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only (fig.S, ref22).
Switches photocell testing on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as the photocell beam stays broken.

movement is reversed immediately. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=4 - Input configured as Phot cl (photocell active during closing only) non tested (*). (fig.S, ref.1).
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing,

SAFE logic= 5 - Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only (fig.S, ref.2).
Switches photocell testing on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately.

SAFE logic= 6 - Input configured as Bar (safety edge) non tested (*). (fig.S, ref.3).

Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. The command reverses movement for 2 sec.. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 7 - Input configured as Bar (tested safety edge (fig.S, ref.4).

Switches safety edge testing on at start of operation. The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic= 8 - Input configured as Bar 8k2 (fig.S, ref.5). Input for resistive edge 8K2.
The command reverses movement for 2 sec.

causes the automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=9 Input configured as Bar op, safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 3).
Allows connecting devices not fitted with supplementary test contact. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing

mation to stop.

SAFE logic=10 Input configured as Bar op test, safety edge checked with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 4).
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the auto-

SAFE logic=11 Input configured as Bar 8k2 op, 8k2 safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 5).
The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

causes the automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=12 Input configured as Bar cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 3).
Allows connecting devices not fitted with supplementary test contact. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening

mation to stop.

SAFE logic=13 Input configured as Bar cl test, safety edge checked with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 4).
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the auto-

SAFE logic=14 Input configured as Bar 8k2 cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 5).
The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

(*) If “D" type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified mode, foresee mandatory maintenance at least every six months.

+  Cloning of master transmitter (rolling code or fixed code).

- Cloning to replace transmitters already entered in receiver.

- Transmitter database management.

« Receiver community management.

To use these advanced features, refer to the universal handheld programmer’s
instructions and to the general receiver programming guide.

13.5) DEFAULT MENU (dEFRALILE)
Restores the controller’s DEFAULT factory settings. Following this reset, you will
need to run the AUTOSET function again.

13.6) LANGUAGE MENU (LAnGURLE)
Used to set the programmer’s language on the display.

13.7) AUTOSET MENU (RUEaSEE)

« For best results, it is advisable to run the autoset function with the motors idle
(i.e. not overheated by a considerable number of consecutive operations).

«+ Launch an autoset operation by going to the relevant menu.

« Assoonasyou press the OKbutton, the’....... ."message is displayed and the control
unitcommandsthe deviceto performafull cycle (opening followed by closing), during
which the minimum torque value required to move the leaf is set automatically.
The number of cycles required for the autoset function can range from 1 to 3.
During this stage, itis imgortant to avoid breaking the photocells’beams and not
to use the START and STOP commands or the display.

Pressingthe +and-keysatthe same time during this stage stops the automated
device and exits the autoset operation, with the message KO appearing on the
display.Once this operation is complete, the control unit will have automatically
set the optimum torque values. Check them and, where necessary, edit them as
described in the programming section.
WARNING!! Check that the force of impact measured at the points
provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
y standard EN 12453.
Impact forces can be reduced by using deformable edges.

function is not active. Consequently, the installer must monitor the
automated system’s movements and keep people and property out
of range of the automated system.

INSTALLATION TEST PROCEDURE

1. Run the AUTOSET cycle (¥)

2. Check the impact forces: if they fall within the limits (**) skip to point 10 of the
procedure, otherwise

3. Where necessary, adjust the speed and sensitivity (force) parameters: see
parameters table.

4. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise

5. Apply a shock absorber profile

6. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise

7. Apply pressure-sensitive or electro-sensitive protective devices (such as a
safety edge)

8. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10

f Warning!!Whilethe autoset functionisrunning, the obstacledetection

of the procedure, otherwise

9. Allow the drive to move only in“Deadman” mode

10.Make sureall devices designed to detect obstacles within the system’s operating
range are working properly

(*) Before running the autoset function, make sure you have performed all the
assembly and make-safe operations correctly, as set out in the installation
warnings in the drive’s manual.

(**) Based on the risk analysis, you may find it necessary to apply sensitive
protective devices anyway

13.8) STATISTICS MENU (5:RE)

Used to view the version of the board, the total number of operations (in
hundreds), the number of transmitters memorized and the last 30 errors (the
first 2 digits indicate the position, the last 2 give the error code). Error 01 is the
most recent.

13.9) PASSWORD MENU (PASS5Lard)

Usedto setapassword forthe board’s wireless programming via the U-link network.
With “PROTECTION LEVEL" logic set to 1,2,3,4, the password is required to access
the programming menus. After 10 consecutive failed attempts to log in, you will
needtowait 3 minutes beforetrying again. Duringthistime, wheneveranattempt
is made to log in, the display will read “BLOC". The default password is 1234.

14) CONNECTION WITH EXPANSION BOARDS AND UNIVERSAL HANDHELD
PROGRAMMER VERSION> V1.40 (Fig. O) Refer to specific manual.

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to people
and animals.

15) U-LINK OPTIONAL MODULES
Refer to the U-link instructions for the modules.

15.1) REFER TO THE U-LINK MODULE’S INSTRUCTIONS (FIG. P).

Refer to the U-link instructions for the modules.

NOTE: On the board set as the Slave, the Safety Edge input (Safety Edge/ Test
Safety Edge/ 8k2 Safety Edge) should only be set to SAFE2.

16) REVERSING THE OPENING DIRECTION (Fig.Q)

17) RESTORING FACTORY SETTINGS (Fig.R)

WARNING: this operation will restore the control unit’s factory settings and all
transmitters stored in its memory will be deleted.

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to
people and animals.

- Cut off power to the board (Fig.R ref.1)

- Open the Stop input and press the - and OK keys together (Fig.R ref.2)

- Switch on the board’s power (Fig.R ref.3)

-Thedisplay will read RST; confirm within 3 sec. by pressing the OK key (Fig.R ref.4)
- Wait for the procedure to finish (Fig.R ref.5)

- Procedure finished (Fig.R ref.6)
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INSTALLATION MANUAL
TABLE “A” - PARAMETERS MENU - (PR-AT
Parameter min. | max. | Default | Personal Definition Description
EcR 0 120 10 Automatic clos- Waiting time before automatic closing
ing time [s] '
ErFLORE Time-to-clear
;':-L’_ Iy 1 180 40 traffic light zone | Time-to-clear for the zone run through by traffic controlled by the traffic light.
: [s]
Slow-down Slow-down distance for motor(s) during opening, given as a percentage of total
oPd ISk o . . travel. WARNING: Once the parameter has been edited, a complete uninterrupted
A 1(*¥*%) 50 10 distance during : . ., L
Stotd opening [%] opening-closing cycle is required.
P 9 WARNING: when the display reads “SET", obstacle detection is not active.
Slow-down Slow-down distance for motor(s) during closing, given as a percentage of total travel.
cid St 104+%) 50 10 distance durin WARNING: Once the parameter has been edited, a complete uninterrupted
Stol closing [%] 9 opening-closing cycle is required.
9 WARNING: when the display reads “SET", obstacle detection is not active.
Deceleration distance (switch from running speed to slow-down speed) for motor(s) both
d 15 dECEL o 50 15 Deceleration duringopeningandduringclosing,givenasapercentageoftotaltravel. WARNING:Oncethe
AECEL distance [%] parameterhasbeenedited,acompleteuninterruptedopening-closingcycleisrequired.
WARNING: when the display reads “SET", obstacle detection is not active.
PR-E AL Partial opening | Partial opening distance as a percentage of total opening following activation of PED pedestrian
- 10 99 20
oPEn inl [%] command.
Force exerted by leaf/leaves during opening. This is the percentage of force delivered,
beyond the force stored during the autoset cycle (and subsequently updated), before
Leaf force an obstacle alarm is generated.
oPForck 1 99 50 during opening | The parameter is set automatically by the autoset function.

[%] WARNING: It affects impact force directly: make sure that current safety
requirements are met with the set value (¥). Install anti-crush safety
devices where necessary (**).

Force exerted by leaf/leaves during closing. This is the percentage of force delivered,
beyond the force stored during the autoset cycle (and subsequently updated), before
Leaf force an obstacle alarm is generated.
cLSForcE 1 99 50 during closing | The parameter is set automatically by the autoset function.

[%] WARNING: It affects impact force directly: make sure that current safety
requirements are met with the set value (¥). Install anti-crush safety
devices where necessary (**).

“Force exerted by leaf/leaves during opening at slow-down speed.”
This is the percentage of force delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and
Leaf/lea\{es subsequently updated), before an obstacle alarm is generated.
oPSLLdForcE 1 99 50 fOl'C_e durln_g The parameter is set automatically by the autoset function.
: : opening during WARNING: It affects impact force directly: make sure that current safety
slow-down requirements are met with the set value (*). Install anti-crush safety
devices where necessary (**).
“Force exerted by leaf/leaves during closing at slow-down speed.”
This is the percentage of force delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and
Leaf/.leaves f_°"ce subsequently updated), before an obstacle alarm is generated.
cL55Lhd 1 29 50 during closing The parameter is set automatically by the autoset function.
ForcE during slow-down WARNING: It affects impact force directly: make sure that current safety

[%] requirements are met with the set value (¥). Install anti-crush safety

devices where necessary (*¥).
Percentage of maximum speed that can be reached by motor(s) during opening.
P SPEEM 15 99 99 Opening speed | WARNING: Once the parameter has been edited, a complete uninterrupted
a [%} opening-closing cycle is required. WARNING: when the display reads "SET",
obstacle detection is not active.
Percentage of maximum speed that can be reached by motor(s) during closing.
! SPEE 15 99 99 Closing speed | WARNING: Once the parameter has been edited, a complete uninterrupted
£t [%] opening-closing cycle is required. WARNING: when the display reads "SET",
obstacle detection is not active.
Opening and closing speed of motor(s) during slow-down stage, given as a percentage of
SLob SPEEd 15 30 25 Slow-down maximumrunning speed. WARNING: Once the parameterhasbeen edited, acomplete
speed [%] uninterrupted opening-closing cycleis required. WARNING: When the display reads
“"SET"", obstacle detection is not active.
Programming num-
ber of operations . . ) .
i - Allows you to set a number of operations after which the need for maintenance will be repor-
fR inkEnAncE 0 250 0 for mz:;:;e;znce ted on the AUX output configured as Maintenance or Flashing Light and Maintenance .
[in hundreds]

(*) In the European Union, apply standard EN 12453 for force limitations, and standard EN 12445 for measuring method.

(**) Impact forces can be reduced by using deformable edges.
(***) If the calculated value is less than 30 cm, it is set to 30 cm.
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TABLE “B” - LOGIC MENU - (Lol ic)

Logic

Definition

De-
fault

Cross out
setting
used

Optional extras

tcR

Automatic Clo-
sing Time

0

Logic not enabled

1

Switches automatic closing on

FRSE cLS

Fast closing

0

Logic not enabled

Closes 3 seconds after the photocells are cleared before waiting for the set TCA to elapse.

SEEP-bY-SEEP
NouENnk

Step-by-step
movement

Inputs configured as Start E, Start |, Ped
operate with 4-step logic.

step-by-step mov.
2 STEP 3 STEP

4 STEP

CLOSED

DURING
CLOSING

Inputs configured as Start E, Start |, Ped op- OPENS

erate with 3-step logic. Pulse during closing
reverses movement.

OPENS OPENS

STOPS

OPEN

DURING
OPENING

AFTER STOP

CLOSES CLOSES

Inputs configured as Start E, Start |, Ped op- CLOSES

erate with 2-step logic. Movement reverses
with each pulse.

STOP +TCA | STOP +TCA

OPENS OPENS OPENS

PrE-RLRF

Pre-alarm

The flashing light comes on at the same time as the motor(s) start.

The flashing light comes on approx. 3 seconds before the motor(s) start.

hold-to-rin

Deadman

Pulse operation.

Deadman mode.

Input 61 is configured as OPEN UP.

Input 62 is configured as CLOSE UP.

Operation continues as long as the OPEN UP or CLOSE UP keys are held down.

A

Emergency Deadman mode. Usually pulse operatign.
If the board fails the safety device tests (photocell or safety edge, ErOx) 3 times in a row, Deadman mode is
enabled which will stay active for 1 minute after the OPEN UP - CLOSE UP keys are released.

Input 61 is configured as OPEN UP.

Input 62 is configured as CLOSE UP.

A\

L WARNING: with the device set to Emergen Deadman mode ety de

bl oPEn

Block pulses
during opening

Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during opening.

- | O

Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during opening.

bl EcR

Block pulses
during TCA

o

Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during TCA pause.

Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during TCA pause.

bl cloSE

Block pulses
during closing

Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during closing.

Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during closing.

ickE

Ice feature

The Amperostop safety trip threshold stays at the same set value.

The controller automatically adjusts the obstacle alarm trip threshold at each start up.

Check that the force of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower than the
value laid down by standard EN 12453. If in doubt, use auxiliary safety devices.

This feature is useful when dealing with installations running at low temperatures.

WARNING: once this feature has been activated, you will need to perform an autoset opening and closing cycle.

oPEn In obhEr
dirEct.

Open in other
direction

Standard operating mode (See Fig.Q Ref. 1).

Opens in other direction to standard operating mode (See Fig. Q Ref.2)
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INSTALLATION MANUAL

De- Cross out
Logic Definition fault setting Optional extras
used
Configuration 0 Input configured as Phot (photocell).
SAFE of safety input 0 1 Input configured as Phot test (tested photocell).
SAFE 1. 2 Input configured as Phot op (photocell active during opening only).
72 3 Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only).
4 Input configured as Phot cl (photocell active during closing only).
5 Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only).
6 Input configured as Bar, safety edge.
7 Input configured as Bar, tested safety edge.
8 Input configured as Bar 8k2.
gt Input configured as Bar OP, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the mo-
Configuration vement stops.
SAFE 2 of safety input 6 10* Input configured as Bar OP TEST, safety edge tested with inversion active only while opening. If while closing,
SAFE 2. the movement stops.
74 % Input configured as Bar OP 8k2, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the
1 movement stops.
% Input configured as Bar CL, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the mo-
1 vement stops.
13% Input configured as Bar CLTEST, safety edge tested with inversion active only while closing. If while opening,
the movement stops.
14% Input configured as Bar CL 8k2, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the
movement stops.
Configuration of 0 Input configured as Start E.
e command input 0 1 Input configured as Start I.
Ic1. 2 Input configured as Open.
61 3 Input configured as Close.
Configuration of 4 Input configured as Ped.
ic commlacn: input 4 5 Input configured as Timer.
62 6 Input configured as Timer Pedestrian.
0 Output configured as 2nd Radio Channel.
Configuration of 1 Output configured as SCA (gate open light).
1
RiH O AUXZ(:)°2“:P“t' 6 2 Output configured as Courtesy Light command.
3 Output configured as Zone Light command.
4 Output configured as Stair Light
5 Output configured as Alarm
Confh i " 6 Output configured as Flashing light
onfiguration o
AUH 3 AUX 3 output. 0 7 Output configured as Latch
26-37 8 Output configured as Magnetic lock
9 Output configured as Maintenance
10 Output configured as Flashing Light and Maintenance.
0 Receiver is configured for operation in rolling-code mode.
F IHED dE Fixed code 0 Fixed-Code Clones are not accepted.
col

Receiver is configured for operation in fixed-code mode.
Fixed-Code Clones are accepted.
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INSTALLATION MANUAL

De- Cross out
Logic Definition setting Optional extras
fault
used
A -The password is not required to access the programming menus
B - Enables wireless memorizing of transmitters.
Operations in this mode are carried out near the control panel and do not require access:
- Press in sequence the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter that has already been
memorized in standard mode via the radio menu.
- Press within 10 sec. the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter to be memorized.
0 The receiver exits programming mode after 10 sec.: you can use this time to enter other new transmitters
by repeating the previous step.
C - Enables wireless automatic addition of clones.
Enables clones generated with the universal programmer and programmed Replays to be added to the
receiver’s memory.
D - Enables wireless automatic addition of replays.
Enables programmed Replays to be added to the receiver’s memory.
E - The board’s parameters can be edited via the U-link network
A -You are prompted to enter the password to access the programming menus
1 The default password is 1234.
No change in behaviour of functions B - C - D - E from 0 logic setting
ProtEct lon Setting the -
LELEL protection level 0 A -You are prompted to enter the password to access the programming menus
LEUEL 5 The default password is 1234.
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C-Wireless automatic addition of clones is disabled. No change in behaviour of functions D - E from 0 logic setting
A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
3 B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
No change in behaviour of functions C - E from 0 logic setting
A -You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C - Wireless automatic addition of clones is disabled.
4 D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
E - The option of editing the board’s parameters via the U-link network is disabled.
Transmitters are memorized only using the relevant Radio menu.
IMPORTANT: This high level of security stops unwanted clones from gaining access and also stops radio
interference, if any.
Serial mode 0 Standard SLAVE: board receives and communicates commands/diagnostics/etc.
1 Standard MASTER: board sends activation commands (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) to other boards.
SE- 1AL ModE (Identifies how 0 5 SLAVE opposite leaves in local network : the control unit is the slave in an opposite leaves network with no
bpard is configured smart module (fig.P)
in a BFT ne.twork MASTER opposite leaves in local network: the control unit is the master in an opposite leaves network with
connection). 3
no smart module (fig.P)
Identifies board address from 0 to 119 in a local BFT network connection.
AddrE55 Address 0 [ 1| (see U-LINK OPTIONAL MODULES section)
0 Input configured as Start E command.
1 Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
5 Input configured as Timer command.
6 Input configured as Timer Pedestrian command.
7 Input configured as Phot (photocell) safety.
8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
10 Input configured as Bar safety (safety edge).
Configuration of 1% Input conftlgijred as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the
EXPI1 input on movement stops.
EHP 1 input-output ex- 1 1% Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the
pansion board. movement stops.
1-2 3 Input configured as Phot test safety, tested photocell. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is
! switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.
% Input configured as Phot op test safety, tested photocell active only while opening. Input 3 (EXPI2) on input/
14 output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1
« Input configured as Phot cl test safety, tested photocell active only while closing. Input 3 (EXPI2) on input/
= output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1
p Input configured as Bar safety, tested safety edge. Input 3 (EXPI2) oninput/output expansion boardis switched
1 automatically to safety device test input, EXPFAULT1.
Input configured as safety Bar OP test, safety edge with inversion active only while opening, if while closing
17% the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety
device test input, EXPFAULT1.
Input configured as safety Bar CL test, safety edge with inversion active only while closing, if while opening
18% the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety

device test input, EXPFAULT1.
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INSTALLATION MANUAL
De- Cross out
Logic Definition setting Optional extras
fault
used
0 Input configured as Start E command.
1 Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
Configuration of 5 Input configured as Timer command.
NP 12 EXPI2 input 6 Input configured as Timer Pedestrian command.
HP | on input-output 0
expansion board. 7 Input configured as Phot (photocell) safety.
1-3 8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
10 Input configured as Bar safety (safety edge).
1% Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the
movement stops.
12% Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the
movement stops.
0 Output configured as 2" Radio Channel.
Configuration of -
EXPO2 output 1 Output configured as SCA (gate open light).
EHPo | on input-output 1" 2 Output configured as Courtesy Light command.
expanszl‘o: board 3 Output configured as Zone Light command.
4 Output configured as Stair Light.
5 Output configured as Alarm.
6 Output configured as Flashing light.
Configuration of
EXPO2 output 7 Output configured as Latch.
EHPal on input-output 1 8 Output configured as Magnetic lock.
expans;o; board 9 Output configured as Maintenance.
10 Output configured as Flashing Light and Maintenance.
11 Output configured as Traffic Light control with TLB board.
EFRFF lc L IGhE Traffic light pre- o 0 Pre-flashing switched off.
PrEFLASh inL. flashing 1 Red lights flash, for 3 seconds, at start of operation.
ErAFF e L IGhE . 0 Red lights off when gate closed.
Steadily lit red
rEd LAP ALLAYS | TG 0
R '9 1 Red lights on when gate closed.
* Only active on FW = 2.10
TABLE “C” - RADIO MENU (rAd ia)
Logic Description
Add Start Key
Add SERrE associates the desired key with the Start command
Add 2ch Key
Add cch Associates the desired key with the 2nd radio channel command. If no output is configured as 2nd Radio Channel Output, the 2nd radio chan-
nel controls the pedestrian opening.
Erase List
E-RSE B4 é WARNING! Erases all memorized transmitters from the receiver's memory.
d rH Read receiver code
BEE Displays receiver code required for cloning transmitters.
ON = Enables remote programming of cards via a previously memorized W LINK transmitter.
711 It remains enabled for 3 minutes from the time the W LINK transmitter is last pressed.
OFF= W LINK programming disabled.
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ACCES AUX MENUS Fig. 1

+/-

+/-
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—[ox] -) Voir MENU PARAMETRES

1’4
) [0 - - 71 [ - e

[0 - )

'd
" (o9 - @ - (T [ Y\, MENU LOGIQUES

1’4
S = - - T = -

X
" [ - - (- 0 - )

% T
-‘-’?+ %+-+_+ %"-j

z N
- g % R vEsEREaESE» S -+

Voir MENU RADIO

*** Saisie du mot de passe.

J: Demande avec logique Niveau Protection configurée sur

1,234

LEGENDA

+ T Monter
— 1 Descendre

Con firmation /
OK ¢ Allumage afficheur

+—{ol
——19

i Sortir du menu

SkrE Activation entrée Start externe START E
Skr Activation entrée Start interne START |
oPEn Activation entrée OPEN
cLS Activation entrée CLOSE
PEd Activation entrée piéton PED
EINE Activation entrée TIMER
StoP Activation entrée STOP
Phot Activation entrée photocellule PHOT
PhoP Activation entrée photocellule en ouverture PHOT OP
Phel Activation entrée photocellule en fermeture PHOT CL
bAr Activation entrée linteau BAR
bA- 2 Activation entrée linteau BAR sur moteur slave
r (connexion vantaux opposés)
Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNI-
bAro QUEMENTA L'OUVERTURE ousiconfiguréecommelinteau
sensible vérifié. Activation de I'entrée FAULT associée
Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE
bArc UNIQUEMENT A LA FERMETURE ou si configurée comme
N linteau sensible vérifié. Activation de I'entrée FAULT associée
Stc Activation entrée fin de course fermeture du moteur SWC
—» Sbo Activation entrée fin de course ouverture du moteur SWO
La carte attend d'accomplir une manceuvre compléte
SEr douverture-fermeture sans étre interrompue par des arréts
intermédiairespourobtenirlecouplenécessaireaumouvement.
ATTENTION! La détection de lobstacle nest pas active
Erdt Essai photocellules échoué Vérifier connexion photocellules et/ou configurations logiques
Erle Essai linteau échoué Vérifier connexion linteaux et/ou configurations logiques
Version logciel centrale Er03 Essai photocellules ouverture échoué vérifierconnexion photocelluleset/ouconfigurationparametres/logiques
EqO4 Essai photocellules fermeture échoué vérifierconnexionphotocelluleset/ouconfigurationparamétres/logiques
Essai linteau sur moteur slave échoué (connexion - - . N .
) ErDS vantaux opposés) Vérifiez connexion linteau et/ou configurations parametres/logiques
+_oon ) Er0B Essa{ I!nteau 8k2 echoue’ i Velr!ﬁer conne><|.on I|'nteau et/ou conﬁguratpns paramgtres/log|gues
ErD7 Essai linteau ouverture échoué Vérifiez connexion linteau et/ou configurations paramétres/logiques
Er08 Essai linteau fermeture échoué Vérifiez connexion linteau et/ou configurations paramétres/logiques
N° commandes radio mémorisées * . - - Vérifier les connexions sur le moteur
& 5 Efreur essal materiel carte - Problémes matériels sur la carte (s'adresser au SAV)
Er3H* Inversion pour obstacle - Amperostop Vérifier éventuels obstacles le long du parcours
erreurs it Thermique Attendre le refroidissement de I'automatisation
* - . e s Vérifier la connexion sur les dispositifs accessoires et/ou les cartes
ErSH Erreur communication avec dispositifs a distance d'expansion connectés via série
E: :ﬁ g: :1'51 Erreur interne de contréle supervision systéme. Ess:)r/\e/ircc;git:;ggr\/(eeittrsIIumerIa carte. Sile probléme persiste contacter
N 5 : Si vous appuyez sur OK vous confirmez les configurations détectées
Er2 E;rg:;adne]écggss)lstance des paramétres de centrale (Logiques | ', carte continuera a fonctionner avec les configurations détectées.
Z\II faut vérifier les confi ions de la carte (P: étres et Logi )
Sivous appuyez sur OK la carte continuera a fonctionner avec D-track
EF73 Erreur dans les paramétres de D-track par défaut.
A\ Il faut procéder a une auto-configuration
ErFD Erreur fin de course Vérifier connexions des fins de course
ErF i Erreurfindecoursetoujoursactifapresledébutdelamanceuvre | Vérifiez connexions fins de course, connexions moteur
ErF3 erreur de la configuration des entrées SAFE Vérifiez la bonne configuration des entrées SAFE

*H=0,1,...9ABCDEF

—0-—'—'—'-—'-'—'-—'—'—'-—'-'—'-ﬁ
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MANUEL D’INSTALLATION

1) GENERALITES

L'actionneur ARES ULTRA BT A permet une grande versatilité d'installation, grace
a la position tres basse du pignon, a sa forme compacte et a la possibilité d’en
régler la profondeur et la hauteur. Le limiteur de couple électronique,

réglable, garantitlasécurité contrel'écrasement.Lamanceuvre manuelled’urgence
s'accomplit aisément a 'aide d’une poignée de déblocage.

L'arrét est controlé par des fins de course magnétiques polarisés.

Le tableau de commande MERAK est fourni par le fabricant avec un réglage
standard. Toute variation doit étre configurée a I'aide du programmeur muni
d‘afficheur intégré ou d'un programmeur palmaire universel.

Il prend complétement en charge les protocoles EELINK et U-LINK.

Les caractéristiques principales sont:

- Contréle d’'1 moteur en basse tension

- Détection obstacle

- Entrées séparées pour les dispositifs de sécurité

- Entrées de commande configurables

- Récepteur radio mtegre rolling-code avec clonage des émetteurs.
Lacarteestmunied’'unbornierextractible, pour faciliterles opérations d'entretien
ou le remplacement. Elle est équipée de plusieurs barrettes pré-cablées pour
faciliter la pose. Les barrettes intéressent les bornes : 70-71, 70-72, 70-74. Si vous
utilisez les bornes ci-dessus, retirez les barrettes.

VERIFICATION

Le tableau MERAK accomplit le contrdle (vérification) des relais de marche et
des dispositifs de sécurité (photocellules) avant chaque cycle d'ouverture et de
fermeture.

En casde mauvaisfonctionnement, vérifiezsiles dispositifs branchés fonctionnent
correctement et contrélez les cablages.

2) DONNEES TECHNIQUES

MOTEUR
1000 [
110-120V 50/60Hz

1500

Alimentation 220-230V 50/60 Hz(*)

Puissance absorbée 240 W 400 W

,Xlgggle pignon 4mm (18 dents) 4mm (18 dents)
}\_\/II(‘)SEI‘? pignon 4mm (25 dents) 4mm (25 dents)
Xiltéssse vantail 9 m/min 9 m/min
XirtteEsss%vantail 12 m/min 12 m/min
‘P\%lgg maxi vantail 1000 Kg 1500 Kg
Pc;{igg‘r?axi vantail 500 Kg 750 Kg

Couple maxi 30 Nm 35Nm
Réaction au choc Iél'engggrl:qul?ee couple

Lubrification Graisse permanente

Déblocage mécanique a poignée

Manceuvre manuelle

Type d'utilisation intensive

Batterie secours (option) 2 batteries de 12V 1, 2Ah

Conditions ambiantes -20/+55°C

Degré de protection P44

Bruit <70dBA

Poids actionneur 7kg

Dimensions Cf.Fig.H
CENTRALE

Isolation/basse tension > 2MOhm 500V ===

Température de fonctionnement |-20 / +55°C

Protection thermique Logicielle

Rigidité diélectrique secteur/bt 3750V~ pendant 1 minute

24V ~ (0,5A absorption maxi)
24V ~ safe

Alimentation des accessoires

AUX 0 Contact alimenté en 24V ~ N.O. (1A maxi)
AUX 3 Contact N.O. (24V~/1A maxi)

Fusivel Fig. F

ﬁ\e;(gz;iéeur radio code rolling fréquence 433,92MHz

Réglage des parametres et Afficheur LCD/programmateur palmaire
options universel

N.° combinaisons 4 milliards

N° maxi radiocommandes 63

mémorisables
(*) Tensions d'alimentation spéciales a la demande.

Versions d’émetteurs utilisables :
Tous les émetteurs ROLLING CODE compatibles.

@ ((er-Ready) )
3) AMEMAGEMENT TUYAUX FIG. A
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Préparez l'installation électrique en respectant les normes en vigueur sur les
installations électriques CEI-64-8, I[EC 364, harmonisation HD384 et les autres
normes du pays ou est installé 'appareil.

4) AMENAGEMENT FIXATION MOTEURFIG. B
Préparez une tranchée ou poser une petite dalle en ciment sur laquelle seront
posés les tirants en respectant les mesures indiquées sur la (FIG. B).

5) RETRAIT DU CARTER DE COUVERTURE FIG. C
5.1) MONTAGE MOTEURFIG. C1

6) MONTAGE ACCESSOIRES TRANSMISSION FIG. D - D1
Types de crémaillere conseillés (fig. 1)

7) CENTRAGE CREMAILLERE PAR RAPPORT AU PIGNON FIG. J - K1-L
DANGER-Lopérationde soudage doitétre confiée aune personne compéten-
te et munie de tous les équipements de protection individuelle prévus par

les normes de sécurité en vigueur Fig. K.

8) FIXATION ETRIERS FIN DE COURSE Fig.E

Fixation des fins de course :

« Accrochezl'étrier du fin de course sur la crémaillere comme le montre la FIG. D1

«+  Fixez le boitier du fin de course magnétique sur I'étrier du fin de course avec
les vis et la plaque fournies comme le montre la figure FIG.E - Réf. 1.

«  Fixez I'étrier du fin de course sur la crémaillére en vissant les deux vis avant
fournies FIG. E Réf.2

Fin de course Droit :

- Fixez le fin de course magnétique Droit appelé R en veillant a respecter la
distance maximum entre le boitier du fin de course magnétique et le groupe
fin de course, FIG.E.

Fin de course Gauche:

- Fixez le fin de course magnétique Gauche appelé L en veillant a respecter la
distance maximum entre le boitier du fin de course magnétique et le groupe
fin de course, FIG.E.

Attention. Pour passerdelaconfiguration delalogique d'ouverture droite/gauche,
n'invertissez pas les étriers fin de course.

9) BUTEES D’ARRET Fig. M
DANGER - Le portail doit étre équipé des butées d'arrét mécaniques a l'ou-
verture et a la fermeture, de facon a empécher que le portail ne sorte du
rail supérieur. Elles doivent étre solidement fixées au sol, quelques centimeétres
au-dela du point d'arrét électrique.

10) DEBLOCAGE MANUEL (Voir MANUEL D’UTILISATION -FIG. 3-).
Attention Ne poussezpas VIOLEMMENT le vantail du portail, mais ACCOMPAGNEZ-
LE pendant toute sa course.

11) CONNEXION PLAQUE A BORNES Fig. F-N

Une fois que les cables électriques adaptés ont été passés dans les gaines et que les
différents composants de I'automatisation ont été fixés au niveau des points choisis
préalablement, branchez-les selon les indications et les schémas indiqués dans les
manuels d'instruction correspondants. Accomplissez la connexion de la phase, du
neutre et de la terre (obligatoire). Le cable du secteur doit étre bloqué dans son
presse-cable (FIG. N réf.N1) le conducteur de protection (terre) avec gaine isolante
jaune/verte doit étre branché dans le serre-fil prévu a cet effet (FIG. N - réf. N2).

AVERTISSEMENTS - Pendant les opérations de cabla%e et de montage, respectez
les normes en vigueur et les principes de la bonne technique. Les conducteurs ali-
mentés avec des tensions différentes doivent étre séparés physiquemententre eux
ouisolésdefaconadéquateavecune couchedisolantde Tmmdépaisseurminimum.
Les conducteurs doivent étres fixés par un systeme supplémentaire a proximité
desbornes, parexemple al'aide de bandes. Tous les cables de connexion doivent
étre maintenus a I'écart du dissipateur.

11.1) COMMANDES LOCALES Fig. F

Avecl'afficheuréteint, lapressiondelatouche + commande une Ouvertureet
delatouche - une Fermeture. Une pression ultérieure des touches, pendant
que l'automatisation est en mouvement, commande un ARRET

12) DISPOSITIFS DE SECURITE
Remarque: utiliser uniquement les dispositifs de sécurité récepteurs avec
contact en libre échange.

12.1) DISPOSITIFS VERIFIES Fig. S

12.2) BRANCHEMENT DE 1 PAIRE DE PHOTOCELLULES NON VERIFIEES Fig. G1
12.3) BRANCHEMENT DE 1 PAIRE DE PHOTOCELLULES VERIFIEES Fig. G2
13)ACCES AU MENU SIMPLIFIE : FIG. 1

13.1) ACCES AUX MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETRES (PRr A7) (TABLEAU “A” PARAMETRES)

13.3) MENU LOGIQUES (Lol ic) (TABLEAU “B” LOGIQUES)

13.4) MENU RADIO (rAd {o) (TABLEAU “C” RADIO)

- REMARQUEIMPORTANTE:MARQUEZLE PREMIEREMETTEUR MEMORISE
AVEC LE TIMBRE CLE (MASTER).

En programmation manuelle, le premier émetteur attribue le CODE CLE DU

RECEPTEUR; ce code est nécessaire pour accomplir ensuite le clonage des

émetteurs radio.

Lerécepteurdebordintégré Clonixdispose égalementde quelquesfonctionnalités

avancées importantes:

» Clonage de I'émetteur master (rolling code ou code fixe)

» Clonage par substitution démetteurs déja intégrés au récepteur

+ Gestion bases de données des émetteurs

«  Gestion communauté de récepteurs
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MANUEL D'INSTALLATION

Borne Définition Description
L PHASE . . .
N NEUTRE Alimentation monophasée
JP31 . -
o PRIM TRANSF Connexion primaire transformateur
P13 SEC TRANSF Alimentation de la carte:
24V~Secondaire transformateur
10 MOT + )
Connexion moteur 1
11 MOT -
Sortie configurable AUX 0 - Défaut CLIGNOTANT R K
20 AUX 0 - CONTATTO ALIMENTATO | 2éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE
o ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE
24V(N.O) (1AMAX) ELECTRIQUE A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.
21 Consultez le tableau Configuration des sorties AUX.
Sortie configurable AUX3 - Défaut Sortie 2¢éme CANAL RADIO R N
26 AUX 3 - CONTACT LIBRE (N.O) | 2éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE
Maxi 24V 1A o ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE
57 (Maxi 24V 1A) ELECTRIQUE A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.
Consultez le tableau Configuration des sorties AUX.
JP10 Fins de course Connexion groupe fin de course
50 24V~ (-)
Sortie alimentation accessoires.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsafe Sortie alimentation des dispositifs de sécurité vérifiés (émetteur photocellules et émetteur linteau sensible)
Sortie active uniquement pendant le cycle de manceuvre.
" 60 Commun Commun entrées IC 1 et IC 2
3 Entrée de commande configurable 1 (N.O.) - Défaut START E
= 61 IC1 START E / START I/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
g Entrée de commande configurable 2 (N.O.) - Défaut PED.
v 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
70 Commun Commun entrées STOP, SAFE 1 et SAFE 2
7 STOP La commande interrompt la manceuvre. (N.F.)
Si vous ne l'utilisez pas, laissez la barrette en place.
Entrée de sécurité configurable 1 (N.F.) - Défaut PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.
73 FAULT 1 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 1
Entrée de sécurité configurable 2 (N.F) - Défaut BAR
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consult: “ i Ses de sécurité”,
75 FAULT 2 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 2
o y ANTENNE Entrée de l'antenne
= Utilisez une antenne syntonisée sur 433 MHz. Pour la connexion Antenne Récepteur utilisez un cable coaxial RG58.
= La présence de masses métalliques prés de I'antenne risque de déranger la réception radio. Si I'émetteur a une
< # SHIELD portée réduite, déplacez 'antenne dans un endroit plus adéquat.

Configurazione delle uscite AUX

Logique Aux= 0 - Sortie 2EME CANAL RADIO.
Le contact reste fermé pendant 1s au moment de l'activation du 2éme canal radio.

Logique Aux= 1 - Sortie SORTIE VOYANT PORTAIL OUVERT SCA.
Le contact reste fermé pendant l'ouverture et lorsque le vantail est ouvert, intermittent pendant la fermeture, ouvert avec le vantail fermé.

Logique Aux= 2 - Sortie commande LUMIERE DE COURTOISIE.
Le contact reste fermé pendant 90 secondes apreés la derniére manoeuvre.

Logique Aux= 3 - Sortie commande LUMIERE DE ZONE.
Le contact reste fermé pendant toute la durée de la manoeuvre.

Logique Aux= 4 - Sortie LUMIERE ESCALIERS.
Le contact reste fermé pendant 1 secondes aprés le début de la manceuvre.

Logique Aux=5 - Sortie ALARME PORTAIL OUVERT.
Le contact reste fermé si le vantail reste ouvert pendant deux fois plus de temps que le TCA configuré.

Logique Aux= 6 - Sortie pour CLIGNOTANT.
Le contact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux.

Logique Aux= 7 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC.
Le contact reste fermé pendant 2 secondes a chague ouverture.

Logique Aux= 8 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A AIMANT.
Le contact reste fermée lorsque le portail est fermé.

Logique Aux= 9 — Sortie ENTRETIEN.
Le contact reste fermé lorsque la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteinte, afin de signaliser la demande d'entretien.

Logique Aux= 10 - Sortie CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.
Le contact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux. Si la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteint en fin de manceuvre avec le vantail fermé, 4 fois le contact se
ferme pendant 10s et s'ouvre pendant 5s pour signaler la demande d'entretien.

Remarque : Si aucune sortie n‘est configurée comme Sortie 2éme canal radio, le 2éme canal radio commande l'ouverture piétonne.

Configuration des entrées de commande

Logique IC= 0 - Entrée configurée comme Start E. Fonctionnement suivant la Logique flollut PRS R PRS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

o

Logique IC= 1 - Entrée configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique Matiuk PAS A PAS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 2 - Entrée configurée comme Open., i . R o R
La'commande accomplit une ouverture. Si l'entrée reste fermée, les vantaux restent ouverts jusqu’a l'ouverture du contact. Avec le contact ouvert I'automatisation se ferme apres le
temps de TCA, s'il est activé.

Logique IC= 3 - Entrée configurée comme Close.
La'commande accomplit une fermeture

Logique IC= 4 - Entrée configurée comme Ped.
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Fonctionnement suivant la logique fabiut PRS A PRS.

Logique IC= 5 - Entrée configurée comme Timer. o R
Fonctionnement analogue a Open mais la fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.

Logique IC= 6 - Entrée configurée comme Timer Ped. . ) ) . . . . ) )
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Si l'entrée reste fermée, le vantail reste ouvert jusqu'a l'ouverture du contact. Si l'entrée reste fermée et qu'une commande Start
E, Start | ou Open est activée, une manoeuvre complete est accomplie par la suite pour rétablir 'ouverture piétonne. La fermeture est garantie méme aprées une panne de courant.
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Configurazione degli ingressi di sicurezza

Logique SAFE= 0 - Entrée configurée comme Phot, photocellule no vériées (*). (Fig. S, réf.1).
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un
obscurcissement de la photocellule en fermeture n'inverse le mouvement que lorsque la photocellule est libérée. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE= 1 - Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée. (Fig. S, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un obscurcissement de la
photocellule en fermeture inverse le mouvement uniquement aprés le dégagement de la photocellule.

Logique SAFE = 2 - Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture no vériées (*). (Fig. S, réf.1)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu.
Pendant l'ouverture verrouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE = 3 - Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture (Fig. S, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu. Pendant l'ouverture ver-
rouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule.

Logique SAFE = 4 - Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture no vériées (¥). (Fig. S, réf.1)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En
phase de fermeture, inverse immédiatement. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE =5 - Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture (Fig. S, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En phase de fermeture,
inverse immédiatement.

Logique SAFE = 6 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensibleno vériées (¥). (Fig. S, réf.3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. La commande inverse le mouvement pendant 2s. Si vous ne l'utilisez pas, laissez la barrette en place

Logique SAFE = 7 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifié (Fig. S, réf.4).
Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manoeuvre. La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.

Logique SAFE= 8 - Entrée configurée comme Bar 8k2 (Fig. S, réf. 5). Entrée pour linteau résistif 8K2.
La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.

Logique SAFE=9 Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig. D, réf. 3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase d’'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lin-
tervention en phase de fermeture provoque I'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE=10EntréeconfiguréecommeBarop.linteausensiblevérifiéavecinversionactiveuniquemental'ouverture, siactivée pendantlafermetureaccomplitl'arrétdel'automatisation (STOP) (Fig. D, réf.4)
Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase
de fermeture provoque l'arrét.

Logique SAFE= 11 Entrée configurée comme Bar 8K2 op. linteau 8K2 avecinversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig. D, réf. 5)
Lintervention en phase d’'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture provoque l'arrét.

Logique SAFE=12Entrée configurée comme Bar cl.linteau sensibleavecinversionactive uniquementalafermeture, siactivée pendant'ouverture accomplit'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig. D, réf. 3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec,
Lintervention en phase d'ouverture provoque l'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE= 13 Entrée configurée comme Bar cl. essai linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de
I'automatisation (STOP) (Fig. D, réf. 4)

Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase
d’ouverture provoque l'arrét.

Logique SAFE= 14 Entrée configurée comme Bar 8K2 linteau 8K2 avec inversion active uniquement a lafermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit 'arrét de I'automatisation (STOP) (Fig. D, réf. 5)

Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase d'ouverture provoque l'arrét.

(¥) Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453), branchés en mode non vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous

les six mois.

Pour savoir comment utiliser ces fonctionnalités avancées consultez les instructions
du programmateur palmaire universel et le Guide général de programmation des
récepteurs.

13.5) MENU DEFAUT (JEFRALE) i
Ilrameénela centraleauxvaleurs préconfigurées par DEFAUT. Aprés la réinitialisation
vous devez accomplir une nouvelle AUTOCONFIGURATION.

13.6) MENU LANGUE (LAnLUE)
Consente di impostare la lingua del programmatore a display.

13 7) MENU AUTOCONFIGURATION (RutaSEL)

Pour obtenir un meilleur résultat, nous vous conseillons d'accomplir I'auto-confi-
guration avec les moteurs au repos (c’est-a-dire lorsqu'ils ne sont pas surchauffés
par un grand nombre de manceuvres consécutives).

+Lancer une opération d'autoconfiguration en allant dans le menu prévu a cet effet.

+ Apreés avoir appuyé sur la touche OK le message " s'affiche, la centrale
commande une manceuvre d'ouverture suivie d’une manceuvre de fermeture,
pendant laquelle la valeur minimum de couple nécessaire pour le mouvement
du vantail est automatiquement réglée.

Le nombre de manceuvres nécessaires pour accomplir l'auto-configuration
peut varier de 1 a 3. Pendant cette phase, iFest important d'éviter d'obscurcir les
photocellules et d'utiliser les commandes START, STOP et I'afficheur.

La pression simultanée des touches + et — pendant cette phase bloque I'auto-
matisation et sort de I'auto-configuration en affichant OK.

Auterme de cette opération, la centrale de commande aura automatiquement confi-
?ure les valeurs de couple optimales. Les vérifier et les modifier, le cas échéant, de

a facon décrite dans la programmation.
ATTENTION !! Verli?ez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
oints prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée

dans la norme EN 12453.

A Lesbflorces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords défor-

mables.

Attention!!Pendantl’autoréglagelafonctionde détection desobstacles

n’étant pas active le monteur doit contréler le mouvement de I'auto-
matisation et empécher que des personnes ou des choses ne s'approchent
ou ne stationnent dans le rayon d’action de I'automatisation.

SEQUENCE VERIFICATION INSTALLATION

Procédez a ’'AUTO-CONFIGURATION (*)

Vérifiez les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au point 10
en cas contraire

Adaptez éventuellement de

(force); cf. tableau parameétres.

Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 en cas contraire

Appliquez un linteau passif

Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 en cas contraire

Appliquez des dispositifs de protection sensibles a la pression ou
électrosensibles (par exemple un linteau actif)

Vérifiezanouveau lesforcesd’impact:siellesrespectentleslimites (**) allez

au point 10 en cas contraire
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9. Nautorisez la manutention de l'actionnement qu’en mode Homme présent
10. Vérifiezsitousles dispositifs de détection de présence dans|'aire de manceuvre
fonctionnement correctement

(*) Avant d’accomplir I'auto-configuration assurez-vous d’avoir accompli
correctement toutes les opérations de montage et de mise en sécurité,
rescrites par les avertissements de montage du manuel de la motorisation.

(**) L'analyse des risques pourrait rendre nécessaire l'application de dispositifs
de protection sensibles.

13.8) MENU STATISTIQUES (5:RE)

Permet d’afficher la version de la carte, le nombre total de manceuvres (en
centaines),le nombre deradiocommandes mémoriséesetles 30 derniéres erreurs
(les 2 premiers chiffres indiquent la position, les 2 derniers le code d'erreur).
Lerreur 01 est la plus récente.

13.9) MENU MOT DE PASSE (PR55Lar d)

Permet de configurer un mot de passe pour la programmation de la carte via le
réseau U-link.

Silalogique NIVEAU PROTECTION est configurée sur 1,2,3,4 le systeme demande
le mot de passe pour accéder aux menus de programmatlon Apres 'échec de
10 tentatives d'acceés consécutives il faut attendre 3 minutes avant d'essayer &
nouveau. En cas de tentative d'accés pendant ce délai I'afficheur montre BLOC.
Le mot de passe par défaut est 1234.

14) CONNEXION AVEC CARTES D’EXPANSION ET PROGRAMMATEUR
PALMAIREUNIVERSELLEVERSION>V1.40 (Fig. O) Consultezlemanuelintéressé.

ATTENTION !Toute erreur de configuration peut causer des préjudicesaux personnes,
aux animaux et aux biens.

15) MODULES U-LINK EN OPTION
Consultez les instructions des modules U-link.

15.1) VANTAUX COULISSANTS OPPOSES (Fig.P)

Consultez les instructions du module U-Link.

REMARQUE: Surla carte configurée comme Slave I'entrée Linteau (Linteau/Linteau
Essai/Linteau 8k2) ne doit étre configurée que sur SAFE2.

16) INVERSION DU SENS DE LOUVERTURE (Fig. Q)

17) RETABLISSEMENT DES CONFIGURATIONS D’USINE (Fig. R)

ATTENTION raméne la centrale aux valeurs préconfigurées en usine et toutes les
radiocommandes mémorisées sont effacées.

ATTENTION ! Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux
personnes, aux animaux et aux biens.

- Mettez hors tension la carte (Fig. R réf. 1)

-Ouvrezl'entrée Stop etappuyezen mémetemps surlestouches - et OK (Fig.Rréf. 2)
- Mettez sous tension la carte (Fig. R réf. 3)

- Lafficheur montre RST, dans les 3 secondes qui suivent confirmez en appuyant
sur la touche OK (Fig. R Yéf. 4)

- Attendez que la procédure s'achéve (Fig. R réf. 5)

- Procédure achevée (Fig. R réf. 6)
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TABLEAU “A” - MENU PARAMETRES - (PR~ AI")

Temps fermeture

12 1 . Te ' la f i
Ech 0 0 0 automatique [s] emps d'attente avant la fermeture automatique
Temps
EEURCSED 1 180 40 évacuation zone | Temps d'évacuation de la zone intéressée par la circulation réglée par le sémaphore.
du sémaphore [s]
Espace de Espace de ralentissement a l'ouverture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de la course totale.
ESP-AL ol 1(%%%) 50 10 ralentissernent a ﬁ;l;llrzr’\tljgtoloNn Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre compléte sans
Fouverture [%] | ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
Espace de Espace de ralentissement a la fermeture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de la course totale.
ESPAALFEAD | 100 50 10 ralentissement a ﬁ\'l;llrimgtolg\ln Aprés une modification du parametre il faut accomplir une manoeuvre compléte sans
la fermeture [%] | ATTENTION : avec “SET” sur Iécran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
Espace de décélération (passage de la vitesse de régime a la vitesse de ralentissement) a l'ouverture
Espace de et a la fermeture du/des moteur/s exprimé en pourcentage de la course totale.
ESPdECEL 0 50 15 Al At O ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre compléte
décélération [%] | ganginterruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
oy, 10 29 20 Ouverture Espace d'ouverture partielle en pourcentage par rapport a l'ouverture totale, a la suite de I'activation
PRrE (ELL partielle [%] de la commande piéton PED.
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a 'ouverture. Représente le pourcentage de force fournie,
outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par la suite), avant de générer
i une alarme d'obstacle.
Forcevantail/ | | ¢ haramétre est configuré automatiquement par autoconfiguration.
ForcE olu 1 99 50 vantaux a
l'ouverture [%

%1 ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur
configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥) Installer au besoin
des dispositifs de sécurité antiécrasement (**).

Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a la fermeture. Représente le pourcentage de force fournie,
outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par la suite), avant de générer
. une alarme d'obstacle.
Force vantail/ Le parametre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
ForcE FEFD 1 99 50 vantaux a la
fermeture [%] ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur
configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (*) Installer au besoin
des dispositifs de sécurité antiécrasement (**).
Force exercée par le/s vantail/aux a 'ouverture a la vitesse de ralentissement”
Représente le pourcentage de force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration
Force.du/de‘s (et mise a jour par la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.
ForcE rAL vantail/aux a Le paramétre est configuré automatiquement par l'autoconfiguration.
Y 1 929 50 l'ouverture en
oty ;
ralentl[ls,/s]ement ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur
configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (*) Installer au besoin
° figurée p. td pecter les régl ts de sécurité ig (¥) Install besoi
© L PR £ (+%)
Force exercée par le/s vantail/aux a la fermeture a la vitesse de ralentissement [%]
F du/d Représente le pourcentage de force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration
orcedu/des | (ot mise & jour par la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.
FarcE rAL vantail/auxala | Le paramétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
1 929 50 fermeture en
FErR ralentissement . . .. .
. ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la valeur
%I configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥) Installer au besoin
s L PR £ (%)
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a l'ouverture .
Vitesse a ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre compléte
u ik ally 15 99 99 . . .
l'ouverture [%] | sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a la fermeture .
. A Vitesse a la ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre compléte
u ik FEFD 15 929 929 ! \
fermeture [%] sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
Vitesse du moteur a l'ouverture et a la fermeture pendant la phase de ralentissement, exprimée en
Vitesse pourcentage de la vitesse de régime maximum.
wibrALL 15 30 25 ralentissement | ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une manoeuvre compléte
[%] sans interruption.
ATTENTION : Avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
Programmation
du nombre de N , . . .
EnbrEE En 0 250 0 manceuvres seuil Permet de configurer un nombre de manceuvres apreés lequel la demande d’entretien est signalée

d'entretien [en
centaines]

sur la sortie AUX configurée comme Entretien ou Clignotant et Entretien.

(*) Dans I'Union européenne appliquer la EN12453 pour les limites de force et la EN12445 pour la méthode de mesure.
(**) Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.
(**%) Si la valeur calculée est inférieure a 30 cm, elle est réglée a 30 cm.
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TABLEAU “B” - LOGIQUES - (Lol ic)

Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
Temps fermeture 0 Logique non active
EcR P . 0
automatique 1 Active la fermeture automatique
0 Logique non active
FEFRP Fermeture rapide 0
1 Se ferme 3s apres le dégagement des photocellules avant d’attendre la fin du TCA configuré.
0 Les entrées configurées comme Start E, Start Mouvement pas a pas
1, Ped fonctionnement avec la logique 4 pas. 2 PAS 3 PAS 4PAS
. . FERMEE OUVRE
Les entrées configurées comme Start E, Start
1 1, Ped fonctionnement avec la logique 3 pas. EN OUVRE OUVRE
Notiu Mouvement pas 1 - . STOP
N 0 Limpulsion pendant la phase de fermeture FERMETURE
PRS R PRS apas )
inverse le mouvement.
OUVERTE FERME FERME
Les entrées configurées comme Start E, EN FERME
3 Start |, Ped fonctionnement avec la logique OUVERTURE STOP +TCA | STOP +TCA
2 pas. A chaque impulsion le mouvement -
est inverti. APRES STOP OUVRE OUVRE OUVRE
0 Le clignotant s%éclaire au moment ou le(s) moteur(s) démarre(nt).
PrERL Préalarme 0
1 Le clignotant s'allume pendant 3 secondes environ avant le démarrage du(des) moteur(s).
0 Fonctionnement a impulsions
Fonctionnement avec Homme présent.
L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
1 L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
La manceuvre continue tant que les touches de commande OPEN UP ou CLOSE UP restent enfoncées.
holIE NorkE Homme-présent 0 ATTENTION : les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Fonctionnement Homme présent Urgence. Normalement fonctionnement a impulsions.
Si la carte échoue aux essais de sécurité (photocellule ou linteau, Er0x) 3 fois de suite, le fonctionnement
Homme présent actif est activé pendant 1 minute aprés la libération des touches OPEN UP - CLOSE UP.
2 Lentrée 61 est configurée comme OPEN UP.
Lentrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
ATTENTION : avec Homme présent Urgence les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start I, Ped prend effet pendant I'ouverture.
bl. NPoliu impulsions a 0
I'ouverture 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant l'ouverture.
Verrouillage 0 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture TCA.
bi. NPEcAR impulsions en 0
TCA. 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la pause TCA.
Verrouillage 0 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant la fermeture.
bl IFE impulsions a la 0
fermeture 1 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la fermeture.
0 Le seuil d'intervention de la protection Ampérostop reste fixe sur la valeur configurée.
La centrale accomplit automatiquement a chaque départ une compensation du seuil d'intervention de
, X I'alarme d'obstacle.
icE Fonction Ice 0 ] Vérifier sila valeur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est inférieure a
celle indiquée dans la norme EN 12453. En cas de doute utilisez les dispositifs de sécurité auxiliaires.
Cette fonction est utile sur les installations fonctionnant a des basses températures.
ATTENTION : aprés avoir activé cette fonction, il faut accomplir une manoeuvre d'autoconfiguration
Inversion 0 Fonctionnement standard (Fig. Q Réf.1).
inuSEnSobiu direction de 0
'ouverture 1 Le sens de I'ouverture est inverti par rapport au fonctionnement standard (Fig. Q Réf.2).

38 - ARES ULTRA BT A 1000 - ARES ULTRA BT A 1500

D812201 00100_09



D812201 00100_09

MANUEL D'INSTALLATION

Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
0 Entrée configurée comme Phot, photocellule.
Configuration , S ure ifid
AFE | de I'entrée de o 1 Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée.
1 3 ey s
securlt;:AFE 1. 2 Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a I'ouverture.
3 Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
4 Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
5 Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
6 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible
7 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifiée
8 Entrée configurée comme Bar 8k2
Configuration o% Entrée configurée comme Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la fermeture
CRFE 2 de I'entrée de p on obtient I'arrét du mouvement.
sécurité SAFE 2. 10* Entrée configurée comme Bar OP TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouverture. A
74 la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
1% Entrée configurée comme Bar OP 8K2, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la
fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12% Entrée configurée comme Bar Cl, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A l'ouverture
on obtient I'arrét du mouvement.
13% Entrée configurée comme Bar CI TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture.
A l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
14% Entrée configurée comme Bar Cl, 8K2 linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A 'ou-
verture on obtient I'arrét du mouvement.
0 Entrée configurée comme Start E
Configuration - i
i de l'entrée de o 1 Entrée configurée comme Start |
[
comma6n1de Ic1. 2 Entrée configurée comme Open.
3 Entrée configurée comme Close.
Configuration 4 Entrée configurée comme Ped.
de I'entrée de . . X
ic 2 commande IC 2. 4 5 Entrée configurée comme Timer.
62 6 Entrée configurée comme Timer Piéton
0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
) 1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
Configuration de
AUH O la sortie AUX 0. 6 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
20-21
3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
6 Sortie configurée comme Clignotant.
Configuration de 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
AUH 3 la sortie AUX 3. 0
26-27 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
9 Sortie configurée comme Entretien
10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
0 Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code rolling.
Les Clones a Code fixe ne sont pas acceptés.
codE F IHE Code fixe 0

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code fixe.

Les Clones a Code fixe sont acceptés.
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MANUEL D’INSTALLATION

Logique

Définition

Défaut

Cochezle
réglage
accompli

Options

n luERY dE
ProtEct lon

Configuration
du niveau de
protection

A - Le mot de passe n'est pas demandé pour accéder au menu de programmation

B - Active la mémorisation via radio des radiocommandes:

Ce mode, accompli a proximité du tableau de commande, ne demande aucun acceés.

- Appuyez en séquence sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d’une radiocommande
déja mémorisée en mode standard a travers le menu radio.

- Appuyez dans les 10 secondes sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d'une radiocom-
mande a mémoriser.

Le récepteur sort du mode programmation apres 10 secondes, durant ce laps de temps vous pouvez ajouter
de nouvelles radiocommandes en répétant le point précédent.

C - Active la saisie automatique via radio des clones.

Permet aux clones générés avec le programmateur universel et aux replay programmés de s'ajouter a la
mémoire du récepteur.

D - Active la saisie automatique via radio des replay.

Permet au Replay programmés de s'ajouter a la mémoire du récepteur.

E - Il est impossible de modifier les parametres de la carte a travers le réseau U-Link

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234,
Les fonctions B - C - D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.

Les fonctions D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

D- Désactive la saisie automatique via radio des Replay.
Les fonctions C- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.
B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.
D - Désactive la saisie automatique via radio des Replay.
E - Il devient impossible de modifier les paramétres de la carte a travers le réseau U-Link
Les radiocommandes ne sont mémorisées qu'en utilisant le menu Radio prévu a cet effet.
IMPORTANT: Ce niveau de sécurité élevé interdit I'accés aux clones non-désirés et aux parasites radio éventuel-
lement présents.

NodE SEr IE

Mode série

(Indique comment
configurer la
carte dans une
connexion de
réseau BFT.)

SLAVE standard: la carte regoit et communique commandes/diagnostics/etc..

MASTER standard: la carte envoie les commandes d'activation (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a d'autres cartes.

ESCLAVE vantaux coulissants opposés dans un réseau local : la carte est |'esclave dans un réseau a vantaux
opposés sans module intelligent (FIG. P).

MAITRE vantaux coulissants opposés dans un réseau local : la carte est la maitre dans un réseau a vantaux
opposés sans module intelligent (FIG. P).

RdrESSE

Adresse

Identifie I'adresse de 0 a 119 d'une carte dans une connexion de réseau BFT locale.
(cf. paragraphe x MODULES EN OPTION U-LINK)

EHP I

Configuration
de I'entrée EXPI1
dans la carte
d'expansion des
entrées/sorties
1-2

Entrée configurée comme commande Start E.

Entrée configurée comme commande Start .

Entrée configurée comme commande Open.

Entrée configurée comme commande Close.

Entrée configurée comme commande Ped.

Entrée configurée comme commande Timer.

Entrée configurée comme commande Timer Piéton.

Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.

Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a I'ouverture.

Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible

Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture; a la
fermeture on obtient 'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture; a
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Phot test , photocellule vérifiée. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d’expansion
des entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..

Entrée configurée comme sécurité Phot op test, photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture. Lentrée 3
(EXPI2) dela carte d’expansion entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs
de sécurité EXPFAULT1,

Entrée configurée comme sécurité Phot cl test, photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture. Lentrée 3
(EXPI2) de la carte d’expansion entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs
de sécurité EXPFAULT1,

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible vérifié Lentrée 3 (EXP12) de la carte d'expansion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..

Entrée configurée comme sécurité Bar OP test, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ou-
verture; a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d’expansion des entrées/
sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..

Entrée configurée comme sécurité Bar CL test, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture;
al'ouverture on obtient I'arrét du mouvement. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d'expansion des entrées/sorties est
commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..
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MANUEL D'INSTALLATION

Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start I
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
Conﬁgt!ratlon 5 Entrée configurée comme commande Timer.
de I'entrée EXPI2
dans la carte 6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
EHP i d . 0
expansion des ’ - .
entrées/sorties 7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
13 8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
* Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture; a la
" fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12% Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture; a
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
Configuration de
I'entrée EXPO2 1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
dans la carte . . N -
EHPo | d'expansion des 1 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
entrées/sorties 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4-5
4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
6 Sortie configurée comme Clignotant.
Configuration de
I'entrée EXPO2 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
dans la carte
. 11 i fi S a ai L
EHPol d'expansion des 8 Sortie configurée comme Serrure & aimant
entrées/sorties 9 Sortie configurée comme Entretien
6-7
10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
1 Sortie configurée comme Gestion sémaphore avec carte TLB.
FEU dE 0 Pré-clignotement exclu.
S {GnAL ISRE lon | Pré-clignotement
PrE-cl iGnokE sémaphore 0 N ) ,
REnE 1 Lumiéres rouges clignotantes, pendant 3 secondes au début de la manoeuvre.
nen
. FE'U' dE ; Sémaphore rouge 0 Lumiéres rouges éteintes avec le portail fermé.
S I0nAL ISAE lon fixe 0
roUGE F IHFE 1 Lumiéres rouges éclairées avec le portail fermé.

* Actif uniquement sur FW = 2.10

TABLEAU “C” - MENU RADIO (-Ad {a)

Logique Description
Ajouter Touche Start
RdJ SERrE Associe la touche voulue a la commande Start
Ajouter Touche 2ch
RAdd 2ch | Associe la touche voulue a la commande 2éme canal radio. Si aucune sortie n'est configurée comme Sortie 2éme canal radio, le 2éme canal
radio commande l'ouverture piétonne.
Supprimer Liste
EFFRcEr BM é ATTENTION! Supprime complétement de la mémoire du récepteur toutes les radiocommandes mémorisées.
4 ~H Lecture code récepteur
EeE Affiche le code récepteur nécessaire pour cloner les radiocommandes.
ON = Active la programmation a distance de la carte a travers un émetteur W LINK déja mémorisé.
ul Cette activation reste active pendant 3 minutes aprés la derniére pression sur la radiocommande W LINK.
OFF= Programmation W LINK désactivée.
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*** Passwordeingabe
Anforderung mit
Schutzniveaulogik eingestellt auf 1, 2, 3 oder 4

Legende:
+ T Aufwirts
-1 Abwarts

Bestéatigung/
OK ! Alifieuchten Display

Zuriickzum Hauptmentii

StrE Externe Aktivierung Eingang Start START E
Skr i Interne Aktivierung Eingang Start START |
oPEn Aktivierung Eingang OPEN
ELS Aktivierung Eingang CLOSE
—P-—J PEd Aktivierung Eingang Fuganger PED
tNE Aktivierung Eingang TIMER
SkaP Aktivierung Eingang STOP
L Phot Aktivierung Eingang Fotozelle PHOT
- — PhoP | Aktivierung Eingang Fotozelle bei Offnung PHOT OP
Phet Aktivierung Eingang Fotozelle bei SchlieBung PHOT CL
— — bAr Aktivierung Eingang Leiste BAR
bR 2 Aktivierung Eingang Leiste BAR an Motor Slave (An-
a schluss einander entgegengesetzte Torfligel)
- - Aktivierung des_Eingangs Leiste BAR mit Inversion
bA NUR AKTIV BEI OFFNUNG oder wenn konfiguriert als
- o uberprufte Tastleiste aktiv nur bei Offnung, Aktivierung
1 des zugeordneten Eingang FAULT
Aktivierung des Eingangs Leiste BAR mit Inversion NUR
N _J bA AKTIV BEI SCHLIESSUNG oder wenn konfiguriert als tiber-
[ pri]fte1;a|stleiste aktiv nur bei SchlieBung, Aktivierung des
i zugeordneten Eingang FAULT
- Lc ivierung Eingang Endschalter SchlieBung des Motors
o G+ [+/-] 5 Akt Eingang Endschalter SchlieBung des Motors SWC
oK - Sba Aktivierung Eingang Endschalter Offnung des Motors SWO
he Die Karte versucht, ein vollstandiges Mandver
Offnung-SchlieBung ohne Unterbrechung von Zwi-
5EH schenstopps auszuftihren, um das fiir die Bewegung
erforderliche Drehmoment zu ermitteln.
ACHTUNG! Die Hinderniserfassung ist nicht aktiv.
Erd i Test Fotozellen fehlgeschlagen Uberpriifung Anschluss Fotozellen und/oder Einstellungen Logiken
Erl2 Test Leiste fehlgeschlagen Uberpriifung Anschluss Leisten und/oder Einstellungen Logiken
r est Fotozellen Offnung fehlgeschlagen UberpriifungAnschlussFotozellenund/oderEinstellungParameter/Logiken
Er03 Test F llen Offi fehl hl Ub ifungAnschlussFotozell d/oderEinstellungPa /Logike
I_ Software-Versione Steuerung ErO4 Test Fotozellen SchlieBung fehlgeschlagen UberpriifungAnschlussFotozellenund/oderEinstellung Parameter/Logiken
[Ers T ox e £-05 Test Leiste an Motor Slave fehlgeschlagen (Anschluss |Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der Parameter/|
< VA r einander entgegengesetzte Torfliigel) Logiken Uberpriifen
. Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der Parameter/
(T Gesamtzahi Betriebsvorginge (x 100) EI| T<st Leiste 8k2 fehlgeschlagen Logiken tiberpriifen
Den Anschluss der Leist d/oder die Einstellung der P t
[ox] = EHIT Test Leiste Offnung fehlgeschlagen Loenikennsci]b:rsps)ruefgnms en und/oder die Einstellung der Parameter/
. . Den Anschluss der Leist d/oder die Einstellung der P t
- Er08 Test Leiste SchlieBung fehlgeschlagen Loenikenr?cub:f;ru?’;nels en und/oder die Einstellung der Parameter/
[ox] - Die Anschliisse des Motors tiberpriifen
Er tH* Fehler Test Hardware Karte - Hardwareprobleme der Karte (an den Kundendienst wenden)
’ Er3H*  [Umkehrung wegen Hindernis - Amperostop Auf Hindernisse auf dem Weg tiberpriifen
Verzelchnls der letzten 30 Fehler Er4H* | Thermoelement Die Abkiihlung der Automatisierung abwarten
RdCaR - . " Den Anschluss der Zubehérvorrichtungen, der Erweiterungskarten
= Er5H* | Fehler Kommunikation mit externen Geréten und/oder der seriell angeschlossenen Gerite (iberpriifen
EFT0 EFTi . Versuchen Sie, die Karte auszuschalten und dann wieder einzuschalten.
Er4 EF75 Interner Fehler der Systemiiberwachung. Benachrichtigen Sie den Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.
Durch Driicken von OK werden die erfassten Einstellungen bestétigt. Die
£ Fehler in der Konsistenz der Parameter des Steuergerdts|Karte arbeitet weiter mir den erfassten Einstellungen.
(Logiken und Parameter) A DieEinstell derKarte iiberpriiftwerden (Parameter|
und Logiken)
Beim driicken von OK arbeitet die Karte weiter mit den Defaultwerten
Er73 Fehler in den Parametern von D-track von D-track.
A\ _Ein Autoset muss vorgenommen werden.
ErFD Fehler Endschalter Anschliisse der Endschalter kontrollieren
ErF i FehlerEndschalterimmeraktivnach Beginndes Mandvers | Anschliisse der Endschalter und des Motors kontrollieren
ErF3 Fehler in der Einstellung der Eingange SAFE Die korrekte Einstellung der Eingange SAFE kontrollieren
*H=0,1,....9ABCDEF

(PASSGGRE)- [0 — [0 — [21 7 |- (o] — @050 — [ 7 |- [0 — @508 — 21 7 |- (o] — @520 — [ 7 |- (o9 — [BEG
o\ )

44 - ARES ULTRA BT A TO00 - ARES ULTRA'BT A 1500

D812201 00100_09



D812201 00100_09

MONTAGEANLEITUNG

1) ALLGEMEINES

Der Antrieb ARES ULTRA BT A gestattet dank der extrem niedrigen Position des
Ritzels, der Kompaktheit des Abtriebs sowie seiner Einstellung der Hohe eine
Vielzahlvon Installationsmoglichkeiten. Der einstellbare elektronische Drehzahl-
begrenzer garantiert die Sicherheit gegen Quetschungen. Die Notfallbedienung
von Hand erfolgt auf einfache Weise mit einem Entriegelungshebel.

Das Anhalten wird von gepolten Magnetendschaltern kontrolliert.

Die SteuerunEstafeI MERAK wird vom Hersteller mit der Standardeinstellung
geliefert. Dank dieser Anderung kénnen die mit der Display-Programmiereinheit
oder der tragbaren Universal-Programmiereinheit eingestellte Parameter gean-
dert werden.

Unterstiitzt die Protokolle EELINK und U-LINK.

Die Haupteigenschaften sind:

- Kontrolle eines Niederspannungsmotors

- Hinderniserfassung

- Separate Eingange fir die Sicherheitsvorrichtungen

- konfigurierbare Steuerungseingdange

- integrierte Rolling-Code-Funkempfanger mit Sender-Clonung

Die Karte weist zur Vereinfachung der Wartungs- und Ersetzungsarbeiten eine
abnehmbare Klemmleiste auf. Wird zur Vereinfachung der Arbeit des Monteurs
vorverkabeltgeliefert. Die Jumper betreffen die Klemmen:70-71,70-72und 70-74.
Falls die vorgenannten Klemmen verwendet werden, missen die entsprechenden
Jumper entfernt werden.

UBERPRUFUNG

Die Tafel MERAK kontrolliert (iberpriift) die Betriebsrelais und die Sicherheits-
vorrichtungen (Fotozellen) vor allen Offnungs- und SchlieBungszyklen.
Uberprifen Sie bei Funktionsstérungen den ordnungsgemafen Betrieb der
angeschlossenen Gerdte und die Verkabelungen.

2) ECHNISCHE DATEN

MOTOR
1000 1500
Stromversorgung 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*
Leistungsaufnahme 240W 400 W
ii'tazEeslmodul 4 mm (18 Zéhne) 4 mm (18 Zahne)
Ritzemodul 4mm (25Zshne) | 4 mm (25 Zshne)
‘G\asEc:windigkeit Torflligel 9m/Min 9m/Min
ﬁeRsEchlvindigkeitTorﬂUQel 12m/Min 12m/Min
Max. Gewicht Torfliigel
ARES 1000Kg 1500 kg
Max. Gewicht Torfltigel
ARES V 500Kg 750 kg
Max. Drehmoment 30Nm 35Nm

StoBreaktion Elektronischer Drehmomentbegrenzer
Schmierung Perma-Fett
Manuelles Manéver Mechanische Entsperrung mit Hebel
Benutzungstyp intensiv
Pufferbatterien (optional) 2 Batterienzu 12V 1,2 Ah
Umgebungsbedingungen -20/+55°C
Schutzgrad P44
Gerduschpegel <70 dBA
Gewicht Trieb 7 kg
Abmessungen Siehe Fig. H

STEUERGERAT
Isolierung Netz/Niederspannung | > 2MOhm 500V ===
Betriebstemperatur -20/ +55°C
Uberhitzungsschutz Software

Dielektrische Starrheit Netz/Niederspannung 3750V~ fiir eine Minute

Stromversorgung Zubehor 24V ~ (max. Aufnahme 0,5A)

24V ~ safe
AUX 0 Gespeister Kontakt 24V ~ N.O. (max. 1 A)
AUX 3 Ausschaltglied (24V~/ max. 1 A)

Schmelzsicherungen

Eingebauter Funkempfanger
Rolling-Code

Einstellung Parameter und Op-
tionen

Siehe Fig. F
Frequenz 433,92MHz

LCD-Display/Universal-Handprogrammier-
gerat

4 Milliarden
63

Kombinationen

Max. Anzahl abspeicherbare
Fernbedienungen

(*) Spezialspannungen auf Anfrage.

Verwendbare Sendertypen: @ €R-Read
Alle kompatiblen Sender mit ROLLING CODE (( ea y))

3) VOBEREITUNG ROHRE Fig. A

Bereiten Sie die elektrische Anlage vor und nehmen Sie dabei auf die geltenden
Bestimmungen fiir elektrische Anlagen CEl 64-8, IEC364, Harmonisierung HD384
sowie die sonstigen nationalen Normen Bezug.

4) VORBEREITUNG BEFESTIGUN MOTOR Fig. B
Legen Sie einen Graben an, wo die Zementplatte fiir die Verankerungen mit den
angegebenen Quoten (Fig. B) ausgefiihrt wird.

5) ENTFERNUNG DES SCHUTZGEHAUSES Fig. C
5.1) MONTAGE MOTOR Fig. C1

6) MONTAGE ANTRIEBSZUBEHOR Fig. D - D1
Empfohlene Zahnstangentypen (Fig. I)

7) ENTRIERUNG DER ZAHNSTANGE MIT BEZUG AUF DAS RITZEL Fig.J - K1-L
GEFAHR - Die SchweiBarbeiten miissen von qualifiziertem Personal
ausgefiihrt werden, das mit den von den geltenden Sicherheitsbestim-

mungen vorgeschriebenen Personenschutzvorrichtungen ausgestattet ist

Fig. K.

8) BEFESTIGUNG BUGEL DER ENDSCHALTER FIG. E

Befestigung der Endschalter:

- Haken Sie die Bugel der Endschalter in die Zahnstange ein, wie auf Abbildung
FIG. D1

. Befesti%en Sie die Dose des Magnetendschalters mit den mitgelieferten
Schrauben und der Platte, wie auf Fig. E - Rif. 1 gezeigt.

- Befestigen Sie den Buigel des Endschalters durch Einschrauben der beiden
mitgelieferten frontalen Schrauben an der Zahnstange FIG. E, Pos. 2.

Rechter Endschalter:

- Befestigen Sie den rechten Magnetendschalter mit der Bezeichnung“R” unter
Einhaltung des max. Abstandszwischen dem Gehduse des Magnetendschalters
und der Baugruppe Endschalter, FIG. E.

Linker Endschalter:

- Befestigen Sie den Linken Magnetendschalter mit der Bezeichnung “L" unter
Einhaltung des max. Abstandszwischen dem Gehduse des Magnetendschalters
und der Baugruppe Endschalter, FIG. E.

Achtung: Vertauschen Sie beim Wechsel der Konfigurierung der Logik Offnung
rechts/links nicht die Bligel der Endschalter.

9) ANSCHLAGE Fig. M .
GEFAHR - Das Tor muss mit Anschlédgen fiir die Offnung und die
SchlieBung ausgestattet werden, um das Austreten des Tors aus der
oberen Fiihrung zu verhindern. Sie miissen einige Zentimeter hinter den
Endschaltern im Boden verankert werden.

10) ANUELLE ENTSPERRUNG (Siehe BEDIENUNGSHANDBUCH - Fig. 3 -).
Achtung: Driicken Sie nicht HEFTIG gegen das Tor, sondern fiihren Sie es
auf seinem gesamten Weg.

11) ANSCHLUSS KLEMMLEISTE Fig. F - N

Nach der Verlegung der Kabel in den Kabelkanalen und der Befestigung der
verschiedenen Komponenten der Automatisierung an den vorgesehenen
Punkten wird der Anschluss gemal3 den Angaben auf den Schaltplanen in den
entsprechenden Anweisungshandbiichern vorgenommen. SchlieBen Sie die
Phase, den Nullleiter und die Erdung an (obligatorisch). Das Netzkabel wird in
der entsprechenden Kabelsicherung (FIG. N - Pos. N1) der Schutzleiter (Erde) mit
der gelb-griinen Mantelung muss an die entsprechende Klemme (FIG. N - Pos.
N2) angeschlossen werden.

HINWEISE - Bitte beachten Sie bei denVerkabelungs-und Installationsarbeiten die
geltenden Bestimmungen sowie die Regeln der guten Technik. Die Leiter, die mit
unterschiedlichen Spannungen gespeist werden, miissen physisch voneinander
getrenntoder mitzusatzlichenlsolierungenvonzumindest 1 mmisolieert werden.
Die Leiter missen in der Ndhe der Klemmen an einer zusatzlichen Befestigung
verankertwerden,zum Beispiel mitKabelbindern. Alle Verbindungskabel missen
vom Poller fern gehalten werden.

11.1) LOKALE STEUERUNGEN Fig. F

Bei abgeschaltetem Display steuert das Driicken der Taste + ein Open und der
Taste - ein Close. Durch ein weiteres Driicken der Tasten wahrend der Bewegung
der Automatisierung wird ein STOP angesteuert.

12) SICHERHEITSVORRICHTUNGEN

Anmerkung: Nur empfangende Sicherheitsvorrichtungen mit freiem

Austauschkontakt verwenden.

12.1) UBERPRUFTE GERATE Fig. S

12.2) ANSCHLUSS VON 1 FOTOZELLENPAAR NICHT UBERPRUFT Abb. G1

12.3) ANSCHLUSS VON 1 FOTOZELLENPAAR UBERPRUFT Abb. G2

13) ZUGANG ZUM VEREINFACHTEN MENU: ABB. 1

13.1) ZUGANG ZU DEN MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETER (PRr A7) (TABELLE “A” PARAMETER)

13.3) MENU LOGIKEN (LoG ic) (TABELLE “B” LOGIKEN)

13.4) MENU FUNK (~Ad o) (TABELLE “C” FUNK)

- WICHTIGERHINWEIS:KENNZEICHNEN SIEDENERSTEN ABGESPEICHERTEN
SENDER MIT DER SCHLUSSEL-MARKE (MASTER). .

Beidermanuellen Programmierung vergibt dererste Senderden SCHLUSSELCODE

DES EMPFANGERS; dieser Code ist fur das anschlieBende Clonen der

Funkbedienungen erforderlich.

Der eingebaute Empfanger Clonix weist auBerdem einige wichtige erweiterte
Funktionen auf:
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Klemme Definition Beschreibung
L PHASE Einphasige Speisun
N NULLLETER 9 9
P31 EING TRASF Eingang Transformator
P32 ingang
Stromversorgung Karte:
P13 AUSGTRASF 24V~ Ausgang Transformator
10 MOT1 +
Anschluss Motor 1
1 MOT1 -
20 GESPEISTER KONTAKT 24V~ (N.O.) (MAX. 1 A)
Konfigurierbarer Ausgang AUX 0 - Default BLINKLEUCHTE.
AUX 0 - KONTAKT, GESPEIST MIT 2. FUNKKANAL / KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA / Steuerung NOTBELEUCHTUNG / Steuerung
21 24V (N.O.) (1A MAX) ZONENBELEUCHTUNG / TREPPENBELEUCHTUNG / ALARM TOR OFFEN / BLINKLEUCHTE /

ELKTROSCHLOSS MIT AUSLOSER / ELEKTROSCHLOSS MIT MAGNET / WARTUNG / BLINKLEUCHTE UND
WARTUNG. Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der AUX-Ausgénge Bezug".

26 konfigurierbarer Ausgang AUX 3 - Default Ausgang 2. FUNKKANAL.

2. FUNKKANAL / KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA / Steuerung NOTBELEUCHTUNG / Steuerung
FREIER KONTAKT (N.O.) (Max.24V 1A) ZONENBELEUCHTUNG / TREPPENBELEUCHTUNG / ALARM TOR OFFEN / BLINKLEUCHTE /
27 ELKTROSCHLOSS MIT AUSLOSER / ELEKTROSCHLOSS MIT MAGNET / WARTUNG / BLINKLEUCHTE UND

]

WARTUNG. Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der AUX-Ausgange Bezug”.

JP10 Endschalter Anschluss Endschaltergruppe
50 24V~ ()
Ausgang Stromversorgung Zubehor.
51 24V ~ (+)
57 24 Vsafe Ausgang Stromversorgung fiir Gberpriifte Sicherheitsvorrichtungen (Sender Fotozellen und Sender Tastleiste).
Ausgang nur aktiv wahrend des Manoverzyklusses.
% 60 Gemein Gemeine Eingdnge IC 1 und IC 2
E Konfigurierbarer Steuereingang 1 (N.O.) - Default START E.
K] 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
2 Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der Steuereingénge” Bezug.
K Konfigurierbarer Steuereingang 2 (N.O.) - Default PED.
i 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
] Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurieruna der Steuereingdnge” Bezug
70 Gemein Gemeine Eingdange STOP, SAFE 1 und SAFE 2
71 STOP Der Befehl unterbricht das Manover. (N.C.)
Falls nicht verwendet, liberbriickt lassen.
Konfigurierbarer Sicherheitseingang 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR
OP /BAROP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Bitte nehmen Sie auf di ! i 1 itseingdnge” Bezug
73 FAULT 1 Eingang Uberpriifung an SAFE 1 angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen.
Konfigurierbarer Sicherheitseingang 2 (N.C)) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR
OP /BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Bitte n i i “ i i itseingdnge”
75 FAULT 2 Eingang Uberpriifung an SAFE 2 angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen.
o Eingang Antenne.
= Y ANTENNE Verwenden Sie eine auf 433 MHz abgestimmte Antenne. Verwenden Sie die Verbindung Antenne-
9 Empfanger ein Koaxialkabel RG58. Das Vorhandensein von metallischen Massen in der Nahe der Antenne
c # SHIELD kann den Funkempfang stéren. Montieren Sie die Antenne bei ungeniigender Reichweite des Senders an
< ei_ner geeigneteren Stelle.

Konfigurierung der AUX-Ausgédnge

Logik Aux= 0 - Ausgang 2. FUNKKANAL.
Der Kontakt bleibt bei der Aktivierung des 2. Funkkanals 1 s geschlossen.

Logik Aux= 1 - Ausgang KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA.
Der Kontakt bleibt wahrend der Offnung und bei offenem Fliigel geschlossen, intermittierend wahrend der SchlieBung und offen bei geschlossenem Fliigel.

Logik Aux= 2 - Ausgang Befehl NOTBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt nach dem letzten Mangver fiir 90 Sekunden geschlossen.

Logik Aux= 3 - Ausgang Befehl ZONENBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt fiir die gesamte Dauer des Manévers aktiv.

Logik Aux= 4 - Ausgang TREPPENBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt bei Beginn des Mandovers fiir 1 Sekunde geschlossen.

Logik Aux= 5 - Ausgang ALARM TOR OFFEN.
Der Kontakt bleibt geschlossen, falls der Torfliigel fiir eine Zeit offen bleibt, die das Doppelte der in TCA eingestellten Zeit betrédgt.

Logik Aux= 6 - Ausgang BLINKLEUCHTE.
Der Kontakt wahrend der Bewegung der Torfliigel geschlossen.

Logik Aux= 7 - Ausgang fiir EINRASTENDES ELEKTROSCHLOSS.
Der Kontakt bleibt bei jeder Offnung 2 Sekunden geschlossen.

Logik Aux= 8 - Ausgang fiir MAGNET-ELEKTROSCHLOSS.
Der Kontakt bleibt bei geschlossenem Tor geschlossen.

Logik Aux= 9 - Ausgang WARTUNG.
Der Kontakt bleibt beim Erreichen des im Parameter Wartung eingestellten Werts geschlossen, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

Logik Aux= 10 — Ausgang BLINKLEUCHTE WARTUNG.
Der Kontakt wéhrend der Bewegung der Torfliigel geschlossen. Wenn der im Parameter Wartung eingestellte Wert bei Ende des Manévers bei geschlossenem Tor erreicht wird,
schlieBt sich der Kontakt 4 Mal fiir 10 Sekunden und 6ffnet sich dann fiir 5 Sekunden, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

Anmerkung: Falls kein Ausgang als Ausgang 2. Funkkanal konfiguriert wird, steuert der 2. Funkkanal die Offnung FuBgénger

Konfigurierung der Steuereinginge

Logik IC= 0 - Als Start E konfigurierter Eingang. Funktionsweise gemaB Logik fow. Schr {EE Schr lkE. Externer Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 1 - Als Start | konfigurierter Eingang. Funktionsweise geméaR Logik fow. Schr fkk Schr ik, Interner Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 2 - Als Open konfigurierter Eingang. .
Der Befehl fiihrt eine Offnung aus. Wenn der Eingang geschlossen bleibt, bleiben die Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Bei offenem Kontakt schlie3t die Automatisierung
nach der Zeit TCA, falls aktiv.

Logik IC= 3 - Als Close konfigurierter Eingang.
Der Befehl fiihrt die SchlieBung aus.

Logik IC= 4 - Als Ped konfigurierter Eingang.
Der Befehl fiihrt eine partielle FuBgangersffnung aus. Funktionsweise gemaB Logik low. Schr ik Schr iEE

Logik IC= 5 - Als Timer konfigurierter Eingang.
Funktionsweise wie bei Open, aber die SchlieBung ist auch nach einem Stromausfall garantiert.

Logik IC= 6 - Als Timer Ped konfigurierter Eingang. .
Der Befehl fiihrt eine partielle FuBgangersffnung aus. Wenn der Eingang geschlossen bleibt, bleibt der Fltigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Wenn der Eingang geschlossen bleibt und ein Befehl
Start E, Start | oder Open aktiviert wird, wird ein vollstandiges Mandver ausgefiihrt, um dann die FuRgangerdffnung wiederherzustellen. Die SchlieBung wird auch nach einem Stromausfall garantiert.
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MONTAGEANLEITUNG

Konfigurierung der Sicherheitseingdange

Logik SAFE= 0 - Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle nicht tiberpriiften (*). (Fig. S, Pos. 1). .
Gestattet das Anschlieen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt furr die Uberpriifung. Bei Abdunklung sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieBen aktiv.
Eine Abdunklung der Fotozelle beim SchlieBen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um. Falls nicht verwendet, tiberbriickt lassen.

Logik SAFE= 1 - Als Phot test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle. (Fig. S, Pos. 2). .
Aktiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Mandvers. Bei Abdunklung sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim Schlieen aktiv. Eine Abdunkelung der
Fotozelle beim SchlieBen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um.

Logik SAFE= 2 - Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung nicht tiberpriiften (¥). (Fig. S, Pos. 1)
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Deaktiviert beim SchlieBen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert
in der Phase der Offnung die Bewegung fiir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle. Falls nicht verwendet, iberbriickt lassen.

Logik SAFE= 3 - Als Phot op test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung (Fig. S, Pos. 2). .
Aktiviert die Uberprifung der Fotozellen bei Beginn des Mandvers. Deaktiviert beim SchlieBen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert in der Phase der Offnung
die Bewegung fiir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle.

Logik SAFE= 4 - Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung nicht tiberpriiften (*). (Fig. S, Pos. 1)
Gestattet das Anschlieen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim
SchlieBen schaltet sie direkt um. Falls nicht verwendet, berbriickt lassen.

Logik SAFE= 5 - Als Phot cl test konfigurierter Eingang, Uberpriifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung (Fig. S, Pos. 2).
Aktiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Manévers. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim SchlieBen schaltet sie direkt um.

Logik SAFE= 6 - Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste nicht Gberpriiften (¥). (Fig.S, Pos. 3)
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zuséatzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der befehl kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um. Falls nicht benutzt den Jumper eingesetzt lassen

Logik SAFE= 7 - Als Bar konfigurierter Eingang, berpriifte Tastleiste (Fig. S, Pos. 4).
Aktiviert die Uberpriifung der Tastleisten bei Beginn des Mandvers. Der Befehl kehrt die Bewegung fiir zwei Sekunden um.

Logik SAFE= 8 - Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang (Fig. S, Pos. 5). Eingang fiir Widerstandskante 8K2.
Der Befehl kehrt die Bewegung fur zwei Sekunden um.

Logik SAFE=9 Eingang konfiguriert als Bar op, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung (STOP) (Fig.D, Rif. 3).
Gestattet das Anschlieen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase
SchlieBung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, Uberbriickt lassen.

Logik SAFE=10 Eingang konfiguriert als Bar op test, (iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung
(STOP) (Fig.D, Rif. 4). R
Aktiviert die Uberpriifung der Tastleisten bei Beginn des Mandvers. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=11 Eingang konfiguriert als Bar 8k2 op, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wéihrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung
(STOP) (Fig.D, Rif. 5). .
Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=12 Eingang konfiguriert als Bar cl, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten der Automatisierung (STOP)
(Fig.D, Rif. 3). )

Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in
der Phase Offnung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, Gberbriickt lassen.

Logik SAFE=13 Eingang konfiguriert als Bar cl test, iiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten der Automa-
tisierung (STOP) (Fig.D, Rif. 4). i
Aktiviert die Uberprifung derTastleisten bei Beginn des Mandvers. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=14Eingangkonfiguriertals Bar 8k2 cl, Leiste 8k2 mitInversion nuraktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten der Automatisierung (STOP) (Fig.D, Rif. 5).
Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

(*) Bei Installation von Vorrichtungen vom Typ “D” (wie definiert von EN 12453) mit nicht iiberpriiftem Anschluss wird eine obbligatorische Wartung mit zumindest halbjéhrli-

cher Frequenz vorgeschrieben.

« Clonen des Master-Senders (Rolling-Code oder fester Code)

«  Clonen zur Ersetzung von bereits in den Empfanger eingegebenen Sendern
« Verwaltung der Datenbank der Sender

- Verwaltung Empf'anger ruppe

Bitte nehmen’ Sie fiir die Benutzung dieser erweiterten Funktionen auf die
Anleitung des Universal-Programmiergerats und die allgemeine Anleitung fir
die Programmierung der Empfanger Bezug.

13.5) MENU DEFAULT (dEFRULE)
Stellt die Steuereinheit auf die voreingestellten Defaultwerte zuriick. Nach einer
Riickstellung muss ein neues AUTOSET vorgenommen werden.

13.6) MENU SPRACHE (5P AchE)
Gestattet die Einstellung der Displaysprache der Programmiereinheit.

13.7) MENU AUTOSET (AUtaSEE)

+ Wir empfehlen, zur Erzielung eines besseren Resultats den Autoset mit Motoren
in Ruhestellung vorzunehmen (das heift nicht von einer groBeren Anzahl von
ausgefiihrten Betatigungen Uberhitzt).

- Dasentsprechende Menu startet eine automatische Einstellung.

+ Sobald die Taste OK gedriickt wird, wird die Meldung “... ... ... ! angezeigt,
die Steuereinheit fiihrt ein Offnungsmandéver aus, gefolgt von einem
SchlieBungsmanover, bei dem der Mindestwert des Drehmoments fiir die
Bewegun% des Turflugels automatisch eingestellt wird.

Die Anzahl der fiir den Autoset erforderlichen Mandver kann zwischen 1 und 3
variieren. Wahrend dieser Phase mussen die Abdunkelung der Fotozellen sowie
die Benutzung der Befehle START, STOPP und des Displays verhindert werden.
Das gleichzeitige Driicken der Tasten + und - wahrend dieser Phase blockiert
die Automatisierung, verlasst die Funktion Autoset und zeigt KO an.
Am Ende dieser Operation hat die Steuerungseinheit die optimalen Drehmo-
mentwerte automatisch eingestellt. Uberpriifen Sie sie und andern Sie sie gege-
enenfalls, wie im Abschnitt Programmierung beschrieben.
ACHTUNG!! Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an
den Eemiiﬂ Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als der in
r Norm EN 12453 angegeben ist.
A Die Aufprallkrafte konnen durch die Verwendung von verformbaren
Leisten reduziert werden.
Achtung!! Wahrend der Auto-Einstellung ist die Funktion

A Hinderniserfassung nicht aktiv; der Monteur muss die Bewegung der

Automatisierung iiberwachen und verhindern, dass Personen oder

Sachen in den Bewegungsbereich der Automatisierung gelangen.

SEQUENZ ZUR UBERPRUFUNG DER INSTALLATION

. FUhren Sie das Verfahren AUTOSET aus (*).

. Uberpriifen Sie die StoBkrafte: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte (**)
eingehalten werden, anderenfalls

. Gegebenenfalls die Parameter der Geschwindigkeit und der Empfindlichkeit
(Kraft) anpassen: siehe Tabelle Parameter.

. Uberpriifen Sie die StoBkréfte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die
Grenzwerte (**) eingehalten werden, anderenfalls

. Eine passive leiste anbringen

. Uberpriifen Sie die StoBkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die
Grenzwerte (**) eingehalten werden, anderenfalls

. Die druck- oder stromempfindlichen Schutzvorrichtungen
(zum Beispiel aktive Leiste) anbringen

N o AW N=

8. Uberpriifen Sie die StoBRkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die
Grenzwerte (**) eingehalten werden, anderenfalls

9. Die Bewegung des Triebs nur in der Modalitat “Mann anwesend” tiberpriifen

10.Sicherstellen, dass alle Erfassungsvorrichtungen im Mandverbereich
ordnungsgeméB funktionieren

(*) Stellen Sie vor der Ausfiihrung von Autoset sicher, dass alle Montage-
und Sicherungsarbeiten ordnungsgeman ausgefihrt worden sind, wie
vorgeschrieben in den Anweisungen zur Installation im Handbuch der
Motorisierung.

(**) In Abhéngig

eit von den Risikoanalysen konnte die Anbringung
zusatzlicher

icherheitsvorrichtungen erforderlich sein.

13.8) MENU STATISTIKEN (5tRAE)

Gestattet das Anzeigen der Version der Karte, der Gesamtzahl der Mandver (in
Hunderten), der Anzahl der abgespeicherten Funksteuerungen und der letzten
30 Fehler (die ersten beiden Ziffern gegen die Position und die letzten beiden
den Fehlercode an). Der Fehler 01 ist der jingste.

13.9) MENU PASSWORD (PASSLard)

Gestattet die Eingabe eines Passwords fiir die Programmierung der Karte
iiber das Netz U-link".

MIT DER LOGIK“SCHUTZNIVEAU" eingestellt auf 1, 2, 3 oder 4 wird der Zugang zum
Meni Programmierung angefordert.Nach 10fehlgeschlagenen Zugangsversuchen
infolge muss vor einem erneutenVersuch drei Minutengewartetwerden,W'ahrend
dieses Zeitraums wird bei jedem Zugangsversuch “BLOC” angezeigt. Das Default-
Password ist 1234

14) ANSCHLUSS AN ERWEITERUNGSKARTEN UND HANDPROGRAMMIEREINHEIT
VERSION > V1.40 (Fig. O)

Bitte nehmen Sie auf das entsprechende Handbuch Bezug.

ACHTUNG! Eine falsche Einstellung kann zur Verletzung von Personen oder Tieren
sowie zu Sachschéaden fiihren.

15) ZUSATZMODULE U-LINK
Bitte nehmen Sie auf die Anweisungen zu den Modulen U-link Bezug.

15.1) EINANDER ENTGEGENGESETZTE SCHIEBETORE (Abb. P)

Bitte nehmen Sie auf die Anweisung zu den Modulen U-link Bezug.
ANMERKUNG: Auf der als Slave eingestellten Karte wird der Eingang Leiste
(Leiste/Leiste Test/ Leiste 8k2) nur auf SAFE2 konfiguriert.

16) INVERSION DER OFFNUNGSRICHTUNG (Fig. Q)

17) WIDERHERSTELLUNG DER WERKSEINSTELLUNG (Fiﬁ.R)

ACHTUNG: Das Steuergeriat wird auf die Werkseinstellung zuriickgestellt

und alle abzespeicherten Fernbedienungen werden geloscht.

ACHTUNG! Ein falsche Einstellung kann zur Verletzung von Personen oder

Tieren sowie zu Sachschidden fiihren.

- Unterbrechen Sie die Stromversorgung der Karte (Fig. R - Pos. 1)

ZFfor%enPSie g)en Eingang Stop und driicken Sie gleichzeitig die Tasten - und OK
ig. R - Pos.

- Stellen Sie die Stromversor%ung der Karte wieder her (Fig. R - Pos. 3)

- Das Display zeigt RST an; bestatigen Sie innerhalb von drei sekunden durch

Driicken der Taste OK (Fig. R - Pos.

- Warten Sie das Ende des Vorgangs ab (Fig. R - Pos. 5)

-Vorgang beendet (Fig. R - Pos. 6)
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TABELLE “A” - MENU PARAMETER - (PRrAl")

Parameter

Max.

Default

Personlich

Definition

Beschreibung

Ech

120

10

Zeit automatische
SchlieBung [s]

Wartezeit vor der automatischen Schlieung.

crRUNANP

180

40

Raumungszeit
Ampelbereich [s]

Raumungszeit des Bereiches mit dem von der Ampel geregelten Verkehr.

d (5E5Lalid.
RLF

50

Verlangsamungsraum
Offnung [%]

Verlangsamungsraum bei Offnung des Motors / der Motoren, ausgedriickt als Prozentsatz
des Gesamthubs. .

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Manover ohne
Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

d I5E5Lalid2l

1(**¥)

50

Verlangsamungsraum
Schlieung [%]

Verlangsamungsraum bei SchlieBung des Motors / der Motoren, ausgedriickt als
Prozentsatz des Gesamthubs.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Mandver ohne
Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

ErLRRGSAN
UnGSErECHE

50

Verlangsamungsraum
[%]

Verlangsamungsraum (Ubergang von der Betriebsgeschwindigkeit zur
Verlangsamungsgeschwindigkeit), sowohl bei der Offnung, als auch bei der SchlieBung des
Motors / der Motoren, ausgedriickt als Prozentsatz des Gesamthubs.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Mandver
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

10

29

20

Partielle Offnung [%]

Raum fiir partielle Offnung als Prozentsatz der vollstandigen Offnung, nach Aktivierung des
Befehls FuBgéanger PED.

crAFE ofF

29

50

Kraft Fliigel bei
Offnung [%]

Vom Fliigel ausgeiibte Kraft bei der Offnung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft, zusétzlich
zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieBend aktualisiert), vor Auslésung eines
Alarms Hindernis.

Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren(**).

crAFE Schi

29

50

Kraft Fltigel bei
SchlieBung [%]

Vom Fligel ausgetibte Kraft bei der SchlieBung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft,
zusatzlich zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieBend aktualisiert), vor Auslésung
eines Alarms Hindernis.

Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren (**).

crAFE wErl
ofF

29

50

Kraft Fligel bei
Offnung bei Verlangsa-
mung [%]

Vom Fliigel bei Offnung mit Verlangsamung ausgeiibte Kraft.

Prozentsatz der abgegebenen Kraft, zusatzlich zu der mit Autoset eingestellten (und
anschlieBend aktualisiert), vor Auslosung eines Alarms Hindernis.

Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren. (**)

crAFE wErl
Schi

29

50

Kraft Fltigel bei
SchlieBung bei Ver-
langsamung [%]

Vom Fliigel bei SchlieBung mit Verlangsamung ausgetibte Kraft. .

Prozentsatz der abgegebenen Kraft, zusatzlich zu der mit Autoset eingestellten (und
anschlieBend aktualisiert), vor Auslsung eines Alarms Hindernis.

Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren. (**)

ofFrlinDS0E-
Schly

15

29

29

Geschwindigkeit
Offnung [%]

Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der Offnung des Motors / der Motoren
erreicht werden kann.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Mandver
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

Schi [ERDE-
Schis

15

29

29

Geschwindigkeit
SchlieBung [%]

Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der SchlieBung des Motors / der Motoren
erreicht werden kann.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Mandver
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

uErLGESch

15

30

25

Geschwindigkeit
Verlangsamung [%]

Geschwindigkeit des Motors / der Motoren bei der Offnung und bei der SchlieBung in der
Phase der Verlangsamung, ausgedriickt als max. Betriebsgeschwindigkeit.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Manover
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

250

Programmierung der
Anzahl der Manover fur
die Wartungsschwelle

[in Hunderten]

Gestattet die Eingabe einer Anzahl von Mandvern, nach der die Wartungsanforderung am
Ausgang AUX angezeigt wird, der als Wartung oder Blinkleuchte und Wartung konfiguriert
ist

(*) In der Européaischen Union EN12453 zur Begrenzung der Kraft und EN12445 fiir das Messverfahren anwenden.
(**) Die Aufprallkrafte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten reduziert werden.
(***) Wenn der berechnete Wert weniger als 30 cm betrégt, wird er auf 30 cm eingestellt.
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TABELLE “B” - MENU LOGIKEN - (Lol ic)

Logik Definition Default Optionen
Zeit automatische Logik nicht aktiv
tch SchlieBun 0
9 Aktiviert die automatische SchlieBung
Logik nicht aktiv
CSchrELLSchl ES Schnelle SchlieBung 0
SchlieB3t drei Sekunden nach der Freigabe der Fotozellen, ohne das Ende der eingestellten TCA abzuwarten.
Die als Start E, Start | und Ped ) )
konfigurierten Eingange funktionieren Bewegung Schritt Schritt
mit der Logik 4 Schritte. 2SCHRAT | 3-SCHRITT | 4-SCHRITT
Die als Start E, Start | und o OFENUNG
Ped konfigurierten Eingdnge LOSSH GFENUNG R
funktionieren mit der Logik 3 BEl OFFNUNG
bEL Schr lEE Bewegung Schritt 0 Schritte. Der Impuls wahrend SCHLIESSUNG STOPP
Schr lEE Schritt der SchlieBungsphase kehrt die
Bewegung um. OFFEN SCHLIESSUNG | SCHLIESSUNG
Die als Start E, Start | und BEI SCHUESSUNG
Ped konfigurierten Eingénge OFFNUNG NACH STOPP |  STOPP+TCA
funktionieren mit der Logik 2 Schritte.
Bei jedem Impuls wird die Bewegung NACHSTOP | OFFNUNG OFFNUNG OFFNUNG
umgekehrt.
Die Blinkleuchte geht gleichzeitig mit dem Starten des Motors / der Motoren an.
wor ALAAT Voralarm 0
Die Blinkleuchte geht ca. drei Sekunden vor dem Starten des Motors / der Motoren an.
Funktionsweise im Impulsen.
Funktionsweise Mann anwesend.
Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.
Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.
Das Manover wird fortgesetzt, solange die Tasten OPEN UP oder CLOSE UP gedriickt gehalten werden.
A ACHTUNG: Die Sicherheitsvorrichtungen sind nicht aktiv.
M d 0
tat/iAnn ann anwesen Funktionsweise Mann anwesend Emergency. Normalerweise Funktionsweise mit Impulsen.
Falls die Karte der Test der Sicherheitsvorrichtungen (Fotozelle oder Leiste, ErOx) drei Mal in Folge nicht
besteht, wird die Funktionsweise Mann anwesend nach dem Loslassen der Tasten OPEN UP - CLOSE UP
fiir eine Minute aktiviert.
Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.
Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.
A ACHTUNG: Mit Mann anwesend Emergency sind die Sicherheitsvorrichtungen nicht aktiv.
Blockiert Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingdnge hat Auswirkung wéhrend der Offnung.
NPULSbLAUF Off . I 0 -
nungsimpuise Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingange hat keine Auswirkung wahrend der Offnung.
1PUL ShLECR Blockiert 0 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat Auswirkung wahrend der Pause TCA.
) o
TCA-Impulse Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingange hat keine Auswirkung wahrend der Pause TCA.
PUL ShL 2l Blockieren Impulse 0 Der Impuls der Eingdnge, die als Start E, Start | und Ped konfiguriert sind, hat beim SchlieBen Auswirkung.
U " .
SchlieBen Der Impuls der Eingénge, die als Start E, Start | und Ped konfiguriert sind, hat beim SchlieBen keine Auswirkung.
Die Eingriffsschwelle des Amperostop-Schutzes bleibt fest auf dem eingestellten Eert.
Die Zentrale fuhrt bei jedem Start automatisch eine Kompensierung der Eingriffsschwelle der Alarms
Hindernis aus.
IcE Funktion Ice 0 Stellen Sie sicher, dass der Wert der an den von Norm EN12445 vorgesehenen Punkten gemessenen
Aufprallkraft unterhalb der Angaben von Norm EN 12453 liegt. Verwenden Sie im Zweifelsfall zuzsétzlich
Schutzvorrichtungen.
Diese Funktion ist nltzlich bei Installationen, die bei niedrigen Temperaturen betrieben werden.
ACHTUNG: Nach der Aktivierung dieser Funktion muss ein Autoset-Manéver ausgefiihrt werden.
thu r lchE Richtungsumkehrung Funktionsweise Standard (Siehe Fig. O, Pos. 1).
o 0
of Frlink Offnung Die Offnungsrichtung wird gegentiiber der Standardfunktionsweise umgekehrt (Siehe Fig. O, Pos. 1)
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Die
Logik Definition Default Einstellung Optionen
markieren
0 Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
Konfigurierung des
Sichegleitsein:angs 1 Als Phot test konfigurierter Eingang, Uberprifte Fotozelle.
SAFE | 0 -
SA:: 1. 2 Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
3 Als Phot op test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
4 Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
5 Als Phot cl test konfigurierter Eingang, tiberprifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
6 Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.
7 Als Bar konfigurierter Eingang, lberprifte Tastleiste.
8 Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang.
. * Eingang konfiguriert als Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung wird die
lfonﬁgutlerlfng des 9 Bewegung angehalten.
Sicherheitseingangs —
SAFE 2 SAFE 2. 6 10% Eingang konfiguriert als Bar OP TEST, iiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei
74 SchlieBung wird die Bewegung angehalten.
% Eingang konfiguriert als Bar OP 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung wird
n die Bewegung angehalten.
1% Eingang konfiguriert als Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei Offnung wird die
Bewegung angehalten.
3 Eingang konfiguriert als Bar CL TEST, Uberprufte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei
1 Offnung wird die Bewegung angehalten.
1% Eingang konfiguriert als Bar CL 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei Offnung wird
die Bewegung angehalten.
0 Als Start E konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des 1 Als Start | konfigurierter Eingang.
ic | Steuereingangs IC 1. 0
61 2 Als Open konfigurierter Eingang.
3 Als Close konfigurierter Eingang.
X 4 Als Ped konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des
ic @ Steuereingangs IC 2. 4 5 Als Timer konfigurierter Eingang.
62
6 Als FuBgangertimer konfigurierter Eingang.
0 Als 2. Funkkanal konfigurierter Ausgang.
X 1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
Konfigurierung des
AUH O Ausgangs AUX 0. 6 2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
20-21
3 Als Befehl Zonenbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
4 Ausgang konfiguriert als Treppenbeleuchtung
5 Ausgang konfiguriert als Alarm
6 Ausgang konfiguriert als Blinkleuchte
Konfigurierung des 7 Ausgang konfiguriert als einrastendes Schloss
AUH 3 Ausgangs AUX 3. 0
26-27 8 Ausgang konfiguriert als Magnet-Schloss
9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Ausgang, konfiguriert als Blinkleuchte und Wartung.
0 Der Empfanger ist fiir den Betrieb mit Rolling-Code konfiguriert.
Die Clonen mit festem Code werden nicht akzeptiert.
FESE codE Fester Code 0
1 Der Empfanger ist fur den Betrieb mit festem Code konfiguriert.
Die Clonen mit festem Code werden akzeptiert.
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Logik

Definition

Default

Optionen

Schiftdn WERL

Einstellung des
Schutzniveaus

A - Das Password fiir den Zugang zum Menii Programmierung wird nicht angefordert.

B - Aktiviert die Abspeicherung der Fernbedienungen tber Funk.

Diese Modalitat wird in der Nahe der Bedientafel ausgefiihrt und macht keinen Zugang erforderlich:

- Driicken Sie nacheinander die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4) eines bereits in der
Standardmodalitat mit dem Menu Funk abgespeicherten Senders.

- Driicken Sie innerhalb von 10 Sekunden die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4) einer
abzuspeichernden Fernbedienung.

Der Empfanger verldsst die Programmiermodalitdt nach 10 Sekunden, innerhalb dieser Zeit kénnen
durch Wiederholung des vorausgehenden Punkts weitere neue Fernbedienungen eingegeben werden.
C - Die automatische Eingabe der Klone Gber Funk wird aktiviert.

Gestattet die Hinzufiigung der mit der Universalprogrammiereinheit erstellten Klone sowie der pro-
grammierten Replays zum Speicher des Empfangers.

D - Die automatische Eingabe der Replay Giber Funk wird aktiviert.

Gestattet das Hinzufligen der programmierten Replay zum Speicher des Empfangers.

E - Die Parameter der Karte konnen tber das Netz U-link gedndert werden.

A - Das Password flr den Zugang zum Programmierungsmeni wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:
Die Funktionen B - C - D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A - Das Password flir den Zugang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:

B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen (iber Funk wird deaktiviert.

C - Die automatische Eingabe der Klone tUber Funk wird deaktiviert.

Die Funktionen D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverédndert.

A - Das Password flir den Zugang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:

B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen tiber Funk wird deaktiviert.

D- Die automatische Eingabe der Replay Uiber Funk wird deaktiviert.
Die Funktion E bleibt bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A - Das Password fiir den Zugang zum Menii Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:
B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen tiber Funk wird deaktiviert.
C - Die automatische Eingabe der Klone Uber Funk wird deaktiviert.
D - Die automatische Eingabe der Replay tiber Funk wird deaktiviert.
E - Die Mdglichkeit der Anderung der Parameter der Karte tiber das Netz U-link wird deaktiviert.
Die Fernbedienungen werden nur mit dem entsprechen Menii Funk abgespeichert.
WICHTIG: Dieses hohe Sicherheitsniveau verhindert sowohl den Zugriff durch unerwiinschte Klone, als
auch gegebenenfalls vorhandene Funkstérungen.

SEr ELLEF ModUS

Serieller Modus

(Identifiziert die
Konfigurierung der
Karte bei einem BFT-
Netzanschluss.)

SLAVE Standard: Die Karte empfangt und sendet Befehle/Diagnose/usw.

MASTER Standard: Die Karte sendet Aktivierungsbefehle (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) und andere
Karten.

SLAVE entgegengesetzte Tur in lokalem Netz: Die Karte ist der Slave in einem Netz mit entgegengesetz-
ter Tur ohne intelligentes Modul. Fig. P)

MASTER entgegengesetzte Tur in lokalem Netz: Die Karte ist der Master in einem Netz mit entgegenge-
setzter Tur ohne intelligentes Modul. Fig. P)

AdrESSE

Adresse

Identifiziert die Adresse von 0 bis 119 der Karte in einer lokalen BFT-Netzverbindung.
(siehe Abschnitt OPTIONALE MODULE U-LINK)

EHP 11

Konfigurierung des

Eingangs EXPI1 der

erweiterungskarte

Eingdnge/Ausgéange
1-2

Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.

Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.

Als Befehl Open konfigurierter Eingang.

Als Befehl Close konfigurierter Eingang.

Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.

Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.

Als Befehl FuBganger konfigurierter Eingang.

Als Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.

Als Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.

Als Sicherheit Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.

Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei SchlieBung
wird die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bei Offnung
wird die Bewegung angehalten.

Als Sicherheit Phot test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweite-
rungskarte Eingdnge/Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen
umgeschaltet, EXPFAULT1.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot op test, tiberpriifte Fotozelle nur aktiv bei Offnung. Der Eingang
3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingdnge/Ausgénge wird automatisch umgeschaltet auf Eingang Uber-
priifung Sicherheitsvorrichtungen, EXPFAULT1.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot cl test, liberpriifte Fotozelle nur aktiv bei SchlieBung. Der Eingang
3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingange/Ausgénge wird automatisch umgeschaltet auf Eingang Uber-
prifung Sicherheitsvorrichtungen, EXPFAULT1.

AlsSicherheitBarkonfigurierterEingang, tiberpriifteTastleiste. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingan-
ge/Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPFAULT1.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP test, (iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung,
bei SchlieBung wird die Bewegung angehalten. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingdnge/
Ausgédnge wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPFAULT 1.

18*

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL test, Gberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung,
bei Offnung wird die Bewegung angehalten. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingénge/
Ausgédnge wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPFAULT 1.
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Die
Logik Definition Default ”'mg“"’"'"e"e Optionen
markieren
0 Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.
1 Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.
2 Als Befehl Open konfigurierter Eingang.
3 Als Befehl Close konfigurierter Eingang.
4 Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des 5 Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.
Ei EXPI2d
EHP 12 elrnveeai't‘egrsungskartee" 0 6 Als Befehl FuBganger konfigurierter Eingang.
Eingdnge/Ausgange 7 Als Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
1-3
8 Als Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
9 Als Sicherheit Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
10 Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.
* Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei SchlieBung
1 wird die Bewegung angehalten.
12% Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bei Offnung
wird die Bewegung angehalten.
0 Als 2. Funkkanal konfigurierter Ausgang.
Konfigurierung des 1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
Ausgangs EXPO2 der
EHPa | Erweiterungskarte 1 2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
Eingdnge/Ausgdnge K
4-5 3 Als Befehl Zonenbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
4 Ausgang konfiguriert als Treppenbeleuchtung.
5 Ausgang konfiguriert als Alarm.
6 Ausgang konfiguriert als Blinkleuchte.
Konfigurierung des 7 Ausgang konfiguriert als einrastendes Schloss.
Ausgangs EXPO2 der
EHPa? Erweiterungskarte 1" 8 Ausgang konfiguriert als Magnet-Schloss.
Eingdnge/Ausgédnge
6-7 9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Ausgang, konfiguriert als Blinkleuchte und Wartung.
1 Ausgang konfiguriert als Steuerung Ampel mit Karte TLB.
) 0 Vorblinken ausgeschlossen.
Hr:'PE" Vorblinken Ampel 0
worbL inHER 1 Rote Blinkleuchten fiir drei Sekunden bei Beginn des Mandvers.
ANPEL 0 Rote Leuchten aus bei geschlossenem Tor.
o Ampel dauerhaft rot 0
FESErokE 1 Rote Leuchten an bei geschlossenem Tor.
* Nur aktiv bei FW > 2.10
TABELLE“C” - MENU FUNK - (~Ad o)
Logik Beschreibung
JUFLED SERCE Hinzufiigen Taste Start
urUEL atATE | Ordnet die gewiinschte Taste dem Befehl Start zu.
Hinzufiigen Taste 2ch
ZUFUEL 2ch | Ordnet die gewiinschte Taste dem Befehl 2. Funkkanal zu.
Falls kein Ausgang als Ausgang 2. Funkkanal konfiguriert wird, steuert der 2. Funkkanal die Offnung FuBganger
Liste I6schen
LoFSchEn BY é ACHTUNG! Entfernt alle abgespeicherten Fernbedienungen vollstandig aus dem Speicher des Empfangers.
d rH Lesung Code Empfinger
COCR Zeigt den Code des Empfangers an, der fiir das Clonen der Fernbedienungen erforderlich ist.
ON = Befahigt die Fernprogrammierung der Karten tiber einen zuvor abgespeicherten Sender W LINK.
ui Dieser Befahigung bleibt nach dem letzten Driicken der Fernbedienung W LINK drei Minuten aktiv.
OFF = Programmierung W LINK deaktiviert.

50 - ARES ULTRA

BT A 1000 - ARES ULTRA BT A 1500
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ACCESO A LOS MENUS Fig. 2
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**¥* Introduccion contrasena.
Solicitud con légica Nivel
Proteccion configuradaa 1, 2, 3,4

LEGENDA

[efl—+ T Desplazar hacia arriba
_| )] - 1 Desplazar hacia abajo
of—ok Confirmacién/

+—el
-—9

Encendido pantalla

Retorno al menu
principal

SkrE Activacion entrada start externo START E

Str i Activacion entrada start interno START |

oPEn Activacion entrada OPEN

cL Activacion entrada CLOSE
PEd Activacion entrada peatonal PED
EME Activacion entrada TIMER
SkaP Activacién entrada STOP
Phot Activacién entrada fotocélulaPHOT
PhoP Activacion entrada fotocélulaen fase de aperturaPHOT OP
Phet Activacion entrada fotocélulaen fase de cierrePHOT CL
bAr Activacién entrada canto BAR
bAF 2 Activacion entrada canto BAR en motor slave
(conexion hojas contrapuestas)
Activacion entrada canto BAR con inversion ACTIVA
bA SOLO EN FASE DE APERTURA o si esta configurada
ra como canto sensible comprobado activo solo en fase
de apertura, Activacion de la entrada FAULT asociada
Activacion entrada canto BAR con inversion ACTIVA
bR SOLO EN FASE DE CIERRE o si esta configurada como
e canto sensible comprobado activo solo en fase de
cierre, Activacion de la entrada FAULT asociada
Sbc Activacion entrada final de carrera cierre del motor SWC
Sbo Activacion entrada final de carrera apertura del motor SWO

La tarjeta esta esperando realizar una maniobra
completa de apertura-cierre, sin interrupciones
SEE por stop intermedios para adquirir el par necesario
para el movimiento. jATENCION! No estd activada la
deteccién del obstaculo

contrapuestas)

ErD Prueba fotocélulas fallida Comprobar conexion fotocélulas y/o configuraciones l6gicas
Erde Prueba canto fallida Comprobar conexién cantos y/o configuraciones légicas

Er03 Prueba fotocélulas apertura fallida comprobarconexiénfotocélulasy/o configuracion pardmetros/logicas
ErO4 Prueba fotocélulas cierre fallida comprobarconexionfotocélulasy/o configuracion pardmetros/logicas
EEHS] Prueba canto en motor slave fallida (conexidn hojas Comprobar conexién cantosy/o configuraciones parametros/légicas

. Erdb Prueba canto 8k2 fallida

Comprobarconexién cantos y/o configuraciones pardmetros/logicas

N° de maniobras totales (x 100) Er07 Prueba canto apertura fallida Comprobar conexién cantos y/o configuraciones pardmetros/légicas
Er08 Prueba canto cierre fallida Comprobar conexién cantos y/o configuraciones parametros/légicas
. - Comprobar conexiones al motor
£ . . . z .
Er iH Error prueba hardware tarjeta -Problemas hardware en latarjeta (contactar con laasistencia técnica)
Er3H* Inversion por obstaculo - Amperio-stop Comprobar eventuales obstéculos a lo largo del recorrido
ErYH* Térmica Esperar que la automatizacion se enfrie
N, . - Comprobar la conexion con los dispositivos accesorios y/o tarjetas
% .z .. N
ErSH Error comunicacion con dispositivos remotos de expansién conectados via serial.
ErF0 EFi ; A G Probar apagar y volver a encender la tarjeta. Si el problema persiste,
£ 4 Er 15 Error interno de control supervision sistema. Contactar con I3 asistencia técnica.
. . 3 . Pulsando OK se confirman las configuraciones detectadas. La tarjeta
BNz Errorde consistenciade los parametros de central (Lgicas | continuaré funcionando con las configuraciones detectadas. )
Ly y Parametros) Hay que comprobar las configuraciones de la tarjeta (Para-
metros y Logicas).
) Pulsando OK la tarjeta reanudard su funcionamiento con D-track pre-
r rror en los parametros de D-trac| erminado.
Eq13 E | tros de D-track t d
W\ Hay que efectuar un autoset
ErFO Error final de carrera Comprobar conexiones de los finales de carrera
ECEN Error de final de carrera siempre activo tras el inicio Comprobar las conexiones del final de carrera, conexiones del motor
de la maniobra
ErF3 error en la configuracion de las entradas SAFE Comprobar la correcta configuracion de las entradas SAFE

*H=0,1,..9ABCDEF

VPRS00 — (7] (50 — 080 (21 7] () — (8508 [T 7] () — 8500 [ET 7] [ — ) —
N

ARES ULTRA BT A 1000 - ARES ULTRABT A 1500 - 51

TONVdS3




MANUAL DE INSTALACION

1) GENERALIDADES
Elaccionador ARES ULTRA BT A ofrece unaamplia versatilidad de instalacion, gracias
a la posicion sumamente baja del pifidn, a la estructura compacta del accionador y
a la regulacion de la altura y la profundidad con la que cuenta. El limitador de par
electrénico, regulable,(:?arantiza la seguridad contra el aplastamiento.
La maniobra manual de emergencia se realiza con suma facilidad, mediante una
alanca de desbloqueo.
a parada es controladagoor finales de carrera magnéticos polarizados.
El cuadro de mandos MERAK es entregado por el fabricante con configuracion
estandar.Cualquier modificacion debe ser configurada mediante el programador
con pantalla incorporado o mediante programador portatil universal.
Soporta completamente los protocolos EELINK y U-LINK.
Las caracteristicas principales son:
- Control de 1 motor en baja tension
- Deteccion obstaculos
- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad
- Entradas de mando configurables
- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacién de transmisores.
La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas su
mantenimiento o sustitucion.Esentregada con unaseriede puentes precableados
para facilitar su instalacion en obra. Los puentes corresponden a los bornes:
70-71, 70-72, 70-74. Si los bornes antes indicados son utilizados, quitar sus
respectivos puentes.

COMPROBACION

El cuadro MERAK realiza el control (comprobacion) de los relés de marcha y de los
dispositivosde seqguridad (fotocélulas),antes derealizarcadaciclodeaperturay cierre.
En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos
conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

2) DATOS TECNICOS

MOTOR
1000 [

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

240 W

1500

Alimentacion

Potencia absorbida 400 W

Médulo pindn
ARES

4mm (18 dents) 4mm (18 dents)

Médulo pifion 4mm (25 dents) 4mm (25 dents)

Xenggidad hoja 9 m/min 9 m/min
X%'ggiead hoja 12 m/min 12 m/min
‘P\?Esma’x. hoja 1000 Kg 1500 Kg
‘P\?é)swléx. hoja 500 Kg 750 Kg
Par méx. 30Nm 35Nm

Reaccion al golpe
Lubricacién

Limitador de par electrénico
Grasa permanente

Accionamiento manual Desbloqueo mecanico de palanca

intensivo

2 baterias de12V 1, 2Ah

Tipo de uso

Baterias compensadoras
(opcionales)

Condiciones ambientales -20/+55°C

Grado de proteccion P44

Nivel de ruido <70dBA

Peso operador 7kg (=70N)

Dimensiones Véase Fig. H
CENTRAL

Aislamiento red/baja tension | > 2MOhm 500V ===

Ei?nqgratura de funciona- 20/ +55°C

Proteccién térmica Software

Resistencia dieléctrica rete/bt 3750V~ por 1 minuto

24V ~ (O,fSA absorcidon max.)
24V ~ safe

Alimentacion accesorios

AUX 0 Contacto alimentado 24V ~ N.O. (1A max.)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)

Fusibles véase Fig. F

Receptor de radio Rolling- frecuencia 433.92MHz

Code incorporado

Configuracién de parame-
tros y opciones

N° combinaciones

Pantalla LCD /programador portatil universal

4 mil millones

N° max. radiomandos me- [ -3
morizables

(*) Tensiones especiales de alimentacién bajo pedido.

Versiones de transmisores que se pueden utilizar:
TodoslostransmisoresROLLING CODE compatiblescon:
52 - ARES ULTRA BT A 1000 - ARES ULTRA BT A 1500

((ER - Ready)) :

3) DISPOSICION DE TUBOS Fig. A
Realizar la instalacion eléctrica remitiéndose a las normas vigentes para las instala-
ciones eléctricas CEl 64-8, [EC364, armonizacion HD384 y otras normas nacionales.

4) DISPOSICION FIJACION DEL MOTOR FIG.B
Disponerunaexcavacion donderealizarlabase de cementodonde se posicionaran
los tirantes, respetando las cotas indicadas en la (FIG.B).

5) DESMONTAJE CARTER DE PROTECCION FIG.C
5.1) MONTAJE MOTOR FIG.C1

6) MONTAJE ACCESORIOS TRANSMISION FIG.D - D1
Tipos de cremallera recomendados (fig.l)

7) CENTRADO CREMALLERA RESPECTO AL PINON FIG.J - K1 -L

APELIGRO— Laoperaciondesoldaduradebeserrealizadaporunapersona
capazy equipada con todos los dispositivos de proteccién individuales
previstos por las normas de seguridad vigentes FIG.K.

8) FIJACION ABRAZADERAS FINAL DE CARRERA FIG.E

Fijacién de los finales de carrera:

-~ Enganchar la abrazadera de final de carrera a la cremallera como se muestra
enTa figura FIG.D1

- Fijarlacarcasadelfinal de carreramagnéticoalaabrazaderadelfinal de carrera
conlostornillosy la placa suministrada con el equipamiento, como se muestra
en la FIG.E - Ref.1

-+ Fijarlaabrazaderadefinaldecarreraalacremalleraenroscandolosdostornillos
frontales suministrados con el equipamiento FIG.E ref.2.

Fina de Carrera Derecho:

- Fijar el final de carrera magnético Derecho llamado “R” prestando atencion a
respetar la distancia maxima entre la caja del final de carrera magnético y el
grupo final de carrera, FIG.E.

Fina de Carrera Izquierdo:

- Fijar el final de carrera magnético Izquierdo llamado “L" prestando atencién
a respetar la distancia méxima entre la caja del final de carrera magnético y
el grupo final de carrera, FIG.E.

Atencion. En el paso de configuracion légica de apertura derecha/izquierda no
invertir las abrazaderas final de carrera.

9) TOPES DE PARADA FIG.M

APELIGRO -Lacanceladebe estarequipada con topes de parada mecani-
cos, tanto en fase de apertura como en fase de cierre, de manera de
impedir que la cancela salga de la guia superior. Y se deben fijar firmemente
al suelo, algunos centimetros mas alla del punto de parada eléctrico.

10) ESBLOQUEO MANUAL (Véase MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencion No empujar VIOLENTAMENTE la hoja de la cancela, sino ACOM-
PANARLA en toda su carrera.

11) CONEXION TABLERO DE BORNES FIG. F-N

Unavez pasados los cables eléctricos adecuados en los canales y fijados los varios
componentes de la automatizaciéon en los puntos predeterminados, se pasa a
conectar los mismos segun las indicaciones'y los esquemas reproducidos en los
manuales de instruccidon correspondientes. Realizar la conexiéon de la fase, del
neutroydetierra (obligatoria). El cable de red se debe bloquearen el prensacable
especifico (FIG.N-ref.N1), el conductor de proteccion (tierra) con cubierta aislante
de color amarillo/verde, se debe conectar en el borne especifico (FIG.N-ref.N2).

ADVERTENCIAS - En las operaciones de cableado e instalacion seguir las
normas vigentes y los principios de buena técnica. Los conductores alimentaos
con tensiones diferentes deben estar fisicamente separados, o bien deben estar
debidamente aislados con aislamiento suplementario de al menos 1 mm.

Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de los
bornes, por ejemplo mediante abrazaderas. Todos los cables de conexidn deben
ser mantenidos adecuadamente alejados de los disipadores.

11.1) MANDOS LOCALES Fig.F

Con la pantalla apagada, al pulsar la tecla + acciona un Open y la tecla - un Close.
Pulsando nuevamente las teclas, mientras la automatizacién esta en movimiento,
se acciona un STOP.

12) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

12.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig.S
12.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO CONTROLADAS Fig. G1

12.3) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS CONTROLADAS Fig. G2
13) ACCESO AL MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

13.1) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROS (PA-A1) (TABLA “A” PARAMETROS)
13.3) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABLA “B” LOGICAS)

13.4) MENU RADIO (- Ad io) (TABLA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE: MARCAREL PRIMERTRANSMISORMEMORIZADO CON
LA ETIQUETA CLAVE (MASTER)

El primer transmisor, en el caso de programacién manual, asigna el CODIGO CLAVE

DEL RECEPTOR; este codigo es necesario para poder realizar la sucesiva clonacién

de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonix cuenta con

algunas funciones avanzadas importantes:

« ~ Clonacion del transmisor master (rolling-code o cédigo fijo).

+  Clonacidn para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.

+  Gestion de la base de datos de transmisores.

«  Gestion de comunidad de receptores.

Paraelusodeestasfuncionesavanzadas, consultarlasinstrucciones del programador

portatil universal y la Guia general de programacién de receptores.

13.5) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (dEFRULE)

D812201 00100_09
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MANUAL DE INSTALACION

Borne Definicion Descripcion
L FASE
Alimentacion monofasica
N NEUTRO
JP31 A
532 PRIM TRANSF Conexion primaria transformador
Alimentacion tarjeta:
P13 SEG TRANSF 24V~ Secundario transformador
10 MOT1 + Conexion motor 1. Desfasaje retardado en fase de cierre.
1 MOT1 - Controlar las conexiones de Fig. E
Salida configurable AUX 0 - Default PARPADEANTE.
20 AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO | 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/
24V (N.O.) (1A MAX.) ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA
21 CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX".
Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO.
26 AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/ ALARMA
(Méx. 24V 1A) CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/
27 MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX".
S
g JP10 Final de carrera Conexion grupo final de carrera
]
v
50 24V~ (-)
Salida alimentacion accesorios.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsafe Salida alimentacion para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).
Salida activa sélo durante el ciclo de maniobra.
60 Comun Comun entradasIC 1y IC2
Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de mando".
Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las e_ntradas de mindo".
70 Comun Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2
71 STOP El mando interrumpe la maniobra. (N.C.)
Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
Entrada de seguridad configurable 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consultar| la" i6 !
73 FAULT 1 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.
Entrada de seguridad configurable 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de seguridad".
75 FAULT 2 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.
o % ANTENA Entrada antena.
g Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexién Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58. La presencia
E # SHIELD de cuerpos metalicos junto a la antena, puede perturbar la recepcion radio. En caso de alcance escaso del
o - . ! o
Configuracion de las salidas AUX
Légica Aux= 0 - Salida 2° CANAL RADIO.
El contacto permanece cerrado durante 1 seg. cuando se activa el 2° canal radio.
Légica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.
Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.
El contacto permanece cerrado durante 90 sequndos después de la ultima maniobra.
Logica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.
Légica Aux= 4 - Salida LUZ ESCALERAS.

El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.

Légica Aux=5 - Salida ALARMA CANCELA ABIERTA.
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Légica Aux= 6 — Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Légica Aux= 7 - Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 segundos en cada apertura.

Légica Aux= 8 - Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con cancela cerrada.

Logica Aux= 9 - Salida MANTENIMIENTO.
El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el pardmetro Mantenimiento, para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Légica Aux= 10 - Salida PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas. Si se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerrada, el

contacto por 4 veces se cierra durante 10 s y se abre durante 5 s para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Nota: Si no hay ninguna salida configurada como Salida 2° canal radio, el 2° canal radio acciona la apertura peatonal.

TONVdS3

Configuracion de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento sequin la Lol icA flou. PRSa PRSo. Start externo para la gestion seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamiento sequn la Lol iR fou. PASo PRSo. Start interno para la gestion seméaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.

El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tca, si estuviera activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.

El mando realiza una fase de cierre.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.

El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segun la Logica flow. PRSa PARSa

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.

Funcionamiento anélogo al open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.

El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Si la entrada permanece cerrada y se

activa un mando de Start E, Start | u Open, se reeiiza una ma_niobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonil‘ El cierre es qaﬁntizado incluso tras la ausencia de red.
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MANUAL DE INSTALACION

Configuracion de las entradas de seguridad

Logica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. S, Ref. 1).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacién de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada (Fig. S, Ref. 2).

Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula.

Légica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura no comprobadas (*) (Fig. S, Ref. 1).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloquea el movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada sélo en fase de apertura (Fig. S, Ref. 2).

Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura bloquea el
movimiento mientras la fotocélula estd oscurecida.

Légica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre no comprobadas (¥) (Fig. S, Ref. 1)
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.
Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Logica SAFE=5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada solo en fase de cierre (Fig. S, Ref. 2).
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de
cierre, invierte inmediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. S, Ref. 3).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado (Fig. S, Ref. 4).
Activa la comprobacién de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. S, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.
El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automati-
zacioén (STOP) (Fig.D, ref. 3).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. La activacion en fase de apertura provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la
activacion durante la fase de cierre provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Loégica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada

de la automatizacién (STOP) (Fig.D, ref. 4).
Activa la comprobacién de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de apertura provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la activaciéon durante

la fase de cierre provoca la parada.

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automa-
tizacion (STOP) (Fig.D, ref. 5).
La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacién durante la fase de cierre provoca la parada.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-
zacioén (STOP) (Fig.D, ref. 3).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. La activacion en fase de cierre provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la
activacion durante la fase de apertura provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, canto sensible comprobado con inversién activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada

de la automatizacién (STOP) (Fig.D, ref. 4).
Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la

fase de apertura provoca la parada.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-
zacion (STOP) (Fig.D, ref. 5).

La activacion en fase de cierre provoca la inversiéon del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la fase de apertura provoca la parada.

(*) Si se instalan dispositivos de tifo”D” (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio

con frecuencia al menos semestra

Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después de la
restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

13.6) MENU IDIOMA (L inGLR)
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

13.7) MENU AUTOSET (RUto5EE)

« Para obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los motores
en reposo (es decir no sobrecalentados por un nimero considerable de maniobras
consecutivas).

« Darinicioaunaoperacionde configuracién automatica pasando almenuespecifico.

« Inmediatamente después de pulsar la tecla OK, se visualiza el mensaje“.... ... ...; la
central acciona una maniobra de apertura seguida por una maniobra de cierre,
durante la cuales se configura automaticamente el valor minimo de par necesario
Eara el movimiento de la hoja.

| nimero de maniobras necesarias para el autoset puede variar de 1 a 3.
Durante estafase esimportante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas, asicomo
el uso de los mandos START, STOP y de la pantalla.
Si se pulsan simultdneamente las teclas + y - durante esta fase bloquea la
automatizacion y sale del autoset visualizando KO.
Al final de esta operacion, la central de mando habra configurado automatica los
valores de par ideales. Comprobarlos y si fuera necesario modificarlos como se

describe en programacion.
iATENCION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
|os puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en
anorma EN 12453,
Lasbfluerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos defor-
mables.

A jAtencion! Durante la fase de configuracion automatica, la funcién de
deteccion de obstaculos no esta activada, por lo que el instalador debe
controlar el movimiento de la automatizacion e impedir que personasy cosas
se acerquen o permanezcan en el radio de accion de la misma.

SECUENCIA CONTROL INSTALACION

1. Realizar la maniobra de AUTOSET (*)

. Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al punto 10 de
lo contrario

. Sifuera necesario adecuar los parametros de velocidad y sensibilidad (fuerza):
véase tabla pardmetros.

. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

. Aplicar un canto pasivo

. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

. Aplicar dispositivos de proteccién sensibles a la presion o electrosensibles
(por ejemplo canto activo)

. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

. Permitir el movimiento del accionamiento sélo en modo “Hombre presente

"
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10. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccion de presencia en el drea
de maniobra funcionen correctamente

(*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente
todas las operaciones de montaje y puesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacion del manual de la motorizacion.

(**) En base al analisis de los riesgos podria ser necesario, de todos modos,
recurrir a la aplicacion de dispositivos de proteccion sensibles

13.8) MENU ESTADISTICAS (5£RE)

Permite visualizar la version de la tarjeta, el nimero de maniobras totales (en
centenas), el nimero de radiomandos memorizados y los ultimos 30 errores (las
primeras 2 cifras indican la posicion, las ultimas 2 el cédigo de error). El error 01
es el mas reciente.

13.9) MENU CONTRASENA (PR55Lord)

Permite conﬁgurar una contrasena para programar la tarjeta via red U-link".

Con la I6gica "NIVEL PROTECCION” configurada a 1,2,3,4 se requiere para acceder
a los menus de programacion. Tras 10 intentos consecutivos de acceso fallidos se
deberdn esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en cada
intentodeaccesolapantallavisualiza’BLOC".La contrasefa predeterminadaes 1234.

14) CONEXION CON TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL
UNIVERSAL VERSION > V1.40 (Fig. O) Consultar el manual especifico.

iA1_'ENCION! Una configuracionincorrecta, puede ocasionar daiios a personas,
animales o cosas.

15) MODULOS OPCIONALES U-LINK
Consultar las instrucciones de los médulos U-link

15.1) HOJAS CORREDERAS CONTRAPUESTAS (Fig.P)

Consultar las instrucciones del médulo U-link.

NOTA: En la tarjeta configurada como Slave, la entrada Canto (Canto/Canto Prueba
/ Canto 8k2), se debe configurar solamente en el SAFE2.

16) INVERSION DE LA DIRECCION DE APERTURA (Fig.Q)

17) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fig.R)
ATENCION lleva la central a los valores preconfigurados de fabrica y se borran
todos los radiomandos en la memoria.

{ATENCION! Una configuracion incorrecta, puede ocasionar dafios a personas,
animales o cosas.

- Interrumpir la tensién a la tarjeta (Fig.R ref.1)

- Abrir la entrada Stop y pulsar simultaneamente los botones -y OK (Fig.R ref.2)

- Dar tension a la tarjeta (Fig.R ref.3)

-LapantallavisualizaRST,dentrodelos 3s confirmar pulsando el botén OK (Fig.Rref.4)
- Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.R ref.5)

- Procedimiento terminado (Fig.R ref.6)
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PAr-Al)

[en centenas]

Parametro | Min. | Max. | Default | Personales Definicion Descripcion
Tiempo cierre . . -
tch 0 120 10 automatico [s] Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiempo de
EEUACSER 1 180 40 evacuacién zona Tiempo de evacuacién de la zona afectada por el trafico regulado por el seméforo.
semaforos [s]
. Espacio de deceleracion en fase de apertura del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
Espacio de ATENCION: Tras una modificacién del parametro se deber realizar una maniobra completa sin
ESPrRLRAP 1(**%) 50 10 deceleracién en fase interrupck;nes
o 0 X
de apertura [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion del obstaculo.
Espacio de deceleracion en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
Espacio de ATENCION: Tras una modificacién del parametro se deber realizar una maniobra completa sin
ESPrRLE IE | 10**%) 50 10 deceleracion en fase | interrupciones.
de cierre [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
Espacio de deceleracion (paso de la velocidad de funcionamiento a la velocidad de deceleracién) tanto
en fase de apertura como en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
Espacio de ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
1]
ESPdEcEL 0 50 15 deceleracién [%] sin interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
RPErE. 10 99 20 Apertura parcial (%] Espacio de apertura parcial en porcentaje respecto a la apertura total, tras activacion mando
PRrc RL peatonal PED.
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura. Representa el porcentaje de fuerza
suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes
de generar una alarma por obstéculo.
Fuerza hoja/s en El pardmetro es configurado automaticamente por el autoset.
FUEr2R RP 1 99 50 ) 9 p
fase de apertura [%] i
ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento(**).
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre. Representa el porcentaje de fuerza suministrada,
ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar
una alarma por obstaculo.
Fuerza hoja/sen | El parémetro es configurado autométicamente por el autoset.
FUErER c IE 1 99 50 )
fase de cierre [%]

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la apertura a velocidad de deceleracién.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y
Fuerza hoja/s posteriormente actualizada), antes de generar una alarma por obstaculo.
FUEF2R durante apertura en El pardmetro es configurado automaticamente por el autoset.
dEcEL AP 1 99 50 fase de deceleracion .

(%] ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la cierre a velocidad de deceleracion.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y
Fuerza hoja/s posteriormente actualizada), antes de generar una alarma por obstéaculo.
FUEF2R durante cierreen | El parametro es configurado automaticamente por el autoset.
dEcEL c i ! i 50 fase de deceleracion .

[9%] ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Porcentaje de la velocidad méaxima que se puede alcanzar en fase de apertura por el/los motor/es.
: Velocidad en fase de AjﬁNCI N:Tl:as una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra completa
uElL AP 15 99 99 cura [% sin interrupciones.
apertura [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Porcentaje de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de cierre por el/los mot/es.
, ; Velocidad en fase de A'TE'NCION:Tl:as una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
uEl c iE 15 929 929 . o sin interrupciones.
cierre [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Velocidad por el/los motor/es en fase de apertura y cierre en la fase de deceleracién, expresada
) en porcentaje de la velocidad maxima de funcionamiento.
ELDECELE 15 30 25 Velocidad ATENCION: Tras una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra completa
LELAEEELER deceleracion [%] sin interrupciones.
ATENCION: Cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la
deteccion del obstaculo.
Programacion
NAREER T ° 250 0 numeLomrE?:||obras Permite configurar un nimero de maniobras después del cual se senala la solicitud de manteni-
Enkn mantenimiento miento en la salida AUX configurada como Mantenimiento o Parpadeante y Mantenimiento.

(*) En la Unién Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicion.
(**) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.
(**%) Si el valor calculado es inferior a 30 cm, se establece en 30 cm.
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Marcar la
o s configu- .
Logica Definicion Default "9 Opciones
racion
realizada
LeR Tiempo de Cierre 0 0 Légica inactiva
Automatico 1 Activa el cierre automatico
i . 0 Légica inactiva
c {ErrE AP Cierre rapido 0 - — - -
1 Cierra tras 3 segundos de la desactivacién de las fotocélulas antes de esperar que termine el TCA configurado.
0 Las entradas configuradas como Start E, Movimiento paso a paso
Start |, Ped funcionan con la I6gica 4 pasos.
2PASOS | 3 PASOS 4 PASOS
Las entradas configuradas como Start E, CERRADA ABRE
1 Stért I, Ped funcionan con la Ioglca 3 pasos. EN FASE DE ABRE ABRE
Movimiento paso El impulso durante la fase de cierre se invier- CIERRE STOP
MouPRS AR PRSo apaso P 0 te el movimiento.
ABIERTA CIERRA CIERRA
CIERRA
Las entradas configuradas como Start E, I/E\'\I-!’EQ'IS'EIR)E STOP + TCA | STOP +TCA
2 Start |, Ped funcionan con la Iégica 2 pasos.
A cada impulso invierte el movimiento. DESSP'IEJOEPS DE ABRE ABRE ABRE
0 El indicador parpadeante se enciende simultdneamente cuando arranca/n el/los motor/es.
PrERLAFNA Prealarma 0 — : :
1 El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motor/es arranque/n.
0 Funcionamiento a impulsos.
Funcionamiento en modo Hombre Presente.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
1 La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
La maniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UP.
hoflbrE PrES Hombre o ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.
G T presente Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Si la tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula o canto, Er0x) 3 veces consecutivas, se
habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo durante 1 minuto tras soltar las teclas OPEN UP o
CLOSE UP.
2 La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.
Bloqueo 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.
L. NPAP impulsos en fase 0 - -
de apertura 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la apertura.
bt MPECR Bloqueo 0 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA.
. c .
= impulsos en TCA 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa TCA.
Bloquea 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tiene efecto durante el cierre.
b iNPc IE impulsos en fase 0 ] . .
de cierre 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tiene efecto durante el cierre.
0 El umbral de intervencion de la protecciéon amperio-stop permanece fija al valor configurado.
La central, en cada arranque, realiza automaticamente una compensacion del umbral de intervencion de la
B alarma por obstaculo.
ickE Funcién Ice 0 1 Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea infe-
rior al indicado en la norma EN 12453. Ante la duda utilizar dispositivos de seguridad auxiliares.
Esta funcion es util en el caso de instalaciones que funcionan a bajas temperaturas.
ATENCION: tras haber activado esta funcién es necesario realizar una maniobra de autoset.
Inversién 0 Funcionamiento estandar (Véase Fig. Q, Ref. 1).
tnud irEccAP. direccion de 0 . - - - i - -
apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Véase Fig.Q, Ref. 1)
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
. . . configu- .
Logica Definicion Default 19 Opciones
racion
realizada
.. 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuracion
SAFE | de la entrada de 0 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada.
‘ seguridad SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
72
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
ot Entrada configurada como Bar OP, canto sensible con inversién activa solo en fase de apertura. En fase de
Configuracion cierre se produce la parada del movimiento.
SRFE 2 dela entrada de 6 10* Entrada configurada como Bar OP TEST, canto sensible comprobado con inversién activa solo en fase de
seguridad SAFE 2. apertura. En fase de cierre se produce la parada del movimiento.
74 % Entrada configurada como Bar OP 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fase de
n cierre se produce la parada del movimiento.
1% Entrada configurada como Bar CL, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierre. En fase de apertu-
ra se produce la parada del movimiento.
3 Entrada configurada como Bar CL TEST, canto sensible comprobado con inversién activa solo en fase de cierre.
1 En fase de apertura se produce la parada del movimiento.
1% Entrada configurada como Bar CL 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre. En fase de
apertura se produce la parada del movimiento.
.. 0 Entrada configurada como Start E.
Configuracion
" dela entrada de 0 1 Entrada configurada como Start I.
et mando IC 1. 2 Entrada configurada como Open.
1
6 3 Entrada configurada como Close.
Configuracion 4 Entrada configurada como Ped.
dela entrada de )
! 5 Entrada configurada como Timer.
e @ mando IC 2. 4 el
62 6 Entrada configurada como Timer Peatonal.
0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
Configuracion de 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
ARUH O la salida AUX 0. 6 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
20-21 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4 Salida configurada como Luz escaleras
5 Salida configurada como Alarma
6 Salida configurada como Indicador parpadeante
Conﬁquracit’)n de 7 Salida configurada como Cerradura de resorte
AUH 3 la salida AUX 3. 0 - -
26-27 8 Salida configurada como Cerradura con imanes
9 Salida configurada como Mantenimiento.
10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
0 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
A No se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
cod F {55 Cédigo Fijo 0

El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
- Py configu- q
Logica Definicion Default 19 Opciones
racion
realizada
A - No se solicita la contrasefa para acceder a los menus de programacion
B - Habilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
Este modo es realizado cerca del tablero de mando y no requiere el acceso:
- Pulsar en secuencia la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
modo estandar a través del menu radio.
- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por memorizar.
0 Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacién, dentro de este tiempo se pueden incorporar
nuevos radiomandos repitiendo el punto anterior.
C - Habilita la activacién automética via radio de los clones.
Permite agregar los clones generados con programador universal y los Replay programados a la memoria del
receptor.
D - Habilita la activaciéon automatica via radio de los replay.
Permite que los Replay programados se agreguen a la memoria del receptor.
E - Se pueden modificar los pardmetros de la tarjeta via red U-link
A - Se solicita la contrasefa para acceder a los menus de programacion.
1 La contraseia predeterminada es 1234.
Las funciones B - C - D - E permanecen invariadas con respecto al funcionamiento 0.
Configuracion — - ’ —
n iuEL del nivel de pro- 0 A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
ProktEcc i n cep La contrasefia predeterminada es 1234.
teccion 2 B - Se deshabilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacién automatica via radio de los clones.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones D - E
A - Se solicita la contrasefa para acceder a los menus de programacion.
La contrasefna predeterminada es 1234.
3 B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
D - Se deshabilita la activacion automética via radio de los replay.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones C - E
A - Se solicita la contrasefa para acceder a los menus de programacion.
La contrasefna predeterminada es 1234.
B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacion automética via radio de los clones.
4 D - Se deshabilita la activacion automética via radio de los replay.
E - Se deshabilita la posibilidad de modificar los pardmetros de la tarjeta via red U-link
Los radiomandos se memorizan utilizando sélo el menu Radio especifico.
IMPORTANTE: Dicho nivel de seguridad elevado impide el acceso a los clones indeseados y a las interferencias
eventualmente presentes.
) 0 SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnéstico/etc.
Modo serial
1 MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.
Identifi
fodo SEr (ALE (Identifica como se 0 SLAVE hojas contrapuestas en red local: la tarjeta es el slave en una red de hojas contrapuestas sin médulo
configura la tarjeta 2 o
) inteligente. (fig.P)
en una conexion
de red BFT) 3 MASTER hojas contrapuestas en red local: |a tarjeta es el master en una red de hojas contrapuestas sin médu-
lo inteligente. (fig.P)
ind i 122 Direccién 0 [ ] Identifica la direccion de 0 a 119 de la tarjeta en una conexion de red BFT local.
e U UL —— 1 | (véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
5 Entrada configurada como mando Timer.
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
Configuracién 1% Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversién activa solo en fase de apertura, en fase
dela entrad.a de cierre se produce la parada del movimiento.
EHP I EX:H enla “.",”“a 1 12% Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, en fase
@ expansion de apertura se produce la parada parada del movimiento.
entradas/salidas - - :
1-2 13% Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de ex-
pansionentradas/salidas se conmutaautomaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura. La
14% entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot cl test, fotocélula comprobada activa solo en fase de cierre. La
15% entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansidn entradas/salidas se conmuta automdticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
* Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprobado. Laentrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/
16 salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar OP test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de apertura,
17% en fase de cierre se produce la parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se
conmuta autométicamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar CL test, canto sensible comprobado con inversién activa solo en fase
18% de cierre, en fase de apertura se produce la parada parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de

expansion entradas/salidas se conmutaautomaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT 1.
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MANUAL DE INSTALACION

Marecar la
L. s configu- .
Logica Definicion Default 19 Opciones
racion
realizada
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
Configuracion de 5 Entrada configurada como mando Timer.
la entrada EXPI2
. en la tarjeta de 6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
{ ) 0 -
EHP ie expansion 7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
entrad:s;salldas 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
1% Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversién activa solo en fase de apertura, en fase
de cierre se produce la parada del movimiento.
12% Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, en fase
de apertura se produce la parada parada del movimiento.
Configuracién de 0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
la entrada EXPO2 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
EHPo | enla tarje.t'a de 9 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
expansion
entradas/salidas 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
5 Salida configurada como Alarma.
Configuracién de 6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
la entrada EXPO2 7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
EHPaC enla tarje.t’a de 9 8 Salida configurada como Cerradura con imanes.
expansion
entradas/salidas 9 Salida configurada como Mantenimiento.
6-7 10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
11 Salida configurada como Gestion seméforo con tarjeta TLB.
SENRFara Preparpadeo 0 0 Preparpadeo excluido.
PrE-rELANPECUED semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 segundos, al comienzo de la maniobra.
SENAFaro rodo ; o 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
' Seméforo rojo fijo 0 - -
Filo 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.

* Activo sélo en FW = 2.10

TABLA “C” - MENU RADIO (-Ad io)

Légica

Descripcion

RnAd SERrE

Anadir Tecla start
asocia la tecla deseada al mando Start

RnRd cch

Anadir Tecla 2ch
Asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Si no hay ninguna salida configurada como Salida 2° canal radio, el 2° canal radio acciona la
apertura peatonal.

cAnc. BY

Eliminar Lista
é {ATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.

cod rH

Lectura cédigo receptor
Visualiza el codigo receptor necesario para clonar los radiomandos.

|74

ON = Habilita la programacion a distancia de las entradas mediante un transmisor W LINK anteriormente memorizado. Esta habilitacion
permanece activa 3 minutos desde la tltima pulsacion del radiomando W LINK.
OFF= Programacion W LINK deshabilitada.
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TOEGANG NAAR DE MENU'’S Fig. 2
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*** Password invoeren.
Aanvraag met logica Besch
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Zie MENU RADIO
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- [ — W

oN
StrE Activering ingang start extern START E
‘( Skr i Activering ingang start intern START |
ox|— [F7E) aPEn Activering ingang OPEN
ctS Activering ingang CLOSE
PEd Activering ingang voetgangers PED
EINE Activering ingang TIMER
StoP Activering ingang STOP
- 1 Phot Activering ingang fotocel PHOT
PhoP Activering ingang fotocel bij opening PHOT OP
— — Phct Activering ingang fotocel bij sluiting PHOT CL
bAr Activering ingang rand BAR
Activering ingang BAR rand op slave-motor (verbinding
- ] bAr 2 tegenovergestelde vleugels)
Activeringingang BAR-rand met omkering GEACTIVEERD
— — bR UITSLUITENDTIJDENS OPENEN of geactiveerd uitsluitend
ac tijdens openen als deze als geverifieerde gevoelige rand
isgeconfigureerd, Activering geassocieerde FAULT-ingang
g — Activeringingang BAR-rand metomkering GEACTIVEERD
bR UITSLUITENDTIJDENS SLUITEN of geactiveerd uitsluitend
=8 I tijdenssluiten als deze als geverifieerde gevoeligerandis
geconfigureerd, Activering geassocieerde FAULT-ingang
-_’ L Activering ingang sluitingsaanslag van motor SWC
Sbo Activering ingang openingsaanslag van motor SWO
De kaart wacht op het uitvoeren van een com-
Elete manoeuvre opening-sluiting, niet onder-
SEE roken door tussenstoppen om het voor de be-
weging noodzakelijke koppel te verkrijgen.
LET OP! De obstakelwaarneming is niet actief
ErD Test fotocellen mislukt Aansluiting fotocellen en/of instelling logica's controleren
Erde Test rand mislukt Aansluiting randen en/of instelling logica's controleren
Versie software centrale ErD3 Test fotocellen opening mislukt Aansluitingfotocellenen/ofinstelling parameters/logica'scontroleren
ErO4 Test fotocellen sluiting mislukt Aansluitingfotocellenen/ofinstelling parameters/logica'scontroleren
Test rand op slave-motor mislukt (verbinding tegenover- . : : i
ErOS gestelde vleugels) Aansluitingrandenen/ofinstellingen parameters/logica’scontroleren
Erl6 Test rand 8k2 mislukt Aansluitingrandenen/ofinstellingen parameters/logica’scontroleren
Er07 Test rand openen mislukt Aansluitingrandenen/ofinstellingen parameters/logica’scontroleren
E-08 Test rand sluiten mislukt Aansluitingrandenen/ofinstellingen parameters/logica’s controleren
- Aansluitingen op de motor controleren - Hardware-problemen
Er iH* Fout test hardware kaart aan de kaart (contact opnemen met technisch personeel)
Er3H*  [Omkering voor obstakel - amperostop Eventuele obstakels langs het traject controleren
Er4H*  [Thermiek Wachten tot het automatiseringssysteem is afgekoeld
-~ R De aansluiting met de bijbehorende inrichtingen en/of serieel
ErSH*  |Communicatiefout met inrichtingen op afstand aangesloten uitbreidingskaarten controleren.
EF0 Eri : Proberen de kaart uit en weer aan te zetten. Indien het probleem
Er4 EFTS Interne fout van controle toezicht systeem. aanhoudt contact opnemen met de technische service. P
. i . Door op Ok te drukken worden de gevonden |nsteII|ngen bevestigd.
T Fout van consistentie centraleparameters (Logica’ en Pa-|De kaart zal blijven werken met de gevonden instellingen.
rameters) A De instellingen van de kaart moeten nagegaan worden
(Parameters en Logica’s).
Door op Ok te drukken zal de kaart weer gaan werken met standaard
Eri3 Fout in de parameters van D-spoot D—spoor
Er moet een uitgevoerd worden
ErFO Fout eindaanslag Aanslumngen eindaanslagen controleren
ErFF i zzuntq:r']g‘iﬁ,?élag altijd geactiveerd na het begin van Aansluitingen eindaanslagen, aansluitingen motor controleren
ErF3 fout in instelling SAFE-ingangen De correcte instelling van de SAFE-ingangen controleren
*H=0,1,..9ABCDEF

(PRS5057E - (o] — (050 — [T * | (o0 — M0 — [ * |- (o0 — @809 - [ 7 |2 [o] — 0520 - [ 7 |- [] — (B2
O\ )
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INSTALLATIEHANDLEIDING

1) ALGEMEEN

De actuator ARES ULTRA BT A biedt een grote veelzijdigheid voor de installatie,
dankzij de uiterst lage positie van de rondselas, de compacte afmetingen van de
actuator en de hoogte- en diepteafstelling waarover hij beschikt. De'instelbare
elektronische kopé)elbeg renzer waarborgt de bescherming tegen pletgevaar. De
handmatige noodmanoeuvre kan uiterst eenvoudig worden uitgevoerd door
middel van een deblokkeringshendel.

De stop wordt gecontroleerd door gepolariseerde magnetische eindaanslagen.
Het bedieningspaneel MERAK wordt door de fabrikant met standaard instellingen gele-
verd.Watvoorwijziging dan ook moet wordeningesteld door middel van hetge’fntegreerde
programmeerbare display of door middel van de universele programmeerbare palmtop.
Ondersteunt de protocollen EELINK en U-LINK.

De voornaamste kenmerken zijn:

- Controleert 1 laagspanningsmotor

- Obstakelwaarneming

- Gescheiden ingangen voor de veiligheden

- Configureerbare bedieningsingangen

- Geintegreerde radio-ontvanger rolling-code met klonering zenders.

De kaartis uitgerust met een verwijderbare verbindingsstrip om het onderhoud
of de vervanging eenvoudiger te maken. De kaart wordt geleverd met een serie
voorbekabelde geleiderbruggen om het werk van de installateur te vergemak-
kelijken. Degelelderbruggen etreffen deklemmen:70-71,70-72,70-74.Verwijder
de geleiderbruggen als'u de genoemde klemmen gebruikt.

CONTROLE

Het paneel MERAK controleert het bedrijfsrelais en de veiligheidsinrichtingen
(fotocellen), véor het uitvoeren van iedere openings- en sluitingscyclus.

In %eval van storingen de normale werking van de’aangesloten inrichtingen en
debekabelingen controleren.

2) TECHNISCHE GEGEVENS

MOTOR
1000 1500

IR e
gsggnomen vermogen 240W 200W
;\-\/lgggjle rondselas 4mm (18 tanden) 4mm (18 tanden)
;\-\/lgggl‘i rondselas 4mm (25 tanden) 4mm (25 tanden)
i’\rﬁgeid vleugel 9 m/min 9 m/min
ls_\r:élgi}d vleugel 12 m/min 12 m/min
%;é.sgewicht vleugel 1000 Kg 1500 Kg
II\-\/ISE.SQ‘?Wicht vleugel 500 Kg 750 Kg
Max. koppel 30 Nm 35Nm

Reactie op de botsing Elektronische koppelbegrenzer

Smering Permanent vet

Handmatige manoeuvre Mechanische deblokkering met hendel

Type gebruik intensief
Noodbatterijen (optioneel) |2 batterijen van12V 1, 2Ah
Omgevingscondities -20 /+55°C
Beschermingsgraad IP44
Lawaaierigheid <70dBA
Gewicht aandrijving 7kg
Afmetingen Zie Fig. H
ZENTRAL
Isolatie netwerk/lage spanning | > 2MOhm 500V ===
Bedrijfstemperatuur -20/+55°C
Thermische beveiliging Software

Diélektrische sterkte netwerk/bt 3750V~ gedurende 1 minuut

24V ~ (0,5A max. absorptie)
24V ~ safe

Voeding accessoires

AUX 0 Gevoed contact 24V ~ N.O. (1A max)
AUX 3 Contact N.O. (24V~ /1A max)
Zekeringen Zie Fig. F

Radio-ontvanger Rolling-Code frequentie 433.92MHz

geintegreerd
Instelling parameters en
opties

LCD-display /universele programmeerbare
palmtop

Aantal combinaties 4 miljard
Max. aantal afstandsbedie-
ningen die in het geheugen |63

kunnen worden opgeslagen
(*)Speciale voedingsspanningen op aanvraag.

Bruikbare versies zenders:

€R-Read
Alle zenders ROLLING CODE compatibel met @ ((€R-Reacy))

3) VOORBEREIDING LEIDINGEN FIG.A

Deelektrischeinstallatie voorbereiden onder verwijzing naarde geldende normen
voor de elektrische installaties CEl 64-8, IEC364, harmonisatie HD384 en andere
nationale normen.

4) VOORBEREIDING BEVESTIGING MOTOR FIG.B
Zorg voor een gat waar u het cementblok in aanbrengt zodat u de expansieplug-
gen op de aangegeven posities, zie (AFB.B) kunt aanbrengen.

5) DE BEKLEDING DEMONTEREN FIG. C
5.1) MONTAGE MOTOR FIG.C1

6) MONTAGE ACCESSOIRES OVERBRENGING FIG.D - D1
Aanbevolen typen tandheugels (fig.l)

7) CENTRERING TANDHEUGEL T.O.V. DE RONDSELAS FIG.J -K1 -L

AGEVAAR - De laswerkzaamheden dienen te worden uitgevoerd door
een persoon die daartoein staatis en is uitgerust metalle ﬁeysoonll&kﬁ
ri .

beschermingen voorzien door de geldende veiligheidsvoorschriften Fi

8) BEVESTIGING EINDSLAGBEUGELS FIG.E

Bevestiging van de eindslagen:

-« Haakde eindslagbeugel aan de tandheugel zoals aangegeven in figuur FIG.D1

- Bevestig de doos van de magnetische eindaanslag aan de beugel van de
eindaanslag met de meegeleverde schroeven en het plaatje, zie AFB.E - Ref.1

+ Bevestig de eindslagbeugel aan de tandheuzgel door de twee bijgeleverde
voorste schroeven vast te draaien FIG. E, Ref.

Rechter eindslag:

- Bevestig de rechter magnetische eindslag“R” en let er hierbij op de maximu-
mafstand tussen de magnetische eindslagdoos en de eindslageenheid in acht
te nemen, FIG.E.

Linker eindsla?:

« Bevestig de linker magnetische eindslag “L" en let er hierbij op de maximu-
mafstand tussen de magnetische eindslagdoos en de eindslageenheid in acht
te nemen, FIG.E.

Let op. Bij de overgang van de logica configuratie van rechts/links openen, de
beugels van de eindslagen niet omdraaien.

9) STOPAANSLAGEN FIG.M
GEVAAR -Hethekmoetzijn uitgerust met mechanische stopaanslagen
zowel bij opening als bij sluiting, om te vermijden dat het hek uit de
ovenstegeleiderloopt.Deze moetenstevigaan degrond bevestigd worden,
een paar centimeter voorbij het elektrische stoppunt.

10) ANDMATIGE DEBLOKKERING (Zie GEBRUIKERSHANDLEIDING -FIG.3-).
Ogaelet Niet HARD tegen de vleugel van het hek duwen, maar het hek
BEGELEIDEN gedurende de volledige slag.

11) AANSLUITING AANSLUITKAST FIG.F - N

Na de passende elektrische kabels door de kanalen te hebben gevoerd en de ver-
schillende componenten van het automatiseringssysteem op de vooraf gekozen
punten bevestigd te hebben, wordt overgegaan tot hun aansluiting volgens de
aanwijzingen en de schema’s aanwezig in de desbetreffende instructiehandlei-
dingen. De verbinding van de fase, de neutraal en de aarde uitvoeren (verplicht).
Klem de voedingskabel in de kabelklem (FIG.N-ref.N1). Sluit de beschermende
draad (aarde) met de groen/geel gekleurde isolatie aan op de desbetreffende
klem (FIG.N-ref.N2).

WAARSCHUWINGEN -Tijdens de bekabelings-eninstallatiewerkzaamheden de
geldende normenraadplegenenin iederé)eval de geldende technische normen.

e met verschillende spanningen gevoede geleiders moeten fysiek gescheiden
worden, of op passende wijze geisoleerd worden met min. T mm extra isolatie.
De geleiders moeten verbonden worden door een extra bevestiging in de buurt
van de klemmen, bijvoorbeeld met behulp van bandjes. Houd de verbindingska-
bels op grote afstand van de koellichamen.

11.1) LOKALE COMMANDO'’S Fig.F

Klem de voedingskabel in de kabelklem (FIG.P-ref.P1) en de kabelgeleider (FIG.P-
ref.P2).Sluitde beschermende draad (aarde) metde groen/geel gekleurdeisolatie
aan op de desbetreffende klem (FIG.P-ref.S). Haal de laagspanningsdraden door
de desbetreffende kabelgeleider

(fig.P ref.P3).

12) VEILIGHEIDSINRICHTINGEN
Opmerking:alleen ontvangende veiligheidsinrichtingen gebruiken met vrij
uitwisselbaar contact.

12.1) “TRUSTED DEVICES”FIG. S
12.2) AANSLUITINGVAN 1 STELFOTOCELLENNIETGECONTROLEERD AFB.G1

12.3) AANSLUITING VAN 1 STEL FOTOCELLEN GECONTROLEERD AFB. G2
13) EENVOUDIGE TOEGANG TOT HET MENU: FIG.1

13.1) TOEGANG TOT DE MENU'’S: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETERS (PArA) (TABEL “A” PARAMETERS)

13.3) MENU LOGICA'S (Lol ic) (TABEL“B” LOGICA’S)

13.4) MENU RADIO (rAd {o) (TABEL“C” RADIO)

- BELANGRIJKEOPMERKING:DEEERSTE OPGESLAGEN ZENDER MARKEREN
MET DE MASTERSLEUTEL (MASTER).

Bi‘éhandmati eprogrammering wordtdoorde eerste zenderde SLEUTELCODEVAN

DE ONTVANGER toegewezen; deze code is noodzakelijk om de daaropvolgende

klonering van de radiozenders te kunnen uitvoeren. De geintegreerde ontvanger

Clonix beschikt bovendien overenkele belangrijke geavanceerde functionaliteiten:

+  Klonering van de master-zender (rolling-code of vaste code).

+ Kloneringvoorvervangingvandereedsindeontvangeropgenomenzenders.

- Beheer database zenders.

- Beheer groep ontvangers.

Raadplee? voor het gebruik van deze functionaliteiten de instructies van de

universeel programmeerbare palmtop en de Algemene gids programmering

ontvangers.
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Klem Definitie Beschrijving
L FASE P )
N NEUTRAAL Eénfasige voeding
JP31 PRIM TRASF Primaire aansluiting transformator,
JP32
Alimentacion tarjeta:
P13 SECTRASF 24V~ Secundario transformador
10 MOT1 + Aansluiting motor 1. Faseverschuiving vertraagd bij sluiting.
1 MOT1 - Aansluitingen van Fig.E controleren
Configureerbare uitgang AUX 0 - Default ZWAAILICHT.
20 AUX 0 - GEVOED CONTACT 24V | 2° RADIOKANAAL/ VERKLIKKER HEK OPEN SCA/ Bediening VERLICHTING/ Bediening VERLICHTING ZONE/
(N.O.) (1A MAX) TRAPVERLICHTING/ ALARM HEK OPEN/ ZWAAILICHT/ ELEKTROSLOT MET SCHAKELAAR/ ELEKTROSLOT MET
21 MAGNEET/ ONDERHOUD/ ZWAAILICHT EN ONDERHOUD. Raadpleeg de tabel “Configuratie uitgangen AUX".
Configureerbare uitgang AUX 3 - Default Uitgang 2°RADIOKANAAL
26 AUX 3 - VRIJ CONTACT (N.O.) 2° RADIOKANAAL/ VERKLIKKER HEK OPEN SCA/ Bediening VERLICHTING/ Bediening VERLICHTING ZONE/
(Max 24V 1A) TRAPVERLICHTING/ ALARM HEK OPEN/ ZWAAILICHT/ ELEKTROSLOT MET SCHAKELAAR/ ELEKTROSLOT MET MAGNEET/
27 ONDERHOUD/ ZWAAILICHT EN ONDERHOUD. Raadpleeg de tabel “Configuratie uitgangen AUX".
JP10 Eindaanslagen Verbinding groep eindaanslagen
>0 24V~ ) Uitgang voedin ir
51 2V~ (1) gang voeding accessoires.
52 24 Vsafe Uitgang voeding voor trusted veiligheidsinrichtingen (zender fotocellen en zender gevoelige rand).
Uitgang alleen actief tijdens de manoeuvrecyclus.
" 60 Normaal Normaal ingangen IC 1 en|IC2
e Configureerbare ingang van commando 1 (N.O.) - Default START E.
£ 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Raadpleeg de tabel "Configuratie van de commando-ingangen".
g Configureerbare ingang van commando 2 (N.O.) - Default PED.
¥ 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Raadpleeg de tabel "Configuratie van de commando-ingangen”.
70 Normaal Normaal ingangen STOP, SAFE 1 en SAFE 2
71 STOP Het commando onderbreekt de manoeuvre. (N.C.)
Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.
Configureerbare veiligheidsingang 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Raadpleeg de tabel "Configuratie van de veiligheidsingangen".
73 FAULT 1 Ingang controle veiligheidsinrichtingen aangesloten op SAFE 1.
Configureerbare veiligheidsingang 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Raadpleeg de tabel "Configuratie van de veiligheidsingangen".
75 FAULT 2 Ingang controle veiligheidsinrichtingen aangesloten op SAFE 2.
Y ANTENNE Ingang antenne.
Een antenne gebruiken afgestemd op 433MHz. Voor de aansluiting Antenne-Ontvanger coaxiaalkabel RG58
# SHIELD gebruiken. De aanwezigheid van metalen massa's op de antenne, kan de radio-ontvangst storen. In geval van
gebrekkige reikwijdte van de zender, de antenne naar een meer geschikt punt verplaatsen.

Configuratie van de uitgangen AUX

Logica Aux= 0 - Uitgang 2E RADIOKANAAL.
Het contact blijft 1 sec. dicht bij de activering van het 2e radiokanaal.

Logica Aux= 1 - Uitgang VERKLIKKERLICHTSIGNAAL HEK OPEN SCA.
Het contact blijft dicht tijdens de opening en bij open vleugel, intermitterend tijdens de sluiting, open bij gesloten vleugel.

Logica Aux= 2 - Uitgang commando HULPLICHT.
Het contact blijft 90 seconden lang gesloten na de laatste manoeuvre.

Logica Aux= 3 - Uitgang commando PLAATSELIJKE VERLICHTING.
Het contact blijft gesloten tijdens de volledige duur van de manoeuvre.

Logica Aux= 4 - Uitgang TRAPLICHT.
Het contact blijft 1 seconde gesloten aan het begin van de manoeuvre.

Logica Aux= 5 - Uitgang ALARM OPEN HEK.
Het contact blijft gesloten als de vleugel open blijft gedurende tweemaal de tijd ten opzichte van de ingestelde TCA.

Logica Aux= 6 — Uitgang voor KNIPPERLICHT.
Het contact blijft gesloten tijdens de beweging van de vleugels.

Logica Aux= 7 - Uitgang voor ELEKTRISCH KLIKSLOT.
Het contact blijft bij iedere opening 2 seconden gesloten.

Logica Aux= 8 - Uitgang voor ELEKTRISCH MAGNEETSLOT.
Het contact blijft gesloten bij gesloten hek.

Logica Aux= 9 - Uitgang ONDERHOUD.
Het contact blijft gesloten tot de ingestelde waarde in de parameter Onderhoud is bereikt om de aanvraag voor onderhoud aan te duiden.

Logica Aux= 10 - Uitgang ZWAAILICHT EN ONDERHOUD.
Het contact blijft gesloten tijdens de beweging van de vleugels. Als bij gesloten hekvleugel de waarde wordt bereikt die in de parameter Onderhoud is ingesteld, zal het contact 4
maal 10s en 5s geopend worden om de aanvraag voor het onderhoud aan te duiden.

Opmerking: Als geen enkele uitgang geconfigureerd is als Uitgang 2de radiokanaal, dan bestuurt het 2de radiokanaal de voetgangersopening.

Configuratie van de commando-ingangen

Logica IC= 0 - Ingang geconfigureerd als Start E. Werking volgens de logica SEEP-bY-5EEP flauElink. Start extern voor beheer verkeerslicht.

Logica IC= 1 - Ingang geconfigureerd als Start I. Werking volgens de Logica SEEP-b4-5EEP NauElint. Start intern voor beheer verkeerslicht.

Logica IC= 2 - Ingang geconfigureerd als Open.
Het commando voert een opening uit. Als de ingang gesloten blijft, blijven de vleugels open tot de opening van het contact. Bij open contact gaat het automatiseringssysteem dicht
na de tca-tijd, indien geactiveerd.

Logica IC= 3 - Ingang geconfigureerd als Close.
Het commando voert een sluiting uit.

Logica IC= 4 - Ingang geconfigureerd als Ped.
Het commando voert een voetgangersopening uit, gedeeltelijk. Werking volgens de Logica SEEP-bY-5EEP NauElint

Logica IC=5 - Ingang geconfigureerd als Timer.
Werking analoog aan open, maar de sluiting is ook gegarandeerd na de afwezigheid van netwerk.

Logica IC= 6 - Ingang geconfigureerd als Timer Ped.

Het commando voert een voetgangersopening uit, gedeeltelijk. Als de ingang gesloten blijft, blijft de vleugel open tot de opening van het contact. Als de ingang gesloten blijft en
een commando van Start E, Start | of Open wordt geactiveerd, wordt een complete manoeuvre uitgevoerd om zich vervolgens te herstellen in voetgangersopening. De sluiting is ook
gegarandeerd na de afwezigheid van netwerk.
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Configuratie van de veiligheidsingangen

Logica SAFE= 0 - Ingang geconfigureerd als Phot, fotocel niet geverifieerd (*). (Fig. S, Ref. 1)
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. In geval van verduistering zijn de fotocellen zowel bij opening als bij sluiting actief. Door
verduistering van de fotocel bij sluiting wordt de beweging omgekeerd na de vrijgave van de fotocel. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE= 1 - Ingang geconfigureerd als Phot test, trusted fotocel. (Fig.S, Ref. 2).

Hiermee wordt de controle van de fotocellen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. In geval van verduistering zijn de fotocellen zowel bij opening als bij sluiting actief. Door
verduistering van de fotocel bij sluiting wordt de beweging omgekeerd na de vrijgave van de fotocel.

Logica SAFE= 2 - Ingang geconfigureerd als Phot op, fotocel alleen actief bij opening niet geverifieerd (*). (Fig. S, Ref. 1)
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij sluiting uitgesloten. In geval van opening
wordt de beweging geblokkeerd voor de duur van de verduistering van de fotocel. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE= 3 - Ingang geconfigureerd als Phot op test, trusted fotocel alleen actief bij opening (Fig. S, Ref. 2).
Hiermee wordt de controle van de fotocellen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij sluiting uitgesloten. In geval van
opening wordt de beweging geblokkeerd voor de duur van de verduistering van de fotocel.

wordt er onmiddellijk omgekeerd. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE=4 - Ingang geconfigureerd als Phot cl, fotocel alleen actief bij sluiting niet geverifieerd (¥). (Fig. S, Ref. 1)
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij opening uitgesloten. In sluitingsfase,

er onmiddellijk omgekeerd.

Logica SAFE= 5 - Ingang geconfigureerd als Phot cl test, trusted fotocel alleen actief bij sluiting (Fig. S, Ref. 2).
Hiermee wordt de controle van de fotocellen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. In geval van verduistering is de werking van de fotocel bij opening uitgesloten. In sluitingsfase, wordt

Logica SAFE= 6 - Ingang geconfigureerd als Bar, gevoelige rand niet geverifieerd (*). (Fig. S, Ref. 3)
Maakt de verbinding mogelijk van inrichtingen zonder extra contact voor controle. Het commando keert de beweging 2 sec. om. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen

Logica SAFE=7 - Ingang geconfigureerd als Bar, trusted gevoelige rand (Fig. S, Ref. 4).

Hiermee wordt de controle van de gevoelige randen bij begin van de manoeuvre geactiveerd. Het commando keert de beweging 2 sec. om.

Het commando keert de beweging 2 sec. om.

Logica SAFE= 8 - Ingang geconfigureerd als Bar 8k2 (Fig. S, Ref. 5). Ingang voor resistieve rand 8K2.

eactiveerd is (STOP) {Afb.D, re

tijdens het sluiten veroorzaakt destop. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen.

Logica SAFE=9 In ar;%Ageconﬁ?usr)eerd als Bar op, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens openen, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het sluiten

aakt de verbinding van inrichtingen zonder extra contact voor controle mogelijk. De interventie tijdens het openen veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie

rand tijdens het sluiten geactiveerd is (STOP) (Afb.D, ref.

ging. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt de stop.

Logica SAFE=10 Ingang geconfigureerd als Bar op test, %)econtroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens openen, de automatisering wordt gestopt als de

Hiermee wordt de controle van de gevoelige randen aan het begin van de manoeuvre geactiveerd. De interventie tijdens het openen veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de bewe-

eactiveerd is (STOI

) .D, ref.

Logica SAFE=11 In%arzgf%econﬁ%l)lreerd als Bar 8k2 op, rand 8k2 met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens openen, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het sluiten

e interventie tijdens het openen veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt de stop.

eactiveerd is (ST

tijdens het openen veroorzaakt de stop. Indien niet gebruikt, de brug niet verwijderen

Logica SAFE=12 Irg)ggn(g&eson?g;;reerd als Bar cl, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens sluiten, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het openen
.D, ref.’3).

aakt de verbinding van inrichtingen zonder extra contact voor controle mogelijk. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie

E‘J ens het openen geactiveerd is (STOP) (Afb.D, ref. 4):
ie

De interventie tijdens het openen veroorzaakt de stop.

Logica SAFE=13 Ingang geconfigureerd als Bar cl test, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens sluiten, de automatisering wordt gestopt als de rand

rmee wordt de controle van de gevoelige randen aan het begin van de manoeuvre geactiveerd. De interventie tijdens het sluiten veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging.

Logica SAFE=14 Ingan
eactiveerd is (STOP) (Afb.D, ref.

econﬁ%t)ireerd als Bar 8k2 cl, rand 8k2 met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens sluiten, de automatisering wordt gestopt als de rand tijdens het openen

e interventie tijdens het sluiten veroorzaakt 2 sec. lang de omkering van de beweging. De interventie tijdens het openen veroorzaakt de stop.

(*) Als er inrichtingen type “D” geinstalleerd worden (zoals gedefinieerd door EN12453),die anders dan trusted aangesloten zijn, verplicht halfjaarlijks onderhoud voorschrijven.

13.5) MENU DEFAULT (dEFALILE)
Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

13.6) MENU TAAL (LARGURLE)
Hiermee kan de taal van het programmeerbare display worden ingesteld.

13.7) MENU AUTOSET (AUtoSEE)

« Om een beter resultaat te behalen, wordt aanbevolen de autoset met stilstaan-
de motoren uit te voeren (dat wil zeggen niet oververhit door een groot aantal
opeenvolgende manoeuvres).

- Een autoset-handeling opstarten door zich naar het daarvoor bestemde menu
te begeven.

+ Zodra de OK-knop wordt ingedrukt, wordt het bericht........ .... "weergegeven, de
centrale bestuurteen openingsmanoeuvre gevolgddooreensluitingsmanoeuvre,
tijdens welke automatisch de minimale kopﬁelwaarde wordt ingesteld die voor
de beweging van de vleugel noodzakelijk is. Het aantal manoeuvres noodzakelijk
voor de autoset kan variéren van 1 tot 3. Tijdens deze fase is het belangri%k e
verduistering van de fotocellen, alsmede het gebruik van de commando’s START,
STOP en van het display te vermijden.

Lapressione contemporaneadeitasti+e-durante questafase viene comandato
uno stop.

Aan het einde van deze handeling heeft de bedieningscentrale automatisch de
optimale koppelwaardeningesteld. Deze controleren en eventueel wijzigen zoals

eschreven in de programmering.
OPGELET!! Controleren of de waarde van de botsingskracht gemeten
in de punten voorzien door de norm EN12445, lager is dan hetgeen
aangegeven in de norm EN 12453,
Debotsingskrachten kunnen verminderd worden door middel van het
ebruik van vervormbare randen.
pgelet!! Tijdens de autoset-fase is de functie voor obstakeldetectie niet
A actief; deinstallateur moet de beweging van hetautomatiseringssysteem
controleren envoorkomen dat personen of voorwerpenin de buurtkomen
vandeactieradius van hetautomatiseringssysteem of zich daarbinnenbevinden.

PROCEDURE VOOR CONTROLE INSTALLATIE

1. AUTOSET uitvoeren (*)

. De botsingskrachten controleren: als deze binnen de limieten blijven (**)
verder gaan naar punt 10 anders

. Eventueel de parameters van de snelheid en gevoeligheid (kracht)
aanpassen: zie tabel parameters.

. De botsingskrachten opnieuw controleren: als deze binnen de limieten
blijven (**) verder gaan naar punt 10 anders

. Een passieve rand toepassen

. De botsingskrachten opnieuw controleren: als deze binnen de limieten
blijven (**) verder gaan naar punt 10 anders

. Beveiligingen aanbrengen die gevoelig zijn voor druk of elektriciteit
(bijvoorbeeld actieve rand)

. De botsingskrachten opnieuw controleren: als deze binnen de limieten
blijven (*¥ verdergaan naar punt 10 anders

. De beweging van de aandrijving alleen toestaan in de modus “Persoon
aanwezig”

10.Controleren of alle inrichtingen die de aanwezigheid in de manoeuvrezone

detecteren goed functioneren

O 0 N ol A W N

(*) Voor de autoset uit te voeren, controleren of alle werkzaamheden
betreffende de montage en de veiligstelling goed zijn uitgevoerd zoals
voorgeschreven door de waarschuwingen voor de installatie in de
han eidin?(van de motorisering.

(**) Afhankelijk van de risicoanalyse zou het evenwel nodig kunnen zijn
gevoelige

13.8) MENU STATISTIEKEN (5tRkE)

Hiermee kunt u de versie van de kaart, het totale aantal manoeuvres (in
honderdtallen), het aantal in het geheugen opgeslagen afstandsbedieningen
en de laatste 30 fouten tonen (de eerste 2 cijfers geven de positie aan, de laatste
2 de foutcode). De fout 01 is de meest recente.

13.9) MENU PASSWORD (PA55Lor d)

Hiermee kunt u een password invoeren voor de programmering van de
kaart via het U-link” netwerk.

Als het "BESCHERMINGSNIVEAU” van de logica is ingesteld op 1,2,3,4
wordt het password gevraagd voor toegang tot het programmering-
smenu. Na 10 mislukte toegangspogingen achtereen moet u 3 minuten
wachten voor u een nieuwe poging kunt doen. Tijdens deze periode toont
het display bij iedere toegangspoging het bericht “BLOC". Het default
password is 1234.

14) VERBINDING MET UITBREIDINGSKAARTEN EN UNIVERSELE
ER%(IERC?MMEERBARE PALMTOP VERSIE > V1.40 (Fig.0) Zie specifieke
andleiding.

OPGELET! Egen verkeerde instelling kan leiden tot schade aan personen, dieren of

voorwerpen.

15) OPTIONELE U-LINK MODULES
Zie de instructies van de U-link modules

15.1) TEGENOVERGESTELDE SCHUIFVLEUGELS (Fig.P)

RaadEIeea de instructies van de U-link modules.

OPMERKING: Op de als Slave ingestelde kaart moet de ingang Rand (Rand/
Rand Test/ Rand 8k2) alleen op de SAFE2 geconfigureerd worden.

16) DE OPENINGSRICHTING OMKEREN (Fig.Q)

17) DE FABRIEKSINSTELLINGEN HERSTELLEN (Fi?(.R)
LET OP U herstelt de waarden die door de fabriek zijn ingesteld. De
afstandsbedieningen in het geheugen worden gewist.

LET OP! Een verkeerde instelling kan leiden tot schade aan personen,
dieren of voorwerpen.

- Haal de spanning van de kaart (Fig.R ref.1)

- Open de mEang Stop en druktngeIi'kerti'd op de toetsen + en OK (Fig.R ref.2)
- Voorzie de kaart van spanning (Fig. ref.3J)

- I-szt display toont RST, bevestig binnen 3s met een druk op de toets OK (Fig.R
re

-Wacht tot de procedure wordt afgesloten (Fig.R ref.5)
- Procedure beéindigd (Fig.R ref.6)
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TABEL “A” - MENU PARAMETERS - (PAR-AT)

drempel onderhoud
[in honderdtallen]

Parameter Min. | Max. | Default | Eigen Definitie Beschrijving
Tijd automatische N ) .
Ech 0 120 10 sluiting [sec] Wachttijd véér de automatische sluiting.
LrELDhE Ontruimingstijd
.""" : 1 180 40 verkeerslichtzone | Ontruimingstijd van de zone onderhevig aan verkeer geregeld door het stoplicht.
clrk [sec]
Vertragingsruimte bij opening van de motor(en) uitgedrukt in percentage van de totale slag.
Ruimtevertraging | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder onderbrekingen
oPd (5ESLobid | 1(%*%) 50 10 bij opening [%] noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
Rui ) Vertragingsruimte bij sluiting van de motor(en) uitgedrukt in percentage van de totale slag.
0 0 -0 . uimtevertraging | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder onderbrekingen
cld {5ESLold | 1(**%) 50 10 bij sluiting [%] noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief."
Ruimte afremming (overgang van het nominale toerental naar de vertragingssnelheid) zowel bij
Ruimte afremming opening als bij slui.t.in'g van de motor(en), uitggdrukt in percentage van de totale slag.
d ISkEdEcEL 0 50 15 o LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder
[%] onderbrekingen noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
I e
ng: ;z; 10 929 20 Goi(ii?:;l[li/i]e Percentage gedeeltelijke opening t.o.v. de totale opening, na activering voetgangerscommando PED.
Kracht uitgeoefend door de vleugel(s) bij opening. Geeft het percentage van geleverde
kracht aan, boven die opgeslagen tijdens de autoset (en vervolgens bijgewerkt), alvorens een
Maximumkracht obstakelalarm te genereren.
oPForcE 1 99 50 vleugel(s) bij De parameter wordt automatisch ingesteld door de autoset.
i 0y
opening [%] LET OP: Heeft directe invloed op de botsingskracht: controleren of met de ingestelde
waarde de geldende veiligheidsnormen worden nageleefd (*). Indien noodzakelijk,
antibekl ings-veiligheidsinrichtingen installeren(**).
Kracht uitgeoefend door de vleugel(s) bij sluiting. Geeft het percentage van geleverde kracht
aan, boven die opgeslagen tijdens de autoset (en vervolgens bijgewerkt), alvorens een
) obstakelalarm te genereren.
Maximumkracht | pe parameter wordt automatisch ingesteld door de autoset.
P 9
cLSForcE 1 99 50 vleugel(s) bij
sluiting [%] LET OP: Heeft directe invloed op de botsingskracht: controleren of met de ingestelde
waarde de geldende veiligheidsnormen worden nageleefd (*). Indien noodzakelijk,
antibekl ings-veiligheidsinrichtingen installeren(**).
Kracht uitgeoefend door de vleugel(s) bij opening bij vertragingssnelheid.
Geeft het percentage van geleverde kracht aan, boven die opgeslagen tijdens de autoset (en
Kracht vi | vervolgens bijgewerkt), alvorens een obstakelalarm te genereren.
Kracht vieugel(s) | pe harameter wordt automatisch ingesteld door de autoset.
oPSLLdForcE 1 99 50 bij opening tijdens
vertraging [%] LET OP: Heeft directe invloed op de botsingskracht: controleren of met de ingestelde
waarde de geldende veiligheidsnormen worden nageleefd (¥). Indien noodzakelijk,
antibekl ings-veiligheidsinrichtingen installeren (**).
Kracht uitgeoefend door de vleugel(s) bij sluiting bij vertragingssnelheid.
Geeft het percentage van geleverde kracht aan, boven die opgeslagen tijdens de autoset (en
vervolgens bijgewerkt), alvorens een obstakelalarm te genereren.
LSS Ld Krachtvleugel(s) | pe parameter wordt automatisch ingesteld door de autoset.
£ : E : 1 929 50 bij sluiting tijdens
ore vertraging [%] LET OP: Heeft directe invloed op de botsingskracht: controleren of met de ingestelde
waarde de geldende veiligheidsnormen worden nageleefd (*). Indien noodzakelijk,
antibekl gs-veiligheidsinrichtingen installeren (**).
o Percentage van de maximaal bereikbare snelheid bij opening door de motor(en).
P SPEE 15 99 99 Snelheid bij LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder
e opening [%] onderbrekingen noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
o Percentage van de maximaal bereikbare snelheid bij sluiting door de motor(en).
! SPEE 15 99 99 Snelheid bij sluiting | LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder
EL [9%] onderbrekingen noodzakelijk.
LET OP: met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
Snelheid van de motor(en) bij opening en bij sluiting in de vertragingsfase, uitgedrukt in
Vertragingssnelheid percentage van het maximum nominale toerental.
SLob SPEEd 15 30 25 o LET OP: Na een wijziging van de parameter is een complete manoeuvre zonder
(%] onderbrekingen noodzakelijk.
LET OP: Met "SET" op display is de obstakelwaarneming niet actief.
Programmering
R tnEEnfncE 0 250 0 aantal manoeuvres | Hiermee kunt u een aantal manoeuvres instellen waarna de aanvraag voor onderhoud op de

uitgang AUX, geconfigureerd als Onderhoud of Zwaailicht en Onderhoud, wordt weergegeven

(*) In de Europese Unie de EN12453 voor de krachtlimieten toepassen, en de EN12445 voor de meetmethode.
(**) De botsingskrachten kunnen verminderd worden door middel van het gebruik van vervormbare randen.
(***) Als de berekende waarde minder bedraagt dan 30 cm, wordt de waarde ingesteld op 30 cm.
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TABEL “B” - MENU LOGICA’S - (Lol ic)

Uitgevoerde
Logica Definitie Default | instelling Opties
aanvinken
LeR Tijd Automatische 0 0 Logica niet actief
c Sluiting 1 Activeert de automatische sluiting
. 0 Logica niet actief
FRSE cLS Snelle sluiting 0 - — - -
1 Sluit 3 seconden na de vrijgave van de fotocellen, alvorens te wachten op het einde van de ingestelde TCA
De ingangen geconfigureerd als Start E, A
0 Start |, Ped werken met de 4-staps logica. stap voor stap beweging
2-STAPS |  3-STAPS 4-STAPS
De ingangen geconfigureerd als Start E,
1 Start |, Ped werken met de 3-staps logica. GESLOTEN OPENT
Met de impuls tijdens de sluitingsfase wordt OPENT OPENT
SEEP-bY-SEEP | Beweging passo de beweging omgekeerd. Bl STOP
n_ En 0 SLUITING
NouENnk passo
De ingangen geconfigureerd als Start E, OPEN sLuIT SLuIT
5 Start |, Ped werken met de 2-staps logica. Bl SLuIT
Bij iedere impuls wordt de beweging OPENING STOP +TCA | STOP +TCA
omgekeerd.
NA STOP OPENT OPENT OPENT
0 Het knipperlicht gaat gelijktijdig met het starten van de motor(en) aan.
PrE-RLAFD Vooralarm 0
1 Het knipperlicht gaat circa 3 seconden voor het starten van de motor(en) aan.
0 Impulswerking.
Werking bij Aanwezige Persoon.
De ingang 61 wordt geconfigureerd als OPEN UP.
1 De ingang 62 wordt geconfigureerd als CLOSE UP.
De manoeuvre gaat verder zolang de druk op de toetsen OPEN UP of CLOSE UP gehandhaafd blijft.
LET OP: d ilighed ijn niet actief.
hot d-Eo-rtin Persoon aanwezig 0 e veiligheden zijn niet actie
Werking bij Aanwezige Persoon Emergency. Normaal gesproken impulswerking.
Als de kaart de tests van de veiligheidsinrichtingen (fotocel of rand, Er0X) 3 keer achtereenvolgens niet correct
kan verrichten, wordt de werking Mens Aanwezig 1 minuut lang geactiveerd nadat de toets OPEN UP of CLOSE
UP wordt losgelaten.
2 De ingang 61 wordt geconfigureerd als OPEN UP.
De ingang 62 wordt geconfigureerd als CLOSE UP.
LET OP: met Persoon Aanwezig Emergency zijn de veiligheden niet actief.
Blokkeert 0 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is van invloed tijdens de opening.
bl oPEn impulsen bij 0 - - T - N -
opening 1 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is niet van invloed tijdens de opening.
bl EcA Blokkeert 0 0 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is van invloed tijdens de TCA-pauze.
ot BE impulsen in TCA 1 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is niet van invloed tijdens de TCA-pauze.
Blokkeert 0 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is van invloed tijdens de sluiting.
bl claSE impulsen bij 0 ] ] . ] - .
sluiting 1 De impuls van de ingangen geconfigureerd als Start E, Start |, Ped is niet van invloed tijdens de sluiting.
0 De grens voor activering van de amperostop-beveiliging behoudt de ingestelde waarde.
De centrale voert automatisch bij ieder opstarten een compensatie uit van de grens voor activering van het
obstakelalarm.
IcE Ice functie 0 Controleren of de waarde van de botsingskracht gemeten in de punten voorzien door de norm
1 EN12445, lager is dan hetgeen aangegeven in de norm EN 12453. In geval van twijfel secundaire
veiligheidsinrichtingen gebruiken.
Deze functie is nuttig in geval van installaties die met lage temperaturen werken.
LET OP: na het activeren van deze functie is het noodzakelijk een autoset-manoeuvre uit te voeren.
aPEn in akREr Ombkering 0 0 Standaard werking (Zie Fig. Q, Ref. 1).
d irEck. openingsrichting 1 De openingsrichting wordt omgekeerd t.o.v. de standaard werking (Zie Fig.Q, Ref. 1)
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INSTALLATIEHANDLEIDING

Uitgevoerde
Logica Definitie Default | instelling Opties
aanvinken
Configuratie 0 Ingang geconfigureerd als Phot, fotocel.
__vande 1 Ingang geconfigureerd als Phot test, trusted fotocel.
SRFE | veiligheidsingang 0 VTR N
SAFE 1. 2 Ingang geconfigureerd als Phot op, fotocel alleen actief bij opening.
72 3 Ingang geconfigureerd als Phot op test, trusted fotocel alleen actief bij opening.
4 Ingang geconfigureerd als Phot cl, fotocel alleen actief bij sluiting.
5 Ingang geconfigureerd als Phot cl test, trusted fotocel alleen actief bij sluiting.
6 Ingang geconfigureerd als Bar, gevoelige rand.
7 Ingang geconfigureerd als Bar, trusted gevoelige rand.
8 Ingang geconfigureerd als Bar 8k2.
. * Ingang geconfigureerd als een Bar OP, gevoelige rand metomkering uitsluitend geactiveerd tijdens hetopenen.
Configuratie 9 " - -
van de Tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.
veiligheidsingan 6 * Ingang geconfigureerd als een Bar OP TEST, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geac-
SRFE ¢ gSAFE 2 9ang 10 tiveerd tijdens het openen. Tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.
74 * Ingang geconfigureerd als een Bar OP 8k2, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het
n openen. Tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.
12*% Ingang geconfigureerd als een Bar CL, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het sluiten.
Tijdens het openen wordt de beweging gestopt.
13% Ingang geconfigureerd als een Bar CL TEST, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend geacti-
veerd tijdens het sluiten. Tijdens het openen wordt de beweging gestopt.
* Ingang geconfigureerd als een Bar CL 8k2, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens het
14 sluiten. Tijdens het openen wordt de beweging gestopt.
Configuratie van 0 Ingang geconfigureerd als Start E.
e 1 de commando- 0 1 Ingang geconfigureerd als Start I.
c ingang IC 1. 2 Ingang geconfigureerd als Open.
61 3 Ingang geconfigureerd als Close.
Configuratie van 4 Ingang geconfigureerd als Ped.
de commando- )
5 Ingang geconfigureerd als Timer.
e @ ingang IC 2. 4 9ang 9 9
62 6 Ingang geconfigureerd als Voetgangerstimer.
0 Uitgang geconfigureerd als 2e Radiokanaal.
Configuratie 1 Uitgang geconfigureerd als SCA, Verklikkerlichtsignaal Hek Open.
RUH & “'t932':)92A1UX 0. 6 2 Uitgang geconfigureerd als commando Hulplicht.
3 Uitgang geconfigureerd als commando Plaatselijke Verlichting.
4 Uitgang geconfigureerd als Traplicht
5 Uitgang geconfigureerd als Alarm
. 6 Uitgang geconfigureerd als Knipperlicht
Configuratie van - -
AauH 3 de uitgang AUX 3. 0 7 Uitgang geconfigureerd als Klikslot
26-27 8 Uitgang geconfigureerd als Magneetslot
9 Uitgang geconfigureerd als Onderhoud
10 Uitgang geconfigureerd als Zwaailicht en Onderhoud.
De ontvanger is geconfigureerd voor de werking in modus met rolling-code.
0 .
De Klonen met Vaste Code worden niet geaccepteerd.
F {HEd codE Vaste Code 0 - —
T De ontvanger is geconfigureerd voor de werking in modus met vaste code.
De Klonen met Vaste Code worden geaccepteerd.
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INSTALLATIEHANDLEIDING

Logica

Definitie

Default

Uitgevoerde
instelling
aanvinken

Opties

ProtEct lon
LEuEL

Het bescher-
mingsniveau
instellen

A - Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password niet vereist

B - Activeert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.

Deze modus wordt in de buurt van het bedieningspaneel uitgevoerd en hiervoor is geen toegang nodig:

- Na elkaar drukken op de verborgen toets en de normale toets (T1-T2-T3-T4) van een reeds opgeslagen
afstandsbediening in standaardmodus via het menu radio.

- Binnen 10 sec. drukken op de verborgen toets en de normale toets (T1-T2-T3-T4) van een afstandsbedie-
ning die moet worden opgeslagen.

De ontvanger verlaat de programmeringsmodus na 10s, binnen deze tijd is het mogelijk nog meer nieuwe
afstandsbedieningen in te voeren, door het vorige punt te herhalen.

C - Activeert de automatische invoering van de klonen via radio.

Hiermee kunnen de met een universele programmabesturing gemaakte klonen en de geprogrammeerde
Replay’s zich toevoegen aan het geheugen van de ontvanger.

D - Activeert de automatische invoering van de replay’s via radio.

Hiermee kunnen de geprogrammeerde Replay’s aan het geheugen van de ontvanger worden toegevoegd.
E - U kunt de parameters van de kaart ook via het U-link netwerk wijzigen

A - Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password vereist.
Het default password is 1234.
De functies B - C - D - E variéren niet ten opzichte van de functionering 0

A - Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password vereist.

Het default password is 1234.

B - Deactiveert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.
C - Deactiveert de automatische invoering van de klonen via radio.

De functies D - E variéren niet ten opzichte van de functionering 0

A - Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password vereist.

Het default password is 1234.
B - Deactiveert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.
D - Deactiveert de automatische invoering van de replay’s via radio.

De functies C - E variéren niet ten opzichte van de functionering 0

A - Voor toegang tot het programmeringsmenu is het password vereist.

Het default password is 1234.
B - Deactiveert het in het geheugen opslaan van de afstandsbedieningen via radio.
C - Deactiveert de automatische invoering van de klonen via radio.
D - Deactiveert de automatische invoering van de replay’s via radio.
E - De mogelijkheid om de parameters van de kaart ook via het U-link netwerk te wijzigen wordt gedeactiveerd
De afstandsbedieningen worden alleen opgeslagen met behulp van het speciale menu Radio.
BELANGRIJK: Door dit hoge veiligheidsniveau wordt de toegang belemmerd van de ongewenste klonen
zowel als van de eventueel aanwezige radiostoringen.

SEr AL NodE

-~

Seriéle modus

(Om te identificeren
hoe de kaart
moet worden
geconfigureerd
in een BFT-
netwerkaansluiting.)

SLAVE standard: de kaart ontvangt commando's/diagnose/etc. en geeft deze door

MASTER standard: de kaart verstuurt activeringscommando's (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) naar andere
kaarten.

SLAVE tegenovergestelde vleugels in lokaal netwerk: de kaart is de slave in een netwerk met tegenoverge-
stelde vleugels zonder intelligente module. (fig.P)

MASTER tegenovergestelde vleugels in lokaal netwerk: de kaart is de master in een netwerk met tegenover-
gestelde vleugels zonder intelligente module. (fig.P)

AddrESS

Adres

—
—

Om het adres van 0 tot 119 van de kaart in een lokale BFT-netwerkaansluiting te identificeren.
(zie paragraaf OPTIONELE MODULES U-LINK)

EHP I

Configuratie
van deingang
EXPI1 inde
uitbreidingskaart
ingangen/
uitgangen
1-2

Ingang geconfigureerd als commando Start E.

Ingang geconfigureerd als commando Start I.

Ingang geconfigureerd als commando Open.

Ingang geconfigureerd als commando Close.

Ingang geconfigureerd als commando Ped.

Ingang geconfigureerd als commando Timer.

Ingang geconfigureerd als commando VoetgangersTimer

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot, fotocel.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot op, fotocel alleen bij opening actief.

VW |IN|ojnn|dh|lw|N|=|O

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot cl, fotocel alleen bij sluiting actief.

—
o

Ingang geconfigureerd als beveiliging Bar, gevoelige rand.

*

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar OP, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens
het openen, tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.

12%

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar CL, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens
het sluiten, tijdens het openen wordt de beweging gestopt.

13*

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot test, fotocel als “trusted device”. De ingang 3 (EXPI2) van de
uitbreidingskaart ingangen/uitgangen wordt automatisch omgezet in ingang controle veiligheidsinrichtingen,
EXPFAULTT.

14*

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot op test, gecontroleerde fotocel uitsluitend geactiveerd tijdens
het openen. De ingang 3 (EXPI2) van de uitbreidingskaart ingangen/uitgangen wordt automatisch omgezet
in ingang controle veiligheidsinrichtingen, EXPFAULT1.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot cl test, gecontroleerde fotocel uitsluitend geactiveerd tijdens het
sluiten. De ingang 3 (EXPI2) van de uitbreidingskaart ingangen/uitgangen wordt automatisch omgezet in
ingang controle veiligheidsinrichtingen, EXPFAULT1.

Ingang geconfigureerd als beveiliging Bar, gevoelige rand als “trusted device” De ingang 3 (EXPI2) van de
uitbreidingskaart ingangen/uitgangen wordt automatisch omgezet in ingang controle veiligheidsinrichtingen,
EXPFAULT1.

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar OP test, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend
geactiveerd tijdens het openen, tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt. De ingang 3 (EXPI2) van de
uitbreidingskaart ingangen/uitgangen wordt automatisch omgezet in ingang controle veiligheidsinrichtingen,
EXPFAULT1.

18%

Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar CL test, gecontroleerde gevoelige rand met omkering uitsluitend
geactiveerd tijdens het sluiten, tijdens het openen wordt de beweging gestopt. De ingang 3 (EXPI2) van de
uitbreidingskaart ingangen/uitgangen wordt automatisch omgezet in ingang controle veiligheidsinrichtingen,
EXPFAULT1.
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INSTALLATIEHANDLEIDING

Uitgevoerde
Logica Definitie Default | instelling Opties
aanvinken
0 Ingang geconfigureerd als commando Start E.
1 Ingang geconfigureerd als commando Start I.
2 Ingang geconfigureerd als commando Open.
3 Ingang geconfigureerd als commando Close.
Configuratie 4 Ingang geconfigureerd als commando Ped.
van de ingang 5 Ingang geconfigureerd als commando Timer.
EXPI2in de 6 Ingang geconfigureerd als commando VoetgangersTimer.
| -
EHP i@ mtbi:‘egl:::igg:rll(/aart 0 7 Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot, fotocel.
uitgangen 8 Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot op, fotocel alleen bij opening actief.
1-3 9 Ingang geconfigureerd als beveiliging Phot cl, fotocel alleen bij sluiting actief.
10 Ingang geconfigureerd als beveiliging Bar, gevoelige rand.
* Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar OP, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens
" het openen, tijdens het sluiten wordt de beweging gestopt.
12% Uitgang geconfigureerd als beveiliging Bar CL, gevoelige rand met omkering uitsluitend geactiveerd tijdens
het sluiten, tijdens het openen wordt de beweging gestopt.
Configuratie 0 Uitgang geconfigureerd als 2de Radiokanaal.
V:r)l(gg;i.tg:ng 1 Uitgang geconfigureerd als SCA, Verklikkerslichtsignaal Hek Open.
inde - ;
EHPo | uitbreidingskaart 1 2 Uitgang geconfigureerd als commando Hulplicht.
ingangen/ 3 Uitgang geconfigureerd als commando Plaatselijke Verlichting.
it
u g:_r;gen 4 Uitgang geconfigureerd als Traplicht.
5 Uitgang geconfigureerd als Alarm.
Configuratie 6 Uitgang geconfigureerd als Knipperlicht.
van de uitgang 7 Ui f d als Kiikel
EXPO2 in de itgang geconfigureerd als Klikslot.
EHPal uitbreidingskaart 1 8 Uitgang geconfigureerd als Magneetslot.
ingangen/ 9 Uitgang geconfigureerd als Onderhoud.
uitgangen - o
6-7 10 Uitgang geconfigureerd als Zwaailicht en Onderhoud.
11 Uitgang geconfigureerd als Beheer stoplicht met TLB kaart.
ErRFF fe L IDhE Vooraf knipperen . 0 Vooraf knipperen uitgesloten.
PrEFLASh inf: stoplicht 1 Knipperende rode lichten, 3 seconden lang, bij begin manoeuvre.
}:,-F'I-FEFdjc' F;'_Pg_',h}: Continu rood . 0 Rode lichten uit bij gesloten hek.
L .
ALLAYS on stoplicht 1 Rode lichten aan bij gesloten hek.

*Alleen actief op FW = 2.10

TABEL “C” - MENU RADIO (-Ad {a)

Logica Descrizione
Toets start toevoegen
Add SERrk associeert de gewenste toets met het commando Start
Toets 2ch toevoegen
Rdd 2ch Associeert de gewenste toets met het commando 2de radiokanaal. Als geen enkele uitgang geconfigureerd is als Uitgang 2de radiokanaal,
dan bestuurt het 2de radiokanaal de voetgangersopening.
Verwijder Lijst
E-RSE RM OPGELET! Verwijdert alle in het geheugen van de ontvanger opgeslagen afstandsbedieningen volledig.
d rH Aflezen code ontvanger
cog r Geeft de ontvangercode weer, noodzakelijk voor het klonen van de afstandsbedieningen.

ON = Activeert de programmering op afstand van de kaarten door middel van een eerder in het geheugen opgeslagen W LINK-zender.

uk Deze activering blijft 3 minuten actief na op de afstandsbediening W LINK gedrukt te hebben.
OFF= Programmering W LINK gedeactiveerd.
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